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Bevezet6
Kdszonjiik, hogy a Garmin® ECHOMAP™ UHD készlilékét valasztotta.

Vigyazat!

Tanulményozzuk a terméket tartalmazé csomagban talalhaté Fontos bizton-
sagi tudnivalok és termék jellemz6k c. flizetet, amely szamos fontos bizton-
sagi figyelmeztetést és egyéb kiemelt tudnivaldt tartalmaz.

A Garmin weboldalon (www.garmin.hu) naprakész informaciokat talalunk a
megvasarolt készilékrol. A terméktamogatasra szolgalo oldalakon megtalal-
juk a gyakran ismételt kérdések valaszait, szoftvereket és térképeket tolthe-
tiink le. Megtalaljuk az ligyfélszolgalat elérhet6ségeit is, amelyhez fordulha-
tunk esetleges kérdéseinkkel.

ECHOMAP UHD 60 kezelo6feliilete
o

GARMIN.

GARMIN

BE/KI gomb

Automatikus hattérvilagitas érzékeld

Kezel6gombok

SIS,

microSD® memoriakartya foglalat

FIGYELEM!

Minden esetben amikor a készlléket a kengyelbe behelyezziik, ellendrizziik,
hogy a készlilék stabilan rogziil-e, a kabelek teljesen be vannak-e nyomva a
készlilekbe és a kengyelbe, valamint a zard keret megfeleléen lezart-e. A
zaro keret felhelyezésekor egy erds kattand hangot kell hallanunk. Amennyi-
ben a kabelek nem iilnek megfeleléen a csatlakozo aljzatokban, illetve a ké-
szllék nem rogzil stabilan, megszakadhat az aramellatas, a készllék leall-
hat, lefagyhat, illetve akar ki is eshet a kengyelbdl, melynek soran maradan-
do kérosodast szenvedhet.

Kezelégombok

Hosszan nyomva tartva be- és kikapcsoljuk a késztiléket.

Réviden megnyomva a hattérvilagitast és a szinmadot,

& valamint a szonar adatéatviteli modot is allithatjuk.
Ismételt, tdbbszori lenyomaséval a fényer szinteken
|éptetlink végig.

- Térkép vagy egyéb nézetben kicsinyitlink.

+ Térkép vagy egyéb nézetben nagyitunk.

« : 3 Léptetés, menlipontok kijeldlése, kurzor mozgatasa.

SELECT | Opci6 kivalasztasa, lizenet tudomasulvétele.

BACK Visszalépés az el6z6 képernybre.

MARK Aktudlis pozicié mentése Utpontként.

Visszalépés a féképernydre.

HOME Hosszan megnyomva képernyéfelvételt (screenshotot)
készitiink.

Az adott oldalhoz tartoz6 helyi menu megnyitasa
(amennyiben van).
MENU A helyi menii bezarasa (amennyiben van).

Hosszan megnyomva képernydfelvételt (screenshotot)
készitiink.

ECHOMAP UHD 70/90 kezelo6feliilete
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GARMIN

GARMIN

@ BE/KI gomb

@ Automatikus hattérvilagitas érzékeld
® Erintéképernyd

@ Gyorsbillentylk

® microSD memariakartya foglalat

Kezel6gombok

Hosszan nyomvatartva be- és kikapcsoljuk a készliléket.

Roviden megnyomva a hattérvilagitast és a szinmddot, valamint
) a szonar adatatviteli modot is allithatjuk.

Ismételt, tdbbszori lenyomasaval a fényerd szinteken Iéptetiink
Végig.
Hosszan lenyomva az aktiv képerny8hdz hozzarendeljuk az adott

1234 | gyorsbillenty(t. Roviden lenyomva a hozzarendelt képerny6t
jelenitjiik meg.

Képerny6k hozzarendelése a gyorsbillentylikh6z

A gyakran hasznalt képerny6ket, pl. a halradar képerny6ket vagy a térkép
képernyOket egy gyorsbillentylvel is elérhetjik. A képernyd és a billentyl
egymashoz rendeléséhez tegyik a kovetkezoket.

1. Nyissuk meg a képerny6t.
2. Tartsuk lenyomva a gyorsbillenty(t, majd valasszuk az OK-t.

TIPP! A gyorsbillentyli hozzérendelés a Gyakran hasznalt kategériaba is
elmentésre keril a billentyl sorszdma alapjan.

Tippek és billentyliparancsok
+  Akésziilék bekapcsolasahoz nyomjuk meg a 0} gombot.

+ Barmely képerny6n a 0} gombot ismételten lenyomva a fényerd szintek
kozott léptethetiink. Hasznos lehet, amikor olyan alacsony szinten van a
fényerd, hogy mar nem is latjuk a képernyét.

+ Szamozott gombot hosszan nyomva tartva egy gyorsbillenty(it hozunk lét-
re az adott képerny&hdz.

+ AHOME gombot barhol megnyomva a f6képernyére ugrunk vissza.

+  AMENU gombot egy adott képernydn megnyomva az ahhoz tartozo helyi
men( jelenik meg.

+  Amikor végeztiink a helyi meni hasznalataval, a MENU gombbal bezar-
hatjuk.

+ A gomb megnyomasaval tovabbi beallitasi lehetéségek jelennek meg,
pl. hattérvilagitas allitasa, érintéképernyd lezarasa.

+ Akészllék kikapcsolasahoz nyomjuk meg a Q) gombot, majd valasszuk a
Bekapcsolas > Késziilék kikapcsolasa pontot, vagy amennyiben ez a
funkcid elérhetd, nyomjuk hosszan a Q) gombot amig a Késziilék kikap-
csolasa savoszlop megtelik.

. {}kész(]léket készenléti mddba allithatjuk a gomb megnyomasaval és az
Uzemmod > Alvo késziilék pont kivalasztasaval.

Utmutato letdltése az internetrdl
Az Utmutatot letolthetjik a www.garmin.hu oldalrdl.

Garmin ligyfélszolgalat

Ha barmilyen probléma Iépne fel a késziilék hasznalata soran, vagy
kérdésuk volna, kérjuk hivjak a Navi-Gate Kift. igyfélszolgalatat a
06-1-801-2830-as telefonszamon, vagy kildjenek levelet a support@
navigate.hu email cimre.



Memoériakartya behelyezése

A késziilékhez kilon megvasarolhatdé memoriakartyakat is hasznalhatunk.
A térképi adatbazisokat tartalmazd kartyak nagyfelbontasu miiholdas ké-
peket, valamint |égi felvételeket tartalmaznak kik6tokrél, tengerparti teriile-
tekrdl, valamint egyéb érdekes helyekrél. Ures memériakartyaval Garmin
Quickdraw™ Contours térképi adatokat menthetiink le, halradar felvétele-
ket rogzithetiink (kompatibilis jeladdval), valamint utpontok, Utvonalak adata-
it tolthetjlik at egy masik kompatibilis hajos navigacids készulékbe vagy sza-
mitogéplinkbe, illetve hasznalhatjuk az ActiveCaptain® alkalmazast.
Akésziilék legfeljebb 32GB kapacitasu, FAT32 fajlrendszer szerint formattalt
memoriakartyakat tdmogatja, minimum 4-es sebességi kategoriaval.

1. Nyissuk ki a készllék elején Iév6 memoriakartya foglalat ajtajat vagy

kihajthatos fedelét (D.

2. Helyezziik be a memoriakartyat .
3. Kattanasig nyomjuk be a kartyat.
4. Zarjuk be az ajtot.

GPS miiholdas jelek

A készilék bekapcsolasat kdvetéen a GPS-vevd adatokat kezd gydijteni a
kornyezé miholdakrél, majd ezek alapjan meghatarozza poziciénkat. Az idé
és a datum a GPS-pozicié alapjan automatikusan meghatarozasra keriil. A
stabil miiholdas kapcsolathoz a késziiléknek az égboltra vald szabad ralatas-
ra van szlksége.

1. Kapcsoljuk be a késztiléket.

2. Varjunk, amig a készllék felleli a miiholdakat.

A miiholdas jelek befogasa 30-60 masodpercet vehet igénybe.

A stabil miholdas kapcsolatot jelzi, hogy a féképernyén a felsé allapotsorban
a =10l diagram jelenik meg. Amikor a miiholdas kapcsolat megszakad, a
aill oszlopdiagram eltlinik, és a térképen a Bl hajét jelz ikon helyén egy vil-
logo kérddjel lesz lathatd. Tovabbi informaciokért lasd a www.garmin.com/

aboutGPS oldalt, valamint probléma esetén tekintsiik meg a szakaszt. Prob-
|émalasd a ,Akésziilék nem létesit miiholdas kapcsolatot”; 41. oldal szakaszt.

GPS adatok forrasanak megadasa
Amennyiben tébb GPS-adattal szolgalé eszkoz is rendelkezésre all, beallit-
hatjuk, hogy melyiket kivanjuk hasznaini.

1. Valasszuk a Settings (Beallitas) > System (Rendszer) > GPS > Source
(Forras) pontot.

2. Valasszuk ki az adatforrast.

Késziilék testreszabasa

Home féképernyd
A f6képernydn 1év6 elemeket atrendezhetjik, illetve Ujabb elemekkel bévit-
hetjlik a képerny6t.
1. A féképerny6n valasszuk a Customize Home (F6képernyd beallitasa)
pontot.
2. Valasszunk az alabbi lehetéségek kozil:
* Az elemek atrendezéséhez valasszuk a Rearrange pontot, majd valasz-
szuk ki az athelyezni kivant elemet, végul jeldljik ki az uj helyét.
+ Aféképerny6 Uj elemmel torténd bévitéséhez valasszuk az Add (Hozza-
ad) pontot, majd valasszuk ki az Uj elemet.

+ Elem torléséhez valasszuk a Remove (Eltavolit) pontot, majd valasszuk
ki az elemet.

Képernyok testreszabasa
Uj kombinalt képernyd létrehozasa a ECHOMAP UHD 70/90
modelleken

Sajat igényeinknek megfeleléen kialakitott képernyd elrendezést hozhatunk
létre.

1. Valasszuk a Combos > Customize (Testreszab) > Add (Hozzaad) pon-
tot.

2. Valasszunk egy elrendezést.

Vélasszunk ki egy mezét.

Valasszuk ki az ehhez hozzaadni kivant funkciot.

Tovabbi ablakok mddositdsahoz ismételjik meg a 3-4. Iépést.
A nyilakkal atméretezhetjiik a mezoket.

Egy adott mez6t hosszan érintve athelyezhetjik a mezét.

Egy adatmezét hosszan érintve Uj adattipust vélaszthatunk ki az adott
adatmez6hdz.
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9. Amikor végeztiink a képernyd kialakitasaval, valasszuk a Done (Kész)
pontot.

10.Adjuk meg a képernyd nevét, majd valasszuk a Done (Kész) pontot.

Kombinalt képerny6 testreszabasa
1. Nyissuk meg a modositani kivant képerny6t.

2. Nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk a Configure pontot.
3. Valasszunk az alabbi lehetéségek kozil:
* A név mddositasahoz valasszuk a Name (Név) pontot, adjuk meg a ne-
vet, majd valasszuk a Done (Kész) pontot.

* A képerny0n lathatd funkciok szamanak és a képernyd kialakitasanak
modositasahoz valasszuk a Change Layout (Kialakitas) pontot, majd
valasszunk egy opcit.

* A képernyd egy adott részéhez tartozd funkcié mddositdsahoz vélasz-
szuk a Change Function (Funkcio allitasa) pontot, majd a listabdl va-
lasszuk ki a kivant funkciot.

*Az informéciés teriiletek &tméretezéséhez valasszuk a Resize
Combination pontot.

* A képernyén megjelené adatok és a kiegészité diagramok moédositasa-
hoz vélasszuk az Overlay Numbers (Ravetitett adatok) pontot.

Uj kombinalt képerny6 létrehozasa a ECHOMAP UHD 60

modellen

Sajat igényeinknek megfeleléen kialakitott képernyd elrendezést hozhatunk

létre.

1. Vaélasszuk a Combos > Customize (Testreszab) > Add (Hozzaad) > Add
(Hozzaad) pontot.

2. Valasszunk egy elrendezést.

Valasszunk ki egy mezét.
Valasszuk ki az ehhez hozzaadni kivant funkciot.
Tovabbi ablakok modositasahoz ismételjik meg a 3-4. Iépést.

Valasszuk a Data (Adatok) pontot, majd allitsuk be a megjeleniteni kivant
adatokat.
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7. Amikor végeztiink a képernyé kialakitasaval, valasszuk a Next (Tovabb)
pontot.

8. Adjuk meg a képernyd nevét, majd valasszuk a Done (Kész) pontot.
9. Anyil gombokkal atméretezhetjiik az ablakokat.
10. ABACK gombbal kilépiink a men(ibél.



Hajé6 fajtajanak megadasa

A haj6 fajtajanak megadasaval a késziilék beallitasait a hajohoz igazithatjuk,

illetve a fajtanak megfeleld funkciokat érhetjuk el.

1. Valasszuk a Settings (Beallitdsok) > My Vessel (Sajat hajom) > Vessel
Type (Hajo fajta) pontot.

2. Vdlasszunk a lehetéségek koziil.

Hattérvilagitas allitasa

1. Valasszuk a Settings (Beallitasok) > System (Rendszer) > Display (Ki-
jelz6) > Backlight (Hattérvilagitas) pontot.
TIPP! Barmely képernyén a & gomb ismételt megnyomasaval is meg-
nyithatjuk a hattérvilagitas beallitasokat. Hasznos lehet a funkcio, amikor
a fényerd olyan alacsony, hogy mar nem is latni a képernyét.

2. Valasszuk ki a hattérvilagitas er6sségének kivant szintjét.

Szin mod allitasa

1. Valasszuk a Settings (Beallitdsok) > System (Rendszer) > Display (Ki-
jelzd) > Color Mode (Szin mdd) pontot.
TIPP! Barmely képernydén a O > Color Mode pontot vélasztva is elérjiik
a beallitast.

2. Valasszunk a megjelend lehetéségek koziil.

Hattérkép médositasa

1. A f6képerny6n nyomjuk meg a MENU gombot, majd vélasszuk a
Background (Hattérkép) pontot.
TIPP! A beadllitast a Settings (Beallitasok) > System (Rendszer) >
Display (Kijelzé) > Background (Hattérkép) utvonalon is elérjik.

2. Vélasszunk egy képet.

ActiveCaptain alkalmazas
Vigyazat!
A funkcio a felhasznaldk altal kozolt adatok alapszik. A Garmin® nem készit
jelentéseket, nem publikélja a felhasznalok altal koz6lt pontossagra, teljes-

ségre, idébeliségre vonatkozé adatokat. A felhasznalok altal kdzolt adatok
felhasznalasa a felnasznalok sajat felelésségére torténik.

Az ActiveCaptain alkalmazas kapcsolatot létesit ECHOMAP UHD készlilé-
kiink, valamint egy hajozésban tapasztalattal bir¢ felhasznaldi kdzdsség ko-
z0tt.

A mobiltelefonunkon futd alkalmazassal (hajozasi) térképeket tolthetlink le,
vasarolhatunk és frissithetjlik is ezeket. Az alkalmazassal kénnyedén tovab-
bithatunk felnasznaléi adatokat, pl. Utvonal és Utpont adatokat, csatlakozha-
tunk a Garmin Quickdraw™ Contours kézdsséghez, valamint frissithetjlik a
készillék rendszerszoftverét. Az alkalmazas tdra tervezésére is alkalmas.

Az ActiveCaptain kozosséghez csatlakoztatva valos idejli visszajelzéseket
kaphatunk kikotékrél és egyéb érdekes helyekrél. Amennyiben parositva
van, az alkalmazas képes okos értesitések tovabbitasara a hajos navigacios
készilék felé.

Hatokorok az ActiveCaptainben

Az ECHOMAP UHD késziiléken az alkalmazason keresztiil végrehajthato
feladatok a betdltott szereptdl fuggnek. Ezt mutatja a kdvetkezd oldalon sze-
replé tablazat.

Késziilék regisztralasa a fiokba lgen | Nem

Szoftver frissitése Igen Igen

Letoltétt vagy létrehozott Garmin Quickdraw

korvonalrajzok automatikus tovabbitasa Igen Nem
Okos értesitések tovabbitasa Igen Igen
Navigacio inditasa egy adott Utpont felé vagy adott utvo- Igen Igen
nal mentén

Utpontok és Gtvonalak kézi szinkronizalasa az ECHOMAP | Igen Igen

UHD késziilékkel

Kezdeti Iépések az ActiveCaptain alkalmazassal

Az ActiveCaptain alkalmazassal mobil eszkdzinkkel racsatlakozhatunk
ECHOMAP UHD késziilékiinkre. Az alkalmazas gyors és konny( utat biztosit
a hajos navigacios készilékkel torténd adatcseréhez, olyan miveletek vég-

rehajtasat teszi lehet6vé, mint az adatok megosztasa, rendszerszoftver fris-
sités, a mobil eszkdzrdl érkezd értesitések fogadasa.

1. Helyezziik be a memériakartyat az ECHOMAP UHD késziilék kartyafog-
lalatéba (,Memdriakartya behelyezése”; 2. oldal c. szakasz).

A funkcié minden egyes hasznélata elétt ellendrizzik, hogy a memoria-
kartya be legyen helyezve.

1. Az ECHOMAP UHD késziiléken valasszuk az ActiveCaptain > Create
ActiveCaptain Memory Card pontot.

Figyelem!

Akésziilék egyes esetekben felszdlit, hogy formazzuk a memériakartyat.Ez-
zel a kartyan lévé dsszes adat torlédik, beleértve a felhasznald altal létreho-
zott adatokat, pl. az Upontokat stb. A kartya formazasa ajanlott, de nem kéte-
lez6. Formazas el6tt a kartya tartalmat masoljuk at a készulék belsé memo-
rigjaba (lasd a ,Felhasznaloi adatok masolasa a memoriakartyara”; 39. oldal
szakaszt; 171. oldal). Miutan az ActiveCaptain funkcié szamara megformaz-
tuk a kartyat, a felhasznaldi adatokat visszamasolhatjuk a kartyara (lasd ,Be-
épitett térképek kimasolasa a memariakartyara”; 39. oldal).

2. Az ActiveCaptain képerny6n nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasz-
szuk a Wi-Fi Setup > Wi-Fi Network (Wi-Fi halozat) > Wi-Fi > On (Be)
pontot.

3. Adjuk meg a halézat nevét és jelszavat.

4. A mobil eszkdz alkalmazas aruhazabdl toltsik le és telepitsik az
ActiveCaptain alkalmazast.

5. A mobil eszkézt vigyiik az ECHOMAP UHD késziilékhez kozel (32 méte-
res tavolsagon belll).

6. A mobil eszkéz bedllitasaiban nyissuk meg a Wi-Fi® kapcsolatok képer-
ny6t, majd csatlakozzunk a Garmin készllékhez a Garmin készilékben
megadott névvel és jelszoval.

Okos értesitések fogadasa

Figyelem!

Kérjik a hajo iranyitasa soran ne olvasson lizeneteket és ne is valaszoljon
ezekre. A hajo figyelmetlen vezetése a hajé karosodasahoz, személyi séri-
|éshez, akar halalos kimenetel( balesethez vezethet.

Az ActiveCaptain alkalmazassal a ECHOMAP UHD késziilék képes kijelezni

a mobil eszkdzrdl érkezé értesitéseket.

1. Az ECHOMAP UHD késziiléken valasszuk az ActiveCaptain > Smart
Notifications (Okos értesitések) > Enable Notifications (Ertesitések en-
gedélyezése) pontot.

2. Amobil eszkdz bedllitasaiban kapcsoljuk be a Bluetooth® funkciét.
3. Akészillékeket hozzuk egymashoz kozel (10 méteres tavolsagon belil).

4. A mobil eszkdzon az ActiveCaptain alkalmazasban valasszuk a Smart
Notifications (Okos értesitések) > Pair with Chartplotter (Parositasa a
hajos készulékkel) pontot.

5. Az alkalmazas és az ECHOMAP UHD késziilék Bluetooth-kapcsolattal
torténd parositashoz kovessiik a képernydn megjelend utasitasokat.

6. Amikor megjelenik az erre vonatkozd ablak, a mobil eszkdzén adjuk meg
a kadot.

7. lgény szerint mddositsuk a mobil eszkdzén az értesitésekre vonatkozo
beallitasokat.

Szoftver frissitése az ActiveCaptain alkalmazassal
Amennyiben készilékiink rendelkezik Wi-Fi funkciéval, az ActiveCaptain al-
kalmazassal letolthetjik és telepithetjik az ECHOMAP UHD készilékhez
rendelkezésre all6 legfrissebb szoftvert.

Figyelem!

A szoftver frissitésekor az alkalmazas nagy méret( fajlokat tolt le. Tajékozdd-
junk az internet szolgaltatonk altal alkalmazott adatforgalmi korlatokrol és di-
jakrol.

A telepitési eljaras par percet is igénybe vehet.
1. Csatlakoztassuk mobil eszkéziinket az ECHOMAP UHD készlilékhez
(lasd ,Kezdeti Iépések az ActiveCaptain alkalmazassal”; 3. oldal).

2. Amennyiben szoftverfrissités elérhetd, és a mobil eszkdz internet kapcso-
lata él, valasszuk a Software Updates (Szoftverfrissités) > Download
(Letoltés) pontot.




Az ActiveCaptain alkalmazas a mobil eszkozre letdlti a frissitést, majd
amikor csatlakozunk a mobil eszkdzzel az ECHOMAP UHD késziilékre, a
frissitas atmasolasra keriil az ECHOMAP UHD késziilékre. A masolas vé-
geztével a késziilék felszdlit, hogy telepitsik a frissitést.

3. Amikor az ECHOMAP UHD késziilék felszolit a frissités telepitésére, az
alabbiak kozul valaszthatunk:

* A szoftver azonnal telepitéséhez valasszuk az OK-t.
* Atelepités elhalasztasahoz valasszuk a Cancel (Elvet) pontot. Amikor el
kivanjuk végezni a frissitést, valasszuk az ActiveCaptain > Software

Updates (Szoftverfrissités) > Install Now (Telepités megkezdése) pon-
tot.

Térképek frissitése az ActiveCaptain alkalmazassal

Az ActiveCaptain alkalmazassal letdlthetjik és telepithetjik az ECHOMAP
UHD készlilékhez rendelkezésre all6 legfrissebb térképeket. Annak érdeké-
ben, hogy mind mobilunkon, mind a memériakartyan tarhelyet takaritsunk
meg, valamint a letdltési idét is lerdviditstk, érdemes a térkép csak azon
szekciojat letdlteni, amelyre éppen sziikséglink van.

Egy teljes térképi adatbazis letdltése soran a Garmin Express™ programmal
is letdlthetjik a térképet egy memoriakartyara. A Garmin Express program
gyorsabban letélti a nagy méretii térképeket, mint az ActiveCaptain alkalma-
zas.

Figyelem!
A térképek frissitésekor az alkalmazas nagy méreti fajlokat tolt le. Tajéko-
zbdjunk az internet szolgaltatonk altal alkalmazott adatforgalmi korlatokrol és
dijakrol.
1. Csatlakoztassuk mobil eszkéziinket az ECHOMAP UHD készlilékhez
(lasd ,Kezdeti Iépések az ActiveCaptain alkalmazassal’; 3. oldal).

2. Amennyiben térképi frissités elérhetd, és a mobil eszkdz internet kapcso-
lata él, valasszuk a OneChart > My Charts (Térképeim) pontot.

3. Valasszuk ki a letdlteni kivant térképet.
4. Valasszuk ki a letlteni kivant terletet.
5. Valasszuk a Download (Letdltés) pontot.

Az ActiveCaptain alkalmazas a mobil eszkozre letdlti a frissitést, majd
amikor csatlakozunk a mobil eszkdzzel az ECHOMAP UHD készlilékre, a
frissitas atmasolasra keril a késziilékre. A masolas végeztével a frissitett
térképek hasznalatra készek.

Térképek és 3D térkép nézetek
Az elérhet6 térképek és 3D-s térkép nézetek a hasznalt térképi adatbazisok-
tol és kiegészitoktdl fliggéen érhetok el.

MEGJEGYZES! A 3D-s térképi nézetek csak egyes teriileteken, prémium ka-
tegorias térképi adatbazisok részeként érhetdk el.

Atérképeket, 3D-s térkép nézeteket a Charts pont kivalasztasaval érjik el.

Navigation Chart — a beépitett és feltoltott kiegészitd térképek navigacios
adatait mutatja. Ide tartozik a bojak, jelzéfények, kabelek, mélységérté-
kek, kikoték, arapaly allomasok fellinézeti megjelenitése.

Fishing Chart — a navigaciés adatok eltlinnek a térképrdl és csak a meder-
feneket leiré kontlrrajz, illetve mederfenék felismerését segitdé mélység-
adatok maradnak lathatok, kertiinek kiemelésre. A parttdl tavoli, mélyten-
geri halaszathoz a lehetd legjobb térképi nézet.

MEGJEGYZES! A 3D-s térképi nézetek csak egyes tertileteken, prémium
kategdrias térképi adatbazisok részeként érhetdk el.

Perspective 3D — vizudlis navigacios segédként szolgal, a hajét és kornye-
zetét mutatja hatul- és fellilnézetbdl, a hajo haladasi iranyanak megfele-
I6en. Amikor kockazatos zatonyok, szirtek, hidak, csatornak mentén ha-
jézunk, illetve amikor egy ismeretlen kik6tdbe hajozunk be vagy ki, rend-
kivil hasznos funkcid.

Mariner’s Eye 3D - vizudlis navigacids segédként szolgal, részletes, ha-
rom dimenzios nézet a hajordl és kdrnyezetérdl hatul- valamint felulné-
zetbdl. Amikor kockazatos zatonyok, szirtek, hidak, csatornak mentén ha-
jézunk, illetve amikor egy ismeretlen kik6tébe hajozunk be vagy ki, rend-
kivil hasznos funkcid.

Fish Eye 3D - vizalatti nézet, amely a térképi adatok alapjan latvanyosan ab-
razolja a mederfeneket. Halradar jeladét csatlakoztatva a feltételezett cél-
targyak (pl. a halak) piros, zold és sarga gdmbdkként jelennek meg. A pi-
ros szin jelzi a legnagyobb halakat, mig a zéld a legkisebbeket.

Domborzati arnyékolas — nagyfelbontasi mélységi arnyékolast mutat ta-
vaknal és partmenti vizeken. Halaszathoz, bivarkodashoz jelent segit-
séget.

MEGJEGYZES! A 3D-s térképi nézetek csak egyes teriileteken, prémium
kategdrias térképi adatbazisok részeként érheték el.

Navigacios térkép és mélytengeri halaszati térkép
MEGJEGYZES! A mélytengeri halaszati térképek csak a prémium kategori-
as térképi adatbazisokban érhetdk el, és csak egyes régiokban.

A navigaciés és halaszati térképekkel megtervezhetjik utunkat, megtekint-
hetjlik a térképi informaciokat, illetve Utvonalat kovethetiink. A halaszati tér-
kép parttol tavoli, nyilttengeri halaszatra szolgal.

A navigacids térkép megnyitasahoz valasszuk a Charts (Térképek) > Nav.
Chart (Navigacios térkép) pontot.

A halaszati térkép tobb haldszati valamint részletes mederfenék adatokkal
szolgal. A halaszati térkép megnyitdsdhoz valasszuk a Charts (Térképek) >
Fishing Chart (Halaszati térkép) pontot.

Nagyitas, kicsinyités a térképen
Anagyitas mértékét a térkép aljan talalhato Iépték mutatja. A szakasz altal je-
161t hossz ekkora tavolsagot jelent a térképen.
* Akicsinyitéshez valasszuk a == gombot vagy az érintéképernydn két ujjun-
kat huzzuk 6ssze (egymas felé kozelitve).
+ Anagyitashoz valasszuk a + gombot vagy az érint6képernyén két ujjunkat
hizzuk szét (egymastdl tavolitva).
Pasztazas, gorgetés a térképen
Aktualis pozicionktol tavoli helyeket is megtekinthetlink a térképen.
1. Atérképi nézeten hasznaljuk a nyil gombokat.
2. Valasszuk a BACK gombokat a pasztazas megsziintetéséhez és az ak-
tudlis pozicionkat dvezé terilet ujboli megjelenitéséhez.
MEGJEGYZES! Kombinalt képernydn térténé pasztazashoz nyomjuk
meg a SELECT gombot.
Elem kivalasztasa a térképen a kezelégombokkal
Aktualis pozicionktol tavoli helyeket is megtekinthetlink a térképen.

1. A normal térképi vagy 3D-s térképi nézetben a €, », =, .a gombokkal
mozgassuk a kurzort.

2. Nyomjuk le a SELECT gombot.

Béja

Informacio

Hajos szolgéltatas

Arapaly allomés

Aramlat allomas

Feliiinézeti fotd elérhetd

Perspektivikus foto elérhet6
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Az egyéb elemek, igy pl. a mélységi vonalak, a dagalykor elarasztott dveze-
tek, a mélységi feliratok (ahogy azokat az eredeti papirtérképeken jelolték),
navigacios segédek és szimbolumok, akadalyok, kabel 6vezetek megegyez-
nek a legtdbb hajozasi térképen ismert jelzésekkel.

Tavolsag mérése a térképen
1. Atérképen vagy a radar rétegen valasszunk egy helyet.
2. Valasszuk a Measure Distance (Tavolsagmérés) pontot.

Egy rajzszdg jelenik meg a pillanatnyi pozicionkban. A rajzsz6ghdz viszo-
nyitott tavolsag és irany a bal fels6 sarokban lathato.



TIPP! A rajzszdg eltiintetéséhez és a kurzor poziciojatdl torténd méréshez
valasszuk a Set Reference (Viszonyitasi pont bedllitas) pontot.

Utpont Iétrehozasa a térképen
1. Atérképen vagy a 3D térkép nézeten vélasszunk egy targyat vagy pozici-
ot.

2. Valasszuk a Create Waypoint (Utpont Iétrehozésa) pontot vagy a &
piktogramot.
Navigacio a térkép egy adott pontja felé
VIGYAZAT!

Az Auto Guidance funkcié az elektronikus térképi adatokon alapul, amely
nem szavatolja a vizfelilet és a mederfenék akadalymentességét. Az utvonal
mentén mindig kdvessiik figyelemmel a vizualis jelzéseket és kerlljuk ki a za-
tonyokat, a sekélyvizet, egyéb akadalyokat.

A ,Go To” (Menj egyenesen) navigacié soran egy egyenes Utvonal vezet a
celig, melyet fold, sekélyvizi teriilet kikerilésekor feliil kell biralnunk. Hajéz-
zunk vizudlis megfigyelés alapjan és kerlljuk ki a szarazfoldet, zatonyokat,
sekélyvizi terileteket, egyéb veszélyes akadalyokat.

A térképen megjelenitett 6sszes navigaciés vonal és Utvonal altalanos utvo-
nal ajanlast fogalmaz meg, valamint a megfeleld csatornak kijelolésére szol-
gal, és nem pontosan lekévethetd utvonalat jell. A zatonyok és egyéb veszé-
lyek elkeriilése érdekében mindig figyeljlik és tartsuk be a navigacios segé-
dek jelzéseit, a hajozasi viszonyokat. Ezeket figyelmen kivil hagyva a hajo
karosodasa, személyi sérillés, vagy akar haldlos kimenetelli baleset kdvet-
kezhet be.

MEGJEGYZES! A halaszati térképek csak a prémium kategérids térképi
adatbazisokban érhetdk el, és csak egyes régiokban.

MEGJEGYZES! Az Auto Guidance funkcié csak a prémium kategorias térké-

pi adatbazisokban érhetdk el, és csak egyes régidkban.

1. Anavigacios vagy halaszati térképen valasszunk egy targyat vagy pozici-
ot.

2. Amennyiben sziikséges, valasszuk a Navigate To (Navigacid ide) pontot.

3. Valasszunk az alabbi lehetéségek koziil:
+ Valasszuk a Go To parancsot a kijelolt hely egyenes vonalon torténd

megkdzelitéséhez.

+ A Route To parancs forduldkat is tartalmazo Utvonalat tervez a célig.
+ Az Auto Guidance parancs az Auto Guidance funkciét inditja el.

4. Tekintstik meg a bordd vonallal jeldlt utvonalat.
MEGJEGYZES! Auto Guidance funkcié esetén a bordd vonal mentén
szlirke szakasz jelzi, hogy az Utvonalnak ezen a részén a funkcié nem
tudta elvégezni a szikséges szamitasokat. Ennek oka a minimalis bizton-
sagos vizmélységre és a minimalis biztonsagos akadalymagassagra vo-
natkozo beallitasok.

5. Kovessik a bordd vonalat, kormanyzas soran ugyeljik a szarazfold, a za-
tonyok, a sekélyvizi terliletek és egyéb akadalyok kikertilésére.

Hely vagy targy adatainak megjelenitése a térképen
A navigacios vagy a halaszati térképen megtekinthetjiik egy adott targyra
vagy poziciéra vonatkozd informacidkat, pl. az arapalyra, aramlatra, Nap/
Hold fazisokra, helyi szolgaltatasokra vonatkoz6 adatokat.
1. Anavigacios vagy halaszati térképen valasszunk ki egy poziciét vagy tar-
gyat.
Atérkép jobb oldalan egy opcids lista jelenik meg. A listaban szerepld op-
ciok a kivalasztott pozicio, targy fliggvényében véltoznak.

2. Valasszuk az Information pontot.

Navigacids segédek adatainak megtekintése

Anavigacids, a haldszati, a 3D-s perspektivikus, a Mariner’s Eye 3D térképe-
ken megtekinthetjiik a kiilonféle navigacids segédeket, pl. a radios jeladdkat
(beacon), vilagitotornyokat, akadalyokat.

MEGJEGYZES! A halaszati térképek csak a prémium kategorias térképi
adatbazisokban érhetdk el, és csak egyes régiokban.

MEGJEGYZES! A 3D térképek csak a prémium kategérias térképi adatbazis-
okban érhetdk el, és csak egyes régidkban.

1. Atérképen vagy a 3D térkép nézeten valasszunk egy navigacios segédet.
2. Valasszuk ki a navigacios segéd nevét.

Haladasi irany vonal és letérési irany jelzék

Ahaladasi irany vonal a haj6 orrabdl kiindulé vonal, amely a hajé varhaté el6-
rehaladasat vetiti el6re. A letérési irany jelz6 a haladasi iranyhoz vagy a talaj-
hoz viszonyitott iranyhoz viszonyitott helyzetlinket jel6li, amely viszonyitasi
pontok megkeresése vagy lehorgonyzas soran lehet hasznos.

Haladasi irany vonal és a talajhoz viszonyitott irany (COG)
vonal bedllitasa

A térképen megjelenithetjik a haladasi irdny vonalat és a talajhoz viszonyi-
tott irany (COG) vonalat.

A COG az az irany, amerre a hajo6 valéjaban halad. Iranymérd csatlakoztata-
sa esetén a haladasi irany vonal azt az iranyt jelzi, amely felé a hajé orra mu-
tat.

1. Valamely térkép nézeten nyomjuk meg a Menu gombot, majd vélasszuk
a Layers (Rétegek) > My Vessel (Sajat hajom) > Heading Line (halada-
si irany vonal) pontot.

2. Amennyiben sziikséges, valasszuk ki az adatforrast a Source ponttal:

* A rendelkezésre allé adatforrasok kézétti automatikus valasztasra az
Auto opci6 szolgal.

+ A COG irany meghatarozasahoz a GPS antennat jeléljik ki adatforras-
ként a GPS Heading (COG) (GPS alapu irény) pont kivalasztasaval.

* A GPS antenna és az iranyméré adatainak egyttes felhasznalasahoz
valasszuk a COG and Heading (COG és haladasi irany) pontot.
A térképen mind a haladasi irany vonal, mind a COG vonal megjelenik.

* Az iranymérd adatainak felhasznalasahoz vélasszuk a Heading (Hala-
dasi irany) pontot.

3. Valasszuk a Display (Kijelz6) pontot, majd valasszunk az alabbiak kdziil:
+ A Distance (Tavolsag) > Distance (Tavolsag) paranccsal az iranyvonal

hosszét tavolsag megadasaval korlatozhatjuk.

+ A Time (Id6) > Time (Id6) paranccsal az iranyvonal hosszat Ugy korla-
tozhatjuk, hogy megadjuk azt az idétartamot, amennyire az iranyvonal
kivetitse haladasunkat. (Az iranyvonal vége altal jelolt helyet a megadott
idétartam mulva fogjuk elérni.)

Letérés irany jelz6k bekapcsolasa
A haladasi irany vonalat letérés irany jelz6kkel egészithetjlik ki. A letérés
irany jelzék haldszat sorén lehetnek hasznosak.

1. Allitsuk be a haladasi irany vonalat (I4sd fent).
2. Valasszuk az Angle Markers pontot.

Prémium kategorias térképek
VIGYAZAT!

A térképen megjelenitett bordd vonal altaldnos Utvonal ajénlast fogalmaz
meg, valamint a megfelelé csatornak kijeldlésére szolgal, és nem pontosan
lekdvethetd Utvonalat jeldl. A zatonyok és egyéb veszélyek elkerilése érde-
kében mindig figyeljuk és tartsuk be a navigaciés segédek jelzéseit, a hajo-
zasi viszonyokat. Ezeket figyelmen kivill hagyva a hajo karosodasa, szemé-
lyi sérllés, vagy akar halalos kimenetell baleset kévetkezhet be.

Az Auto Guidance funkci6 az elektronikus térképi adatokon alapul, amely
nem szavatolja a vizfelilet és a mederfenék akadalymentességét. Az ttvonal
mentén mindig kdvesstik figyelemmel a vizudlis jelzéseket és kertlljlik ki a za-
tonyokat, a sekélyvizet, egyéb akadalyokat.

MEGJEGYZES! Nem mindegyik modell timogatja az 6sszes térkép fajtat.

A kiilén megvasarolhato prémium kategorias térképi adatbazisok, mint pl. a
BlueChart® g3 Vision rendkiviil latvanyos térképi nézeteket tarnak fel el6t-
tink. A részletes térképi adatokon tul a térképi adatbazis egyes régiokban a
kovetkezd funkciokkal is bir.

Mariner’s Eyes 3D — a hajot felllrdl és hatulrol mutaté madartavlati nézet,
amely szemléltetd navigacios segédeszkdzként szolgal.



Fish Eye 3D - viz alatti, harom dimenzids nézet, amely a térképi adatoknak
megfeleléen grafikusan abrazolja a tengerszintet.

Halaszati térképek — navigacios adatok nélkul, kizérélag a fenék korvonala-
ival és a mélységi adatokkal lathatjuk a térképet. Nyilttengeri, mélyvizi ha-
laszatkor hasznos funkcio.

Nagyfelbontasi miihold-felvételek — a navigacios térkép vizi és szarazfol-
di részleteinek ad valosaghi, realisztikus megjelenést (lasd ,Miholdas
felvételek megjelenitése a navigacios térképen”; 6. oldal).

Légi felvételek — kikotokrol és egyéb, navigacios szempontbdl jelentds he-
lyekrdl készlilt 1égi felvételek segitik a kornyezet felismerését (lasd ,Te-
reptargyakat abrazolo légi felvételek bekapcsolasa”; 6. oldal).

Részletes uti és érdekes pont (POI) adatbazis — részletes utcai és érdekes
hely adatbazis , amely a part mentén az utakrdl és éttermekrél, egyéb ér-
dekes helyekrél szolgal részletes adatokkal.

Auto Guidance - automatikus Utvonaltervezd funkcio, amely a célhoz veze-
t6 optimalis utvonal kijeldlésében segit.

Arapaly allomas adatok megtekintése
Az érapély adatok az arapaly allomas ikonnal @ egyltt jelennek meg a tér-
képen. Grafikonon tekinthetjlik meg a jellemzd arapaly mélységi valtozast,
igy vetithetjlik elére mas napra, mas idépontra vonatkozéan az arapaly var-
hato alakulasat.
MEGJEGYZES! Arapaly allomas adatokat kizarélag a prémium kategorias
térképi adatbazisok tartalmaznak, azok is csak egyes régiokban.
1. Anavigacios vagy halaszati térképen valasszunk ki egy poziciét vagy tar-
gyat.
A @ ikon mellett jelennek meg az arapaly irany és mélység adatok.
2. Valasszuk ki az arapaly allomas nevét.

Mozgo grafikaval abrazolt arapaly és aramlati mutatok
MEGJEGYZES! Ezen funkcio kizarélag prémium kategorias térképi adatba-
zis megléte esetén érhetd el, ez esetben is csak egyes régiokban.

A navigacios és halaszati térképen mozgd grafikaval jelenithetjiik meg az ar-
apaly allomas adatait és az aramlat iranyat. Ennek feltétele, hogy a térképi
beallitasokban alatt be kell kapcsolnunk a mozgd grafikas megjelenitést (lasd
JTérkép rétegek”; 8. oldal pontot).

Az arapaly allomast egy nyilat tartalmazé fliggéleges savszerd ikon jelzi a
térképen. A piros, lefelé mutatd nyil apalyt jeldl, a kék, felfelé mutatd nyil da-
galyt. Ha a kurzort az arapaly allomas folé vissziik, a fliggbleges ikon felett
megjelenik a jellemzd arapaly magassag.

Az aramlat iranyat jelzé mutatok nyil formajaban jelennek meg a térképen. A
nyilak iranya az aramlat iranyét jelzi, szinik az adott helyen jellemz6 aramla-
si sebességet jeldli. A kurzort a nyil flé hlizva, az aramlasi sebesség értéke
a nyil felett lesz lathato.

Sérga 0-1 csomd
Narancs | 1-2 csom6
Piros 2 vagy tobb csomé

Arapaly és aramlat mutatok megjelenitése

MEGJEGYZES! Ezen funkcio kizardlag prémium kategorias térképi adatba-

zis megléte esetén érhetd el, ez esetben is csak egyes régiokban.

A navigacids és halaszati térképen mozgd grafikaval jelenithetjlik meg az ar-

apaly allomas adatait és az aramlat iranyat.

1. A navigacios vagy halaszati térképen nyomjuk meg a MENU gombot,
rr]ajd valasszuk a Layers (Rétegek) > Chart (Térkép) > Tides & Currents
(Arapaly és aramlat) pontot.

2. Valasszunk az alabbi lehetdségek kozil:

* CsUszkakkal szabalyozhatjuk, hogy mely id6tartomanyra vonatkozdan
jelenjenek meg a térképen az aramlatok, arapalyok. Ehhez valasszuk a
Sliders (CsUszkak) pontot.

+ Az aramlati allomas és az arapaly allomas mozgd grafikas mutatéinak
megjelenitéséhez valasszuk az Animated (Mozgd grafika) pontot.

Miiholdas felvételek megjelenitése a navigacios térképen
MEGJEGYZES! Ezen funkcid kizardlag prémium kategorias térképi adatba-
zis megléte esetén érhetd el, ez esetben is csak egyes régiokban.

Lehet6séglink van a navigacids térképen a szarazfoldi terlileteken, vagy
mind a szarazféldre, mind a tengerfellilet egy részére miholdas felvételeket
ravetitetiink.

MEGJEGYZES! A nagy felbontasti miiholdas felvételek — amennyiben be-
kapcsoltuk ezeket — csak kisebb nagyitasi 1épték mellett (kdzelebbi nézet) je-
lennek meg. Amennyiben a kiilén megvasarolt, kiegészitd térkép altal lefe-
dett terlleten nem Iatjuk a felvételeket, nagyitsunk ré jobban a kivant tertlet-
re a + gomb megérintésével. A kirajzolas részletességét is ndvelhetjiik.

1. A navigécios vagy halaszati térképen nyomjuk meg a MENU gombot,
majd valasszuk a Layers (Rétegek) > Chart (Térkép) > Satellite Photos
(Mhold-felvételek) pontot.

2. Vélasszunk az alabbi lehetéségek kozul:

+ A Land Only (Csak szarazfdld) beallitassal csak a szarazfoldi tertilete-
ken jelennek meg a miiholdas felvételek.

Standard Mapping® hajos térképek megtekintéséhez ezt a médot enge-
délyezniink kell.

* A Photo Map Blend (Fénykép a térképre ravetitve) bedllitds esetén
adott atlatszésag mellett mind vizen, mind szérazf6ldén megjelennek a
felvételek. A csuszkaval szabalyozhatjuk az attetsz6ség mértékét: minél
nagyobb szazalértékek adunk meg, annal er6sebb lesz a miholdas fel-
vétel és anndl halvanyabb az eredeti térképi grafika.

Tereptargyakat abrazoloé légi felvételek bekapcsolasa
A légi felvételek megtekintése el6tt a térképi beallitasok kdzott be kell kap-
csolnunk a Photo Points bedllitast.

MEGJEGYZES! Ezen funkcié kizarélag prémium kategorias térképi adatba-
zis megléte esetén érhetd el, ez esetben is csak egyes régiokban.

A prémium kategorias térképi adatbazisok 1égi felvételeket tartalmaznak sza-
mos kikotordl, tereptargyrdl. Ezek a felvételek segithetnek helyzetlink felmé-
résében, kornyezetiink el6zetes felmérésében, illetve tajékozodhatunk egy
kik6td felépitésérdl, mielétt behajoznank abba.

1. Anavigacios térképen valasszunk egy kamera ikont.
2. + Anormal kamera ikon (EDT ) feliilnézeti felvételt jelol.

* A kuppal kiegészitett kamera ikon ( ) perspektivikus fotdt jeldl. A
felvétel a kamera ikon altal jelolt nézépontbdl, a kup felé készilt.

3. Valasszuk a Photo (Légi felvételek) pontot.

Automatikus azonosité rendszer (AlS)

Az Automatikus azonosito rendszer (AIS) lehetévé teszi, hogy mas hajokat
beazonositsunk és nyomon kévessink, valamint figyelmeztet a kdzeli hajo-
forgalomra. Kiils6 AIS késziilékre csatlakoztatva az ECHOMAP készlléket, a
kijelz6n megjelennek a hatdsugaron bellil tartézkodd, AlS kompatibilis jel-
adoval felszerelt és aktualisan AlIS adatokat sugarzd hajok adatai.

A hajokrol érkezé adatcsomag tartalmazza az MMSI (Maritime Mobile Servi-
ce Identity) szdmot, a poziciot, a GPS-sebességet, a GPS-iranyt, az utolso
elkildétt jelentés ota eltelt idét, a legkdzelebbi kdzelitést és a legkdzelebbi
kozelitéshez szikséges idét. Egyes navigacios készllék modellek tdmogat-
jék a Blue Force Tracking funkciét. A késziilék altal Blue Force Tracking funk-
ciéval nyomon kovetett hajok kék-zdld szinnel jelennek meg.

AIS célt jelolé szimbolumok

A AIS hajé. A hajé AIS adatokat kild. A haromszdg irany
mutatja, hogy az AlS hajé milyen iranyban mozog.
A A céltargy kivalasztasra kerlt.

AIS cél bemérve. A céltargy a térképen nagyobbnak ti-
nik. A targybdl kiinduld zéld vonal jelzi a targy haladasi ira-
nyat. Amennyiben a Show beallitas aktiv, a céltargy alatt
lathatd az MMSI szam, a sebesség, irany. Amennyiben a
kapcsolat megszakad a hajoval, izenet jelenik meg.

),( Céltarggyal a kapcsolat megszakadt. Zéld X jelzi, hogy a
hajordl erkezé AIS jeladas megsziint, és az ECHOMAP
rakérdez, hogy kivanjuk-e tovabb kévetni a hajot. Ameny-
nyiben a kovetést leallitjuk, az eltiint céltargyat jelz6 szim-
bdlum eltlinik a térképrél.




Veszélyes céltargy hatdsugaron belll. A céltargy villog és
hangjelzés figyelmeztet, valamint (izenet jelenik meg a ki-
jelzén. A riasztast tudomasul véve, allandd piros harom-
sz6g és ebbdl kiindulva piros vonal vonal jelzi a veszély
gos Utkdzési z6na riasztas ki van kapcsolva (off), a cél-
targy villog, de hangjelzés nincs és lizenet sem jelenik
meg. Amennyiben a kapcsolat megszakad, tzenet figyel-
meztet.

W A veszélyes céltarggyal a kapcsolat megszakadt. Piros
X" jelzi, hogy az AIS kapcsolat megszakadt, és a készi-
|ék rakérdez, hogy a hajot tovabb kdvesse-e. A hajon nyo-
mon kdvetésének megszakitasa esetén az eltlint veszé-
lyes céltargy szimbolum eltlinik.

A szimbdlum helye mutatja a veszélyes céltargy megko-
zelitésének legkdzelebbi pontjat, és a szimbdlum melletti
szam ezen legkdzelebbi pontig hatralévd id6t.

MEGJEGYZES! A késziilék altal Blue Force Tracking funkciéval nyomon ko-
vetett hajok kék-zold szinnel jelennek meg.
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Aktivalt AIS céltargy iranya és kivetitett utiranya

Amennyiben az aktivalt AIS céltargy megkaildi irdnyanak és kijeldlt foldi cél-
iranyanak adatait, a térképen az AIS céltargy szimbolumbal kiinduld folytonos
vonal jelzi a céltargy haladasi irdnyat. 3D-s térképnézeten a haladasi irany
vonal nem jelenik meg.

Az AIS céltargy kivetitett céliranya pontozott vonalként jelenik meg mind a
normal, mind a 3D-s térképnézeten. A kivetitett vonal hossza a haladési irany
kivetitési hosszanak megfeleld. Amennyiben az AIS céltargy nem kiild sebes-
ség adatokat vagy a hajo all, a kivetitett célirdny vonal nem jelenik meg. A
hajo altal kiildott sebesség, a célirany, a fordulasi titem adatok valtozasa mo-
dositja a kivetitett célirany vonalat is.

Amikor egy aktivalt AIS céltargy megkiildi a talajhoz viszonyitott célirany
(COG), haladasi irany és fordulasi Gitem adatokat, a kivetitett célirany a talaj-
hoz viszonyitott célirany (COG) és a fordulasi litem adatok alapjan kertil ki-
szamitasra. Az irany, amerre a hajo fordul, és amely ugyancsak a fordulasi
tem értéken alapul, a révid oldaliranyu szal a haladasi irany vonalanak vé-
gén. Akis szal hossza allando.

Amikor a céltargy a talajhoz viszonyitott célirany és a haladasi irany adatokat
kiildi meg, de a fordulasi item adatot nem, a kivetitett célirany a talajhoz vi-
szonyitott célirany alapjan kertl kiszamitasra.

AIS hajo aktivalasa célként

1. Valamely térkép képernyén vagy 3D-s térkép nézeten valasszuk ki az AIS
hajot.

2, Valasszuk az AIS Vessel (AIS hajo) > Activate Target (Cél aktivalasa)
pontot.

Aktivalt AIS hajo adatainak megtekintése

Megtekinthetjik az MMSI (Maritime Mobile Service Identity) szdmot, a pozi-

ciét, a GPS-sebességet, a GPS-iranyt és a célként kijeldlt AIS hajé altal su-

garzott adatcsomaggal érkez6 egyéb adokat.

1. Valamely térkép képernyén vagy 3D-s térkép nézeten valasszuk ki az AIS
hajot.

2. Valasszuk az AIS Vessel (AIS hajo) pontot.

AIS haj6 aktivaldsanak megsziintetése

1. Valamely térkép képernydn vagy 3D-s térkép nézeten valasszuk ki az AIS
hajot.

2. Valasszuk az AIS Vessel (AIS hajo) > Deactivate Target (Kikapcsol)
pontot.

AlS(veszélyt jelentd) céltargyak listajanak megtekintése

1. Valamely térkép képerny6n vagy 3D-s térkép nézetenyomjuk meg a
MENU gombot, majd vélasszuk az Other Vessels (Idegen hajok) > AIS
List (Lista) pontot.

2, Valasszuk ki, hogy milyen jellegli veszélyt jelentd hajok keriljenek
kilistazasra.

Utkozési riasztas biztonsagi zénajanak beallitasa

Utkozési riasztas beallitasahoz a kompatibilis hajés navigacios készillékhez

AIS eszkozt vagy radart kell csatlakoztatnunk.

Egyediil az AIS és a MARPA funkci6 alkalmas Utkdzési riasztés élesitésére.

AMARPA funkcié radarral miikddik. A biztonsagi zona az litkdzések elkertilé-

sére szolgal és tetszés szerint allithato.

1. Vélasszuk a Settings (Beallitasok) > Alarms (Riasztas) > AIS > AIS

Alarm (Utkdzés riasztas) > On (Be) pontot.
Uzenet jelenik meg és hangjelzés szol, amikor egy aktivalt MARPA vagy
AlS hajé belép a hajonkat kortilvevé biztonsagi gydriibe. A céltargy veszeé-
lyes jeldlést kap a képernydn. Az Off (Ki) bedllitassal kikapcsoljuk az lize-
netet és a hangjelzést, de a képerny6n a hajo ugyanugy veszélyes jeld-
lést kap.

2. Valasszuk a Range (Tartomany) pontot.

Adjuk meg a biztonsagi gy(rl sugarat.

4. ATime To (Idétartam) beallitassal egy id6tartamot adhatunk meg: az (t-
kdzési riasztés bekapcsol, amennyiben a készilék ugy észleli, hogy az
AIS hajo a megadott idtartam mulva belép a biztonsagi zénaba.

5. Adjuk meg az id6tartamot.

Példaul amennyiben azt szeretnénk, hogy egy keresztezés, tulzott meg-
kozelités elétt 10 perccel jelezzen a készilék, a Time To beallitasnal 10
percet adjunk meg: ekkor a készilék 10 perccel azel6tt jelez, hogy a mé-
sik hajo belépne az Utkdzési zénaba.

AIS navigaciés segéd
A AIS navigacids segédjelzés (ATON) egy navigaciét segit6 jeladas, amely
az AIS radion keresztul kerll sugarzasra. Az ATON navigaciés segéd meg-
jelenik a térképen és azonositasi informéaciokkal is szolgal, pl. pozicio és ti-
pus adatokkal. AIS ATON navigacios segédeknek harom f6 tipusa van. A va-
l6s ATON segédek fizikailag ténylegesen léteznek és pozicié valamint azo-
nositasi adataikat valés poziciojukbdl sugarozzak. A szintetikus ATON segé-
dek fizikailag Iéteznek, azonban pozicio és azonositasi adataikat egy masik
helyrdl kiildik. A virtuélis ATON segédek nem léteznek, és pozicio és azono-
sitasi adataikat egy masik helyrdl kiildik.

Az ATON segeédeket akkor lathatjuk a térképen, amikor a hajés navigacios
készillék egy kompatibilis AlS radiohoz csatlakozik. Az ATON segédek tér-
képen torténé megjelenitéséhez yomjuk meg a MENU gombot, majd vélasz-
szuk a Layers (Rétegek) > Chart (Térkép) > Navaid (Navigacios segédek)
> ATONs pontot.

Az ATON adatainak megtekintéséhez valasszuk ki azt a térképen.

d

Valds vagy szintetikus ATON

O | O

Valés vagy szintetikus ATON: Felsd jel ESZAK

Valés vagy szintetikus ATON: Fels jel DEL

Valoés vagy szintetikus ATON: Fels6 jel KELET

Valds vagy szintetikus ATON: Felsd jel NYUGAT

Valés vagy szintetikus ATON: Felsd jel SPECIALIS

Valés vagy szintetikus ATON: Felsd jel BIZTONSAGOS

G | G | Dn | O | On | O

Valés vagy szintetikus ATON: Felsé jel VESZELY

Virtualis ATON

Virtualis ATON: Felsd jel ESZAK

Virtualis ATON: Felsd jel DEL

i3 Virtuélis ATON: Fels6 jel KELET

Virtualis ATON: Fels6 jel NYUGAT

Virtualis ATON: Felsé jel SPECIALIS

Virtualis ATON: Fels6 jel BIZTONSAGOS

Virtualis ATON: Felsd jel VESZELY




AIS vészhelyzeti jelzés

A kompakt AIS vészhelyzeti jelzéberendezések bekapcsolva vészhelyzeti
pozicio jelentéseket kiildenek. Az ECHOMAP készilék veszi a Search and
Rescue Transmitters (SART - kutato és mentd jelado) jeleket, az Emergency
Position Indicating Radio Beacons (EPIRB - vészhelyzeti pozicié jelz6 radio-
adas) jeleket és egyéb ,ember a vizben” jeleket. A vészhelyzeti jeladas eltér
a normal AIS jeladastol, ezért ezek eltéréen is jelennek meg a késziiléken.
Ahelyett, hogy a vészhelyzeti jelzés (itkdzés elkeriilése érdekében kovetnénk
nyomon, a vészhelyzeti jeladast pozicionalni kell és el kell inditani a segitsé-
get a hajo vagy a személy felé.

Navigdcio vészhelyzeti jeladdsban megadott pozicié felé
Amikor vészhelyzeti jeladast vesziink, a vészhelyzet riasztasi szimbdlumok
jelennek meg.
Valasszuk a Review (Attekintés) > Go To (Menj) pontot a jeladas felé tor-
ténd navigacio megkezdéséhez.
AIS vészhelyzeti jeladdst mutaté cél szimbélumok

® AIS vészhelyzeti eszkdz altal sugarzott jeladas. A szim-
bdlumot érintve tovabbi informacidkat lathatunk a jel-
adasrol, illetve megkezdhetjik a navigaciot.

@ A kapcsolat megszakadt.

® Jeladas proba. Akkor jelenik meg, amikor egy hajo tesz-
teli a vészhelyzeti jeladd berendezését, és nem valos
vészhelyzetrél van szo.

® A jeladas préba soran a kapcsolat megszakadt.

AIS jeladdsi proba riasztdsok engedélyezése

Annak érdekében, hogy zsufolt helyeken, pl. kikoték kdrnyékén nagy szam-
ban érkezzen be proba riasztas és jelenjen meg ezt jelzé szimbdlum a kép-
ernydn, letilthatjuk az AIS prdba Uzenetek vételét. Egy AIS vészhelyzeti be-
rendezés teszteléséhez engedélyezniink kell a késziiléken a prdba riaszta-
sok vételét.

1. Valasszuk a Settings (Beallitdsok) > Alarms (Riasztasok) > AlS pontot.

2, Valasszunk az alabbi lehetéségek kozil:
* Vészhelyzeti poziciét tartalmazd radios jeladas (EPIRB) proba jelzés vé-
teléhez vagy ennek letiltdsahoz valasszuk az AIS-EPIRB Test pontot.
+ Ember a vizben proba jeladés vételéhez vagy ennek letiltdsdhoz valasz-
szuk az AIS-MOB Test pontot.

* Keresési és mentési jeladd (SART) proba jelzésének vételéhez vagy le-
tiltasahoz valasszuk az AlIS-SART pontot.

AIS vétel kikapcsolasa
Alapértelmezés szerint az AIS vétel be van kapcsolva.

Vaélasszuk a Settings (Beallitasok) > Other Vessels (Idegen hajok) >
AIS > Off (Kikapcsol) pontot.

Az dsszes AlS funkcié mind a navigacios térképeken, mind a 3D-s térkép né-
zeteken teljes korlien kikapcsolasra kerl, beleértendd az AlS hajok beméré-
sét, nyomon kévetését, és az ebbdl levezetésre kerilé itk6zési riasztast is,
valamint az AIS hajok megjelenitését.

Térképek és 3D-s térkép nézetek beallitasai
MEGJEGYZES! Egyes beallitisok csak bizonyos térképeknél, bizonyos
3D-s térkép nézetekre vonatkoznak. Egyes beallitdsok csak prémium térképi
adatbazis megléte, illetve kiegészitd csatlakoztatasa esetén érhetdk el.

Az alabbi beallitdsok a radar réteg és a Fish Eye 3D térképek kivételével az
Osszes egyéb térképre és 3D-s térkép nézetre érvényesek.

Atérképen vagy a 3D-s térkép nézeten valasszuk a Menu pontot.

Layers — a térképen a kiildonféle elemek megjelenitését allithatjuk (lasd ,Tér-
kép rétegek”; 8. oldal).

Waypoints and Tracks — az Gtpont &s nyomvonal listat nyitjuk meg (lasd ,Ut-
pont és nyomvonal beallitasok a térképen és térkép nézeteken”; 45. oldal)

Quickdraw Contours — a mederfenék vonalrajz kirajzolasanak, illetve hala-
szati térkép cimkék létrehozasanak engedélyezése.

Chart Setup — lasd ,Navigéacios és halaszati térkép beallitasai”; 39. oldal.

Térkép rétegek

Be- és kikapcsolhatjuk a térkép rétegeket, valamint testreszabhatjuk a térké-
pi funkciokat. A beallitasok kizardlag az éppen hasznalat térképre vagy tér-
képi nézetre vonatkoznak.

MEGJEGYZES! Egyes hajos navigacios késziilék modelleken vagy térképe-
ken bizonyos beallitasok nem elérhetdk. Egyes beallitasok csak prémium ka-
tegdrias térképi adatbazis hasznalata vagy specidlis kiegészité csatlakozta-
tasa mellett érhetdk el.

MEGJEGYZES! A meniik olyan beallitasokat is tartalmazhatnak, melyeket a
telepitett térképi adatbazis vagy pillanatnyi pozicionk nem tamogat. Ezen be-
allitasok mddositasa nem fog valtoztatni a térkép megjelenésén.

Valamely térképen nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk a Layers
(Rétegek) pontot.

Chart — a térképhez kapcsolodé elemek megjelenitése, elrejtése (, Térkép ré-
tegek”; 8. oldal).

User Data - felhasznaléi adatok, pl. Utpontok, hatarvonalak, nyomvonalak
megjelenitése, elrejtése, valamint felhasznaldi adatlistak megnyitasa (,Fel-
hasznaldi adat réteg beallitasok”; 9. oldal).

Other Vessels — a tobbi hajo megjelenitésének beallitasa (lasd ,ldegen ha-
jok megjelenitési beallitasai a térképeken és a térkép nézeteken”; 45 oldal).

Water — mélységi elemek megjelenitése, elrejtése (,Viz réteg bedllitasai’; 9.
oldal).

Quickdraw Contours — a mederfenék vonalrajz kirajzolasanak, illetve hala-
szati térkép cimkék létrehozasanak engedélyezése (,Garmin Quickdraw
Contours térképi rajz”; 10. oldal).

Térkép réteg bedllitdsok

Valamely térképen nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk a Layers
(Rétegek) > Charts pontot.

Satellite Photos — bizonyos prémium kategdrias térképi adatbazisok hasz-
nalata mellett a navigacios térkép szarazfoldi részein, vagy akar mind
szarazfoldi, mind egyes tenger altal lefedett részein nagyfelbontasu mi-
holdas képek megjelenitését teszi lehetdévé (,Miholdas felvételek megje-
lenitése a navigacios térképen”; 6. oldal).

MEGJEGYZES! A Standard Mapping térkép megjelenitéséhez ezt a be-
allitést be kell kapcsolnunk.

Tides & Currents — mutatja az dramlati allomas és az arapdly allomas mu-
tatoit a térképen, valamint bekapcsolja az dramlat és arapaly csuszkat,
amellyel azt az id6tartamot allithatjuk, ameddig az aramlati és arapaly je-
lentések megjelennek a térképen.

Land POls - szarazfoldi érdekes helyek megjelenitése.

Navaids — a halaszati térképen a navigacios segédek (pl. ATONok és villogd
fények) megjelenitésének engedélyezése. Valaszthatunk a NOAA vagy
IALA navigacios segéd tipusok kozott.

Service Points — hajos kiszolgalasi helyek megjelenitése.

Depth — a mélység réteg elemeinek bedllitasa (,Viz réteg beallitasai’; 9. ol-
dal).

Restricted Areas — a térképen a tiltott zondk megjelenitése.

Photo Points — a |égi felvételek kamera ikonjait mutatja (, Tereptargyakat ab-
rézolo légi felvételek bekapcsolasa”; 6. oldal).



Sajat hajo réteg bedllitasai

Valamely térképen nyomjuk meg a MENU gombot, majd vélasszuk a Layers

(Rétegek) > My Vessel (Sajat hajo) pontot.

Heading Line — a haladési irany vonal megjelenitése és bedllitasa. A hala-
dasi irdny vonal a hajé orrétdl, a haladsi irany felé mutaté vonal, mely-
nek adatforrasat is megadhatjuk (,Haladasi irany vonal és letérési irany
jelzék™; 5. oldal).

Laylines - vitorlazas mddban a layline beallitasok médositasa (,Laylines be-
allitasok”; 9. oldal).

Roses — a hajo6 korll egy kompasz rozsét jelenit meg, amely a hajé halada-
si iranyat mutatja az ECHOMAP késziilékhez kompatibilis hajos szélmé-
ré adatai alapjan.

Vessel Icon - a térképen pillanatnyi poziciénkat jel6l6 ikont allithatjuk be.

Laylines beallitasok

Alaylines funkci6 hasznalatdhoz szélmérét kell csatlakoztatnunk a készUlék-
hez.

Vitorlazas médban (,Hajo fajtajanak megadasa”; 3. oldal) a navigacios térké-
pen is médunkban &ll a csapésvaltas helyét jeldlé layline vonalakat megjele-
niteni. Versenyzés soran a layline vonalak rendkivl hasznosak lehetnek.
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A navigacios térképen nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk a
Layers (Rétegek) > My Vessel (Sajat hajo) > Laylines > Setup (Beallitas)
pontot.

Display — beallithatjuk, hogy a layline vonalak és a hajo miként jelenjenek
meg a térképen, illetve a layline vonalak hosszat allithatjuk.

Sailing Ang. - a layline vonalak kiszamitasanak modjat allithatjuk. Az Actual
opcio esetén a layline vonal kiszdmitésa a szélmérd altal mért szélirany
alapjan torténik. A Manual bedllitdssal magunk adhatjuk meg a szél olda-
li és szél alatti iranyokat.

Windward Ang. — a layline vonalat a széloldali vitorldzasi irany alapjan al-
lithatjuk be.

Leeward Ang. — a layline vonalat a szél alatti vitorldzasi irany alapjan allit-
hatjuk be.

Tide Correction — az arapallyal korrigaljuk a layline vonalat.

Filter Time Constant — a megadott id6kdz szerint szlri a layline adato-
kat. Nagyobb szam megadasa esetén egy simabb layline vonal jon Iétre,
amely kisziri a hajé haladasi iranyaban, a valos szélirdnyban bekdvetke-
z6 kisebb valtozasokat. A hajo haladasi iranyaban vagy a valos szélirany-
ban bekévetkezd valtozatasokra érzékenyebb layline vonal létrehozasa-
hoz kisebb értéket adjunk meg.

Felhasznaloi adat réteg beallitasok
Atérképen megijelenithetlink felnasznalé altal létrehozott adatokat, pl. dtpon-
tokat, hatarvonalakat, nyomvonalakat.

Valamely térképen nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk a Layers
(Rétegek) > User Data (Felhasznaldi adatok) pontot.

Tracks — nyomvonalak megjelenitése a térképen vagy térképi nézeten.

Waypoints - Utpontok megjelenitése a térképen és utpontok listajanak meg-
jelenitése.

Boundaries — hatarvonalak megjelenitése a térképen és hatarvonalak lista-
janak megjelenitése.

Idegen hajéllr réteg bedllitasai
MEGJEGYZES! Az alabbi beallitdsok opcionalis kiegésziték csatlakoztata-
sat igénylik, pl. AlS-vevd vagy VHF-radi6 csatlakoztatasat.

Valamely térképen nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk a Layers
(Rétegek) > Other Vessels (Idegen hajok) pontot.

AIS - ponttal megtekinthetjiik az AIS észlelt hajokat.

DSC - megtekinthetjik a legutobbi DSC hivasokat és az elmentett DSC ha-
jok adatait.

Details — a térképen az idegen hajok adatainak megjelenitése.

Projected Heading — a haladasi irany vonal kivetitési idejének bealllitasa
AlS-aktivalt vagy MARPA-jelélt hajokra vonatkozoan.

AIS Alarms — AIS észlelt hajékra vonatkozdan egy biztonsagos Uitkdzesi z6-
nat hizhatunk hajonk koré.

Viz réteg beallitasai

Valamely térképen nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk a Layers

(Rétegek) > Water (Viz) pontot.

MEGJEGYZES! A meniik olyan beallitasokat is tartalmazhatnak, melyeket a
telepitett térképi adatbazis vagy pillanatnyi pozicionk nem tamogat. Ezen be-
allitasok mddositasa nem fog valtoztatni a térkép megjelenésén.

Spot Depths — a mélységi feliratok megjelenitésének bekapcsolasa, és egy
veszélyes vizmélység megadasa. A piros szinl mélységi feliratok a ve-
szélyesnek jeldlt vizmélységgel egyezd vagy kisebb mélységi (seké-
lyebb) helyeken jelennek meg.

Shallow Shading - a partvonaltél a megadott mélységig a vizfelilet arnyé-
kolva jelenik meg.

Depth Shading — megadhatunk egy felsé és egy als6 mélységet, ahol az
ezek kdzotti meélységl terdlet keril arnyékolasra.

Lake Level —a t6 jelenlegi vizszintjét allithatjuk be. A funkcié csak egyes pré-
mium kategdriés térképi adatbazisok hasznalata mellett érhetd el.

Sonar Imagery — a szonar képi nézet a mederfenék strliségének megjeleni-
tésére szolgal. A funkcié csak bizonyos prémium kategdrias térképi adat-
bazisok hasznalata esetén érhetd el.

Relief Shading — arnyékolassal mutatja a mederfenék lejtését. A funkcio
csak bizonyos prémium kategdrias térképi adatbazisok hasznalata ese-
tén érhetd el.

Mélységtartomany (Depth Range) drnyékolds

A térképen szintartomanyokat hatarozhatunk meg, melyekkel azon mélysé-

gi dvezeteket jeldlhetjlik meg, ahol a halak aktuélisan harapnak. Mélyebb tar-

tomanyok beallitasaval megfigyelhetjik, hogy adott mélységtartomanyban a

mederfenék mélysége milyen gyakorisaggal valtozik. Legfeljebb tiz mélység-

tartomanyt hozhatunk létre. Szarazf6ldon belili halaszathoz egy legfeljebb
6t mélységtartomany kialakitasaval tehetjik atiathatobbé a térképet. A mély-
segtartomany kialakitdsok az dsszes térképre és az dsszes viztdmegre igaz.

Egyes Garmin LakeV{ és prémium kiegészit6 térképek alapbeallitas szerint

tobb mélységtartomany arnyékolassal vannak ellatva.

Piros 0 és 1,5 m kozott

Narancs | 1,5 és 3,0 m kozott
Sarga 3,0 és 4,5 m kozott
Zold 4,5 és 7,6 m kozott




Fish Eye 3]) beallitasok
MEGJEGYZES! A funkci6 csak prémium térképi adatbazis hasznalata ese-
tén érhet6 el, ez esetben is csak korlatozott teriileteken.

AFish Eye 3D térképi nézetben nyomjuk meg a MENU gombot.

View — a 3D térképi nézet tajolasat allithatjuk be.

Tracks — nyomvonalak megjelenitése.

Sonar Cone - a jelad6 altal lefedett tertiletet jel6lé kup megjelenitése.
Fish Symbols - a feltételezett céltargyak (halak) megjelenitése.

Tamogatott térképek

A vizen toltott id6 élvezetessé és biztonsagossa tétele érdekében a Garmin
készillékek kizarolag a Garmin vagy a Garmin altal engedélyezett, kiilsé
gyarto altal fejlesztett térképekkel mikodik. A térképek beszerzésével kap-
csolatosan forduljunk az iigyfélszolgalathoz. Amennyiben nem Garmin vi-
szonteladotdl szerezziik be a térképet, gondosan jarjunk a térkép értékesits-
je utan. Az internetes eladokkal kiléndsen dvatosak legylink. Amennyiben
nem tdmogatott térképet szereztiink be, kildjik vissza az eladénak.

Garmin Quickdraw Contours térképi rajz
Vigyazat!
A Garmin Quickdraw Contours térképi funkcio a felhasznélé szdméra térkép
|étrehozasat teszi lehetdvé. A Garmin nem véllal felelésséget a harmadik fél-
tél szarmaz6 térképek pontossagaért, megbizhatdsagaert, teliességéert
vagy id0szeriiségéért. A harmadik féltl szarmazo térképek hasznalatanak,
azokra vald tdmaszkodas feleldssége kizardlagosan a felhasznalét terheli.

A Garmin Quickdraw Contours térképi funkciéval barmilyen viztdmeghez
azonnali hatéllyal hozhatunk létre egyedi konturvonalakkal és mélységi fel-
iratokkal ellatott térképeket.

Amikor a Garmin Quickdraw Contours funkcié adatokat rogzit, a hajot egy
szines kor veszi korbe. A kor jelzi azt a hozzavetbleges teriletet, amely min-
den egyes elhaladas soran letapogatasra kertl.

son
—

Z0ld kér megfeleld mélységet és GPS-poziciot jeldl, valamint 16 km/6 alatti
sebességet. Sarga kor megfelelé mélységet és GPS-poziciot, valamint 16 és
32 km/6 kozotti sebességet jeldl. Piros kor gyenge mélység jelet vagy GPS-
poziciét jelent, valamint 32 km/6 feletti sebességet.

A Garmin Quickdraw Contours térképi rajzot egy kombinalt képernydn is
megjelenithetjlik, vagy akar a térképen mint egy kiilonallo nézetet.

A mentett adatmennyiség fligg a memoriakartya kapacitasatol, a szonar for-
rastdl, valamint az adatrogzités soran a hajo jellemzd sebességétél. Hosz-
szabban végezhetjiik a rogzitést, ha egy sugarnyalabos halradart haszna-
lunk. Nagysagrendi becslések szerint egy 2GB-os memoriakartyara ugy
1500 6ranyi adatot rogzithetlink.

Amikor a késziilékbe helyezett memdriakartyara mentjik az adatokat, az uj
adatok hozzéadddnak a meglévd Garmin Quickdraw Contours térképhez, és
mentésre kerliinek a memoriakartyan. Amikor egy Uj memoriakartyat helye-
ziink be, a meglévé adatok nem kertilnek atmasolasra az Uj kartyara.
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A viztomeg feltérképezése a Garmin Quickdraw
Contours funkciéval

A Garmin Quickdraw Contours funkcié hasznalata el6tt az ECHOMAP kész(i-
Iék rendszerszoftverét frissitsiik, biztositsunk halradar mélységmérési adato-
kat, illetve létesitsiink miiholdas kapcsolatot, valamint helyezziink be szabad
tarhellyel rendelkezé memoriakartyat.

MEGJEGYZES! A funkcié nem mindegyik modellen érhets el.

1. Valamely térkép nézeten nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk
az Quickdraw Contours > Start Recording (Felvétel inditisa) pontot.

2. Amikor a rogzités véget ért, valasszuk a Stop Recording (Felvétel lealli-
tasa) pontot.

3. AManage > Name (Név) pontot valasztva nevezziik el a térképet.

Cimke hozzaadasa a Garmin Quickdraw Contours
funkciéval létrehozott térképhez

Cimkével lathatjuk el a Garmin Quickdraw Contours funkciéval létrehozott
térképhez, melyekkel megjeldlhetjlik a veszélyes pontokat és az érdekes he-
lyeket.

1. Anavigacios térképen jeldllink ki egy poziciot.
2. Vélasszuk az Add Quickdraw Label (Quickdraw cimke hozzaadasa)
pontot.

3. Feliratozzuk a cimkét, majd valasszuk a Done pontot.

Garmin Quickdraw k6zésség

A Garmin Quickdraw kdzdsség egy ingyenes, nyilvanos, online kbz0sség
(k6zdsségi oldal), amelyben a tagokkal megoszthatjuk a Garmin Quickdraw
Contours térképeinket, valamint a tbbi felhasznalo altal készitett térképeket
letolthetjuk.

Amennyiben készUlékink Wi-Fi funkcids, az ActiveCaptain alkalmazassal is
beléphetiink a Garmin QuickDraw kdzdésségbe (lasd ,Belépés a Garmin
Quickdraw kdzdsségbe az ActiveCaptain alkalmazéssal’; 10. oldal).

Amennyiben késziilékiink nem rendelkezik Wi-Fi funkcidval, a Garmin
Quickdraw kdzosségbe torténd belépéshez lépjink be a Garmin Connect™
fiokunkba (,Belépés a Garmin Quickdraw kdzdsségbe a Garmin Connect fi-
okkal’; 11. oldal).

Belépés a Garmin Quickdraw kézosségbe az ActiveCaptain

alkalmazassal

1. A mobil eszkdzdn nyissuk meg az ActiveCaptain alkalmazast, majd csat-
lakozzunk az ECHOMAP UHD késziilékhez (,Kezdeti Iépések az
ActiveCaptain alkalmazéssal”; 3. oldal).

2. Az alkalmazésban valasszuk a QuickDraw Community pontot.

Az ActiveCaptain alkalmazassal letdlthetjik a kdzosség masik tagja altal
megosztott kdrvonalrajzot (,Garmin Quickdraw Contours térképek letdltése
az ActiveCaptain alkalmazassal’; 10. oldal), valamint megoszthatjuk az alta-
lunk Iétrehozott kérvonalrajzot (,A Garmin Quickdraw Contours térképek
megosztasa a Garmin Quickdraw kdzosséggel az ActiveCaptain alkalmazas-
sal’; 11. oldal).

Garmin Quickdraw Contours térképek letéltése az ActiveCaptain
alkalmazdssal

Letdlthetjiik a Garmin Quickdraw kdzdsség mas tagjai altal készitett, és a ko-
z0sség szamara altaluk megosztott térképeket.

1. A mobil eszkdzon az ActiveCaptain alkalmazasban valasszuk a
Quickdraw Community > Search for Contours pontot.

2. Atérképpel és a keresési funkcidkkal hatarozzuk meg a letdlteni kivant te-
riletet.

Piros pont jeldli azokat a Garmin Quickdraw Contours térképeket, ame-
lyekre a kijelolt terlletet lefedik.

3. Valasszuk a Select Download Region (Letdltendd terlilet kivalasztasa)
pontot.

4. Adoboz peremének elhiizasaval jeldljiik ki a letdlteni kivant terlletet.
5. Asarkok elhizésaval korrigalhatjuk a letltési terlletet.
6. Vélasszuk a Download Area pontot.

A kovetkez6 alkalommal, amikor az ActiveCaptain alkalmazassal csatlako-
zunk az ECHOMAP UHD késziilékre, a letdltott korvonalrajzok automatiku-
san atmasolasra kerlinek a késziilékre.



A Garmin Quickdraw Contours térképek megosztasa

a Garmin Quickdraw kéz6sséggel az ActiveCaptain alkalmazassal

Az &ltalunk készitett Garmin Quickdraw Contours térképeket megoszthatjuk
méasokkal a Garmin Quickdraw kézdsségbe belépve.

Amikor egy vonalrajz (kontdr) térképet megosztunk, kizarélag a vonalrajz tér-
kép kerll megosztasra, az utpontok nem.

Az ActiveCaptain alkalmazas beallitasa soran valaszthatjuk azt az opciot,
amely automatikusan megosztja a kdrvonalrajzokat a kozésséggel. Amennyi-
ben nem ezt valasztottuk, tegylk a kdvetkezOket.

A mobil eszkdzon az ActiveCaptain alkalmazasban valasszuk a Sync
with Plotter > Contribute to Community pontot.
A kévetkez6 alkalommal, amikor az ActiveCaptain alkalmazassal csatlako-
zunk az ECHOMAP UHD készlilékre, a kdrvonalrajzok automatikusan feltol-
tésre kertilnek a kdzosség oldalara.

Belépés a Garmin Quickdraw kézosségbe a Garmin
Connect fiokkal

A Garmin Connect kézosségi oldalon keresztll Iéphetiink be a Garmin
Quickdraw kdzdsségbe.

1. Lépjlnk fel a www.garmin.com oldalra.

2. Vélasszuk a Getting Started > Quickdraw Community > Getting
Started (Inditas) oldalt.

3. Amennyiben nem rendelkeziink Garmin Connect fidkkal, hozzunk létre
egyet.

4. Lépjunk be a Garmin Connect fidkba.

5. Valasszuk a jobb fels6 sarokban talalhato Marine (Hajézas) pontot a
Garmin Quickdraw Contours widget megnyitasahoz.

TIPP! A Garmin Quickdraw Contours megosztasahoz a szamitdgépbe me-

moriakartyat kell behelyeznlnk.

A Garmin Quickdraw Contours térképek megosztasa

a Garmin Quickdraw k6z6sséggel a Garmin Connect fiokon keresztiil

Az dltalunk készitett Garmin Quickdraw Contours térképeket megoszthatjuk

masokkal a Garmin Quickdraw kdzosségbe belépve.

Amikor egy vonalrajz (kontur) térképet megosztunk, kizarélag a vonalrajz tér-

kép kerll megosztasra, az Utpontok nem.

1. Vegylk ki a memoriakartyat a ECHOMAP készUlékbdl.

2. Helyezzik a memoriakartyat a szamitdgépbe.

3. Lépjunk be a Garmin Quickdraw kdzdsségbe (lasd ,Belépés a Garmin
Quickdraw kézosségbe”; 52. oldal).

4. Valasszuk a Share Your Contours (Kontur térkép megosztasa) pontot.

5. A megjelend bongészd ablakban nyissuk meg a memariakartya meghaj-
tojat, és valasszuk a Garmin mappat.

6. Nyissuk meg a Quickdraw mappat, majd valasszuk ki a ContoursLog.svy
nevd fajlt.

Afajl feltoltését kovetden toroljlik le a ContoursLog.svy fajlt a memoriakartya-
rol, ezzel elkeriljik a késdbbi feltdltések soran esetleges adddd probléma-
kat. Adataink nem vesznek el.

Garmin Quickdraw Contours térképek letbltése a Garmin Connect
fiékkal

Letolthetjlik a Garmin Quickdraw kdzdsség mas tagjai altal készitett, és a ko-
z0sség szdméra altaluk megosztott térképeket.

Amennyiben készulékiink Wi-Fi funkcios, az ActiveCaptain alkalmazassal is
beléphetlink a Garmin QuickDraw kézdsségbe (lasd alabb).

Amennyiben késziilékiink nem rendelkezik Wi-Fi funkciéval, a Garmin

Quickdraw kozosségbe torténd belépéshez Iépjink be a Garmin Connect™

fiokunkba, ezutdn a memdriakartya hasznalataval feltélthetlink és letdlthe-

tlnk térképeket.

1. Helyezzilk a memériakartyat a szamitégépbe.

2. Lépjlink be a Garmin Quickdraw kdzdsségbe (lasd ,Belépés a Garmin
Quickdraw kdzosségbe”; 52. oldal).

3. Valasszuk a Search for Contours (Kontur térkép keresése) pontot.

4. Atérképpel és a keresési funkciokkal hatarozzuk meg a letélteni kivant
teriletet.

Piros pont jel6li azokat a Garmin Quickdraw Contours térképeket, ame-
lyekre a kijeldlt teriiletet lefedik.
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5. Valasszuk a Select an Area to Download (Letdltendd teriilet kivalasz-
tasa) pontot.

6. Adoboz peremének elhlizasaval jeldljik ki a letélteni kivant teriletet.
7. Valasszuk a Start Download (Letéltés inditasa) pontot.
8. Mentsiik le a fajlt a memoriakartyara.

TIPP! Amennyiben nem talaljuk a fajlt, nézziink bele a ,Downloads” map-
paba. El6éfordulhat, hogy a bongészé ide mentette le a fajlt.

9. Vegylk ki a memoriakartyat a szamitdgépbdl.
10. Helyezzik be a memoriakartyat a ECHOMAP késziilékbe.

A készlilék automatikusan felismeri a vonalrajz térképet. A késziléknek
par percet vehet igénybe a térkép feltdltése.

Garmin Quickdraw Contours beallitasok
1. Valamely térkép nézeten nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk
az Quickdraw Contours > Settings (Beallitasok) pontot.

Recording Offset — a halradar mélység és a kontur rogzitési mélység kozotti
tavolsagot adhatjuk meg. Amennyiben az utolso rogzités éta a viz szintje
megvaltozott, modositsuk ugy ezt az értéket, hogy mindkét régzitési mod-
szer egyez6 mélységet adjon ki.

Példaul ha legutolsd alkalommal 3,1 méteres halradar mélységet mér-
tiink, és a mai halradar mélység 3,6 méter, a Recording Offset beallitas-
nal -0,5 méter (minusz 0,5 méter) értéket adjunk meg.

User Display Offset — sajat térképeink vonatkozasaban a kontur mélységek
és a melységi feliratok kdzotti kilénbségeket allithatjuk be, mellyel a viz-
témeg vizszintjének valtozasait valamint a rogzitett térképen a mélységi
hibakat egyenlithetjik ki, korrigalhatjuk ki.

Comm. Display Offset — a kdzosségi oldalrol letdltott térképek vonatkozasa-
ban a kontdr mélységek és a mélységi feliratok kozotti kiildnbségeket al-
lithatjuk be, mellyel a viztémeg vizszintjének valtozasait valamint a régzi-
tett térképen a mélységi hibakat egyenlithetjik ki, korrigalhatjuk ki.

Survey Coloring — a Garmin Quickdraw Contours kijelz6 szinvilagat allithat-

juk be. A bedllitast bekapcsolva a megjelend szinek a régzités minéségét
mutatjak, mig kikapcsolva a vonalrajz térképek altal lefedett teriiletek a
normal térképi szinekkel jelennek meg.
A z6ld megfelelé mélységet és GPS-pozicidt jeldl, valamint 16 km/6 alat-
ti sebességet. A sarga megfelel6 mélységet és GPS-poziciot, valamint 16
és 32 km/6 kozotti sebességet jeldl. A piros gyenge mélység jelet vagy
GPS-poziciét jelent, valamint 32 km/6 feletti sebességet.

Depth Shading — a mélységtartomany felsé és alsé értékhatarat adhatjuk
meg, valamint a megadott mélységtartomanyhoz tartoz6 szint.

Navigacio a késziilékkel
Vigyazat!
A térképen megjelenitett 6sszes Utvonal és navigacios vonal altalanos utvo-
nal ajanlast fogalmaz meg, valamint a megfeleld csatornak kijel6lésére szol-
gal, és nem pontosan lekdvethetd Utvonalat jeldl. A zatonyok és egyéb veszé-
lyek elkerilése érdekében mindig figyeljik és tartsuk be a navigécios segé-
dek jelzéseit, a hajozasi viszonyokat. Ezeket figyelmen kivil hagyva a haj6

karosodasa, személyi sériilés, vagy akar halalos kimenetelli baleset kdvet-
kezhet be.

Az Auto Guidance funkci6 az elektronikus térképi adatokon alapul, amely
nem szavatolja a vizfeliilet és a mederfenék akadalymentességét. Az Utvo-
nal mentén mindig kovessiik figyelemmel a vizualis jelzéseket és kertiljlik ki
a zatonyokat, a sekélyvizet, egyéb akadalyokat.

,Menj egyenesen” (Go To) navigacio soran egy egyenes Utvonal vezet a cé-
lig, melyet fold, sekélyvizi tertilet kikerilésekor felll kell biralnunk. Hajozzunk
vizudlis megfigyelés alapjan és keriljiik ki a szarazfoldet, zatonyokat, sekély-
vizi terileteket, egyéb veszélyes akadalyokat.

Figyelem!

Amennyiben a hajé robotkormany rendszerrel van ellatva, mindegyik hajo-
kormany mellé telepiteni kell egy robotkormany vezérl6 kijelzét, mellyel a ro-
botkormany rendszert kikapcsolhatjuk.

MEGJEGYZES! Egyes térképi nézetek kizarélag prémium kategorias térké-
pi adatbazisok hasznélata esetén érhetdk el, és ez esetben is csak korlato-
zott terileteken.


http://www.garmin.com

A navigaciohoz ki kell jel6Inink egy célt, létre kell hoznunk egy Utvonalat
vagy fel kell allitanunk egy start-cél iranyvonalat (,course”), majd kdvetnink
kell ezt az Utvonalat vagy start-cél iranyvonalat. Ez utobbi tdrténhet a navi-
gacios térképen, a halaszati térképen, a perspektivikus 3D-s térkép nézeten,
vagy a Mariner’s Eye 3D térkép nézeten.

A start-cél iranyvonal feldllitdsa harom médszerrel torténhet: Go To (menj),
Route To (Utvonal), valamint Auto Guidance eljarassal.

Go To - kdzvetleniil a cél felé vezet. Ez az alapbeallitas a cél felé torténd na-
vigaciohoz. A készilék egy egyenes start-cél iranyvonalat vagy naviga-
ciés vonalat indit a cél felé, amely atszelhet szarazfoldi szakaszokat és
egyéb hajézasi akadalyokat is.

Route To — a pillanatnyi pozicionktdl egy, a célig elvezetd utvonalat hoz létre
a készilék, amelybe forduldkat iktathatunk be. Ez a bedllitas egy egyenes
start-cél irdnyvonalat hoz |étre, azonban megengedi, hogy a szarazfold és
az egyéb akadalyok elkerlilése érdekében forduldkkal bévitsiik ezt.

Auto Guidance — a hajora és a térképi adatokra vonatkozéan megadott
specfikus adatok alapjan meghatarozza a cél felé vezet6 legjobb utvona-
lat. A funkcié csak kompatibilis navigacios késziilék és kompatibilis hajé-
zasi térkép egyittes hasznalata esetén érhetd el. Fordulorél forduldra ve-
zet6 navigacios Utmutatast ad a cél eléréséhez, Ugy, hogy elkerlli a sza-
razfoldet és az egyéb akadalyokat (lasd ,Auto Guidance Utvonal beallita-
sai’; 78. oldal).

Amennyiben NMEA 2000® halézaton keresztiil a késziilékhez kompatibi-
lis Garmin robotkormany rendszer csatlakozik, a robotkormany képes ko-
vetni az Auto Guidance Utvonalat.

MEGJEGYZES! Az Auto Guidance funkcié prémium kategorias térképek
hasznalata mellett érhet6 el, és ez esetben is csak korlatozott teriileteken.

Navigacidval kapcsolatos alapvetd kérdések

Hogyan érhetem el, hogy a késziilék
az altalam kijeldlt iranyban (célirany-
ban) vezessen?

Vélasszuk a Go To navigaciot
(l&sd Kozvetlen dtirany létrehoza-
sa a Go To funkcidval; 63. oldal).

Hogyan érhetem el, hogy a készi-
Iék a pillanatnyi poziciébdl a legki-
sebb tavolsagot jelentd egyenes vo-
nal mentén navigaljon el (a legkisebb
letérés mellett) egy adott hely felé?

Hozzunk létre egy egyetlen sza-
kaszbdl all6 utvonalat, majd indit-
sunk Route To tipusi navigaciot
(lasd Utvonal létrehozasa és na-
vigacié inditasa pillanatnyi pozici-
6nkbol; 68. oldal).

Hogyan érhetem el, hogy a késziilék
elnavigaljon egy helyhez, mikdzben
kiker(li az akadalyokat?

Hozzunk létre egy tdbb szakasz-
bdl &llé utvonalat, majd inditsunk
Route To tipusu navigaciét (lasd
Utvonal létrehozasa és navigécio
inditdsa pillanatnyi pozicionkbol;
68. oldal).

Hogyan érhetem el, hogy a késziilék
vezérelje a robotkormanyt?

Navigaljunk Route To tipusu navi-
gaciéval (lasd Utvonal létrehoza-
sa és navigacio inditasa pillanat-
nyi pozicionkbal; 68. oldal).

Létre tud hozni egy utvonalat a ké-
szllék a szamomra?

Amennyiben rendelkezink pré-
mium kategorias térképi adatba-
zissal, amely tamogatja az Auto
Guidance funkcioét, és olyan ter(-
leten tartézkodunk, melyet lefed az
Auto Guidance funkcio, navigaljunk
az Auto Guidance funkciéval (lasd
Auto Guidance utvonal létrehozasa
és kovetése; 73. old

Hogyan valtoztathatom meg az Auto
Guidance funkcié beallitasait?

Lasd Auto Guidance Utvonal beal-
litasai; 73. oldal.

Célok

Célokat a kiilonbozé térképeken és 3D-s térkép nézeteken jeldlhetiink ki.

Cél kikeresése név alapjan

Név szerint kereshetiink a mentett Utpontok, Utvonalak, nyomvonalak kozott,
illetve a hajos szolgaltatasi célok kozott.

1. Valasszuk a Nav Info > Search by Name (Keresés név szerint) pontot.
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2. Adjuk meg a célként kijeldlni kivant hely, elem nevét vagy annak egy rész-
letét.

3. Amennyiben sziikséges, valasszuk a Done pontot.

Akeresési feltételeknek megfeleld, 50 legkdzelebbi potencialis cél jelenik
meg a talalati listaban.

4. Valasszunk ki egy célt.

Cél kijelolése a navigacios térképen
A navigéacios térképen jeldljlink ki a célt.

Hajos szolgaltatasi cél keresése

MEGJEGYZES! A funkcid kizardlag prémium kategérias térképi adatbazisok
hasznélata esetén érhetok el, és ez esetben is csak korlatozott teriileteken.

A késziilék tobb ezer, hajds szolgaltatast nyUjtoé cél adatait tartalmazza.
1. Valasszuk a Nav Info pontot.

2. Valasszunk az Offshore Services (Nyilttengeri szolgéltatisok) és az
Inland Services (Szérazféldi szolgaltatdsok) opciok kozott.

3. Amennyiben szlikséges, valasszunk egy hajos szolgéltatési kategoriat.
A készUlék kilistazza a legkdzelebbi helyeket, ezek tavolsaganak és cél-
irdnyanak kiséretében.

4. Valasszunk egy célt.

A? (kdvetkezd oldal) és < (el6z6 oldal) gombbal kiegészitd informacio-
kat tekinthetiink meg, illetve megjelenithetjik a helyet a térképen.

Kozvetlen utirany létrehozasa a Go To funkcidval

Figyelem!

A Go To navigacié soran egy egyenes utvonal vezet a célig, melyet fold, se-
kélyvizi terllet kikertlésekor felil kell biralnunk. Hajézzunk vizudlis megfi-
gyelés alapjan és kerliljlik ki a szarazfoldet, zatonyokat, sekélyvizi terilete-
ket, egyéb veszélyes akadalyokat.

Hozzuk létre a kdzvetlen, egyenes Utiranyt pillanatnyi pozicionk és a cél ko-
z0tt:

1. Valasszuk ki a célt (lasd ,Célok”; 60. oldal. oldal).
2. Valasszuk ki a Navigate To (Navigacio ide) > Go To pontot.

Bordd vonal mutatja az Utiranyt, ennek kozepén egy vékonyabb lilasabb
vonal is lathato: ez a korrigalt utirany, amely dinamikusan valtozik: ha le-
tériink az utvonalrol, a lila vonal egyitt mozog majd a hajéval.

3. Kovesslik a bordd vonalat, kormanyozzunk gy, hogy elker(ljik a szaraz-
foldet, sekélyvizi teriileteket, egyéb akadalyokat.

4. Haletérlnk a kijeldlt Utiranyrol, kovesstik a vékony lildsabb vonalat (a kor-
rigalt Utiranyt), vagy kormanyozzunk vissza a bordd vonal felé.
Kovethetjik a narancssarga szinl, kormanyzasi iranyt jelélé nyilat is: ez
egy ajanlott fordulasi sugar, mellyel a hajot visszakormanyozhatjuk az
eredeti start-cél vonalra.

Vigyazat!
A forduld megtétele el6tt ellendrizzik, hogy az utvonalat akadalyok ne ke-
resztezzék. Amennyiben az Utvonal nem biztonsagos, csokkentsik a hajo
sebességét, és valasszunk egy masik utvonalat.

Navigacio leallitasa
A navigécios és haldszati térképen navigalva nyomjuk meg a MENU
gobmot, majd valasszuk a Stop Navigation (Navigacio lellitasa) pontot.

Utpontok

Az utpontok a készulékkel rogzitett és a késziléken eltarolt helyek. Az Utpont
megjeldlheti pillanatnyi tartézkodasi helylinket, azt a helyet, ahova tartunk,
vagy egy helyet, ahol mar jartunk. Az Gtpontot kiilonféle adatokkal lathatjuk
el, nevet, magassagot, mélységet stb. rendelhetlink hozza.

Pillanatnyi pozicionk megjelolése utpontként
Béarmely képernyén nyomjuk meg a MARK gombot.

Utpont létrehozasa egy tavoli helyen ,
1. Valasszuk az Nav Info > Waypoints (Utpontok) > New Waypoint (Ut-
pont létrehozésa) pontot.

2. Valasszunk az alabbi lehetéségek koziil:



+ Az Utpontot |étrehozhatjuk a koordinatak megadasaval, ehhez valasszuk
az Enter Coordinates (Koordinatak megadasa) pontot, majd adjuk meg
a koordinatakat.

+ Az utpontot térkép képernydn is létrehozhatjuk, ehhez vélasszuk a Use
Chart (Térképen) pontot, jel6ljik ki a poziciét, helyet, majd nyomjuk meg
a SELECT gombot.

* Tavolsag és irany alapjan térténé utpont meghatarozashoz vélasszuk az
Enter Range/Bearing pontot, majd adjuk meg az Utpont tavolsagat és
iranyat.

»Ember a vizben” (MOB) hely megjeldlése
Barmely képerny6n nyomjuk meg a MARK gombot, majd valasszuk a
Man Overboard pontot.

A nemzetkdzi ember a vizben jelzés jeldli az aktiv ,ember a vizben” (MOB)
helyet, valamint a kész(lék azonnali, egyenes vonall navigaciot indit ezen
hely felé.

Utpont Iétrehozasa a tavolsag és irany alapjan (kivetités)
Utpontot tgy is létrehozhatunk, hogy egy adott pozicichoz képest megadjuk
annak iranyat és tavolsagat. A funkcio vitorlas verseny startvonalanak és cél
vonalanak meghatarozasakor hasznos.

1. Vélasszuk az Nav Info > Waypoints (Utpontok) > New Waypoint (Ut-
pont létrehozasa) > Enter Range/Bearing (Tav/Irany megadasa) pontot.

Amennyiben szikséges, a térképen jeldljink ki egy kiindulasi poziciot.
Vélasszuk az Enter Range/Bearing pontot.

Adjuk meg a tavolsagot, majd valasszuk a Done pontot.

Adjuk meg az ir&nyt, majd vélasszuk a Done pontot.

Valasszuk a Select Position (Pozicio kivalasztasa) pontot.

U S A

Osszes utpontot tartalmazo lista megtekintése
Valasszuk a Nav Info > Waypoints (Utpontok) pontot.

Mentett Utpontok szerkesztése
1. Valasszuk a Nav Info > Waypoints (Utpontok) pontot.

2. Valasszunk egy Utpontot.

3. Valasszuk az Edit Waypoint (Utpont szerkesztése) pontot.

4. Valasszunk az alabbiak koziil:

+ Valasszuk a Name (Név) pontot a név hozzaadasahoz, médositasahoz.
+ A Symbol (Szimbdlum) ponttal Uj szimbélumot jel6ihetlink ki.

+ A Depth (Mélység) ponttal a mélységet modosithatjuk.

+ A Water Temp (Vizhéfok) ponttal a vizh6fokot modosithatjuk.

+ A Comment (Megjegyzés) ponttal a megjegyzést szerkeszthetjiik.

* Az Utpont &thelyezéséhez vélasszuk a Move pontot.

Mentett Gtpont athelyezése ]
1. Valasszuk a Nav Info > Waypoints (Utpontok) pontot.

Valasszunk egy Utpontot.
Valasszuk a Review (Megtekint) > Move (Athelyez) pontot.

2,

3.

4. Adjuk meg az Utpont Uj pozicidjat:

+ Atérképen torténd athelyezéshez valasszuk a Use Chart pontot, majd a
térképen jeldljik ki az Uj poziciét, végll valasszuk a Move parancsot.

* Az Uj pozicié koordinatakkal valé megadasahoz valasszuk az Enter
Coordinates pontot, majd adjuk meg a koordinatakat.

* A poziciot ugy is kijelolhetjik, hogy a jelenlegi pozicidhoz képes meg-
adjuk az Uj pozicié tavolsagat és iranyat. Ehhez valasszuk az Enter
Range/Bearing pontot, majd adjuk meg az adatokat.

Mentett Gtpont kikeresése és navigacio inditasa felé
Vigyazat!

A térképen megijelenitett 6sszes Utvonal és navigacios vonal altalanos Utvo-

nal ajanlast fogalmaz meg, valamint a megfelel6 csatornak kijeldlésére szol-

gal, és nem pontosan lekdvethetd Utvonalat jeldl. A zatonyok és egyéb veszé-

lyek elkeriilése érdekében mindig figyeljlik és tartsuk be a navigacios segé-

dek jelzéseit, a hajozasi viszonyokat. Ezeket figyelmen kiviil hagyva a hajé

karosodasa, személyi sériilés, vagy akar halalos kimenetel(i baleset kdvet-
kezhet be.

Az Auto Guidance funkcio az elektronikus térképi adatokon alapul, amely
nem szavatolja a vizfelilet és a mederfenék akadalymentességét. Az Gtvo-
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nal mentén mindig kovessiik figyelemmel a vizualis jelzéseket és kertiljlik ki
a zatonyokat, a sekélyvizet, egyéb akadalyokat.

A Go To navigacié soran egy egyenes Utvonal vezet a célig, melyet fold, se-
kélyvizi terllet kikerilésekor feliil kell biralnunk. Hajozzunk vizualis megfi-
gyelés alapjan és keriljlik ki a szarazfoldet, zatonyokat, sekélyvizi teriilete-
ket, egyéb veszélyes akadalyokat.

MEGJEGYZES! Az Auto Guidance funkcio prémium kategorias térképek
hasznalata mellett érhet6 el, és ez esetben is csak korlatozott terlileteken.

El6szor létre kell hoznunk az utpontot, csak ezutan indithatunk felé naviga-
ciot.

1. Valasszuk a Nav Info > Waypoints (Utpontok) pontot.

2. Valasszunk egy utpontot.

3. Valasszuk a Navigate To (Navigacio ide) pontot.

4. Valasszunk az alabbi lehetéségek kozlil:

* A cél felé vezetd kozvetlen, egyenes navigaciéhoz valasszuk a Go To
pontot.
* Amennyiben a célt forduldkat is tartalmazd tvonal kovetésével kivanjuk
elérni, valasszuk a Route To pontot.
* Az Auto Guidance funkcié hasznalatahoz valasszuk az Auto Guidance
pontot.
5. Tekintslk at a bordd vonallal jeldlt iranyvonalat, utvonalat.
NE FELEDJUK! Az Auto Guidance funkcié hasznélata esetén ahol a bor-
dé vonal szlrkére valt, ott az Auto Guidance funkcionak nem alltak ren-
delkezésre a terillet hajozhatdsaganak megallapitasahoz szikséges ada-
tok, vagyis a minimalis biztonsagos vizmélység, és a minimalis akadaly
magassag szempontok megallapitasahoz szikséges adatok.
6. Kovesstk a bordd vonalat, kormanyozzunk ugy, hogy elker(ljik a szaraz-
foldet, sekélyvizii teriileteket, egyéb akadalyokat.

Utpont vagy ,,ember a vizben” hely torlése

1. Valasszuk a Nav Info > Waypoints (Utpontok) pontot.

2. Valasszuk ki az Utpontot vagy ,ember a vizben” (MOB) helyet.
3. Valasszuk a Delete pontot.

Osszes utpont torlése

Valasszuk a Nav Info > Manage Data > Clear User Data (Felhasznaldi
adatok torlése) > Waypoints (Utpontok) > All (Osszes) pontot.

Utvonalak

Az atvonal Utpontok, helyek sora, amelyeken végighaladva eljutunk a vég-
s6 célig.

Utvonal létrehozasa és navigacio inditasa pillanatnyi
poziciénkbol

A navigacios és a halaszati térképrél létrehozhatunk utvonalat, majd azonnal
indithatjuk is a navigaciot. Ezzel a modszerrel az ttvonal nem kerll mentés-
re, és az Utpont adatok sem.

MEGJEGYZES! A nyilttengeri halaszati térkép csak prémium kategorias tér-
képek hasznalata mellett érhet6 el, és ez esetben is csak korlatozott teriile-
teken.

1. Anavigacios vagy halaszati térképen vélasszuk ki a célt

2. Valasszuk ki a Navigate To (Navigacio ide) > Route To pontot.
3. Jeldljuk ki a cél el6tti utolso forduld pozicidjat.

4. Valasszuk az Add Turn (Forduld hozzaadasa) pontot.
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. Amennyiben sziikséges, tovabbi forduldk hozzaadasahoz ismételjik meg
a 3-4. lépéseket, visszafelé haladva a céltdl pillanatnyi poziciénkig.

Az utolsé hozzaadott forduld fogja jelenteni a pillanatnyi poziciébdl kiin-
dulva elséként megtenni kivant fordulét, vagyis ez lesz a hajohoz legko-
zelebbi forduld.

Amennyiben szlikséges, nyomjuk meg a MENU gombot.
Nyomjuk meg a SELECT gombot, majd valasszuk a Done pontot.
Tekintsik at a bordd vonallal jeldlt utvonalat.
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KdvessUk a bordd vonalat, kormanyozzunk ugy, hogy elkeriiljik a szaraz-
foldet, sekélyviz( terileteket, egyéb akadalyokat.



Utvonal létrehozéasa és mentése
Az alabbi miveletsorral elmentjiik az Utvonalat és az azt alkotd Utpontokat. A
kezd6 hely lehet a pillanatnyi pozicionk, de akar mas pozicio is.

1. Valasszuk a Nav Info > Routes (Utvonal) > New (Uj) > Routes pontot.

2. Valasszuk ki az Utvonal kezdd pontjat.

3. Valasszuk az Add Turn (Forduld hozzaadasa) pontot.

4. Atérképen jeloljlik ki a kovetkezd forduld helyét.

5. Valasszuk az Add Turn (Fordulé hozzaadasa) pontot.
Akészilék utponttal jeléli meg a forduld helyét.

6. Amennyiben szlikséges, tovabbi fordulok hozzadadasahoz ismételjik a 3.
|épést.

7. Jeldljuk ki a végcél helyét.

Mentett Gtvonalak és Auto Guidance utvonalak listajanak

megtekintése )

1. Valasszuk a Nav Info > Routes (Utvonalak) pontot.

2. Amennyiben sziikséges, a Filter gombbal lesz{ikithetjik a listat csak az
Utvonalakra vagy csak az Auto Guidance Utvonalakra.

Mentett utvonal szerkesztése
Madosithatjuk az utvonal nevét, valamint az utvonalat alkotd fordulokat is at-
varialhatjuk.

1. Valasszuk a Nav Info > Routes (Utvonalak) pontot.
2. Vdlasszuk ki a szerkeszteni kivant dtvonalat.
3. Valasszuk az Edit Route (Utvonal szerkesztése) pontot.
4. Valasszunk az alabbi lehetéségek koziil:
+ A Name (Név) ponttal modosithatjuk az Utvonal nevét.

+ Az Edit Turns (Fordulok szerkesztése) > Use Chart (Térképen) ponttal
a térképen jeldlhetjiik ki a forduld helyét.

+ Az Edit Turns (Forduldk szerkesztése) > Use Turn List (Forduld listan)
ponttal valasszuk ki az Utpontot a listabol.
Mentett utvonal kikeresése és navigacio inditasa ennek
kovetésével
El6szor létre kell hoznunk az utvonalat, csak ezutan indithatunk felé navi-
gaciot.
1. Valasszuk a Nav Info > Routes (Utvonalak) pontot.
2. Vélasszuk ki a kivant utvonalat.
3. Valasszuk a Navigate To (Navigacio ide) pontot.
4. Valasszunk az alabbi lehetéségek koziil:
* AForward (El6re) ponttal az Utvonal létrehozasakor kezdépontként kije-
161t helyrdl inditjuk a navigaciot.
+ A Backward (Visszafelé) ponttal az Utvonal |étrehozasakor végcélként
szolgalé helyrél inditjuk (visszafelé) a navigaciot.
Egy bordd vonal jelenik meg, melynek kdzepén egy vékonyabb lildsabb

vonal is lathato: ez a korrigalt utirdny, amely dinamikusan valtozik: ha le-
tériink az utvonalrdl, a lila vonal egyitt mozog majd a hajéval.

5. TekintsUk at a bordé vonallal jelélt Utvonalat.

6. Kovessiik a bordo vonalat, kormanyozzunk gy, hogy elkerliljlik a szaraz-
foldet, sekélyvizii teriileteket, egyéb akadalyokat.

7. Amennyiben letérménk a kijelolt utvonalrdl, kdvessiik a vékony lilasabb
vonalat (a korrigalt Utiranyt), vagy kormanyozzunk vissza a bordé vonal
felé.

Mentett Gtvonal kikeresése és navigacio inditasa ezzel
parhuzamosan

El8szor létre kell hoznunk az utvonalat, csak ezutan indithatunk felé navi-
gaciot.

1. Valasszuk a Nav Info > Routes (Utvonalak) pontot.

2. Valasszuk ki a kivant dtvonalat.

3. Valasszuk a Navigate To (Navigacié ide) pontot.
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. Az Offset (eltolassal) pontot valasztva az Utvonallal parhuzamosan, de
attol egy adott tavolsagra navigalunk.

5. Adjuk meg, miként kivanunk navigalni az utvonal mentén:
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* Forward - Port (elére - bal) esetén az Utvonal létrehozasakor kezd6-
pontként hasznalt helytdl inditjuk a navigaciot, és az eredeti utvonaltol
balra fogunk haladni.

* Forward - Starboard (el6re - jobb) esetén az uUtvonal létrehozasakor
kezddpontként hasznalt helytdl inditjuk a navigaciét, és az eredeti Utvo-
naltdl jobbra fogunk haladni.

+ Backward - Port (vissza - bal) esetén az tvonal létrehozasakor végcél-
ként szolgalo helytdl (visszafelé) inditjuk a navigaciét, és az eredeti ut-
vonaltdl balra fogunk haladni.

+ Backward - Starboard (vissza - jobb) esetén az dtvonal létrehozasakor
végcélként szolgald helytdl (visszafelé) inditjuk a navigaciét, és az ere-
deti utvonaltdl jobbra fogunk haladni.

6. Amennyiben szlikséges, valasszuk a Done pontot.

Egy bordd vonal jelenik meg, melynek kdzepén egy vékonyabb lilasabb

vonal is lathato: ez a korrigalt atirany, amely dinamikusan valtozik: ha le-

tériink az utvonalrdl, a lila vonal egyiitt mozog majd a hajoéval.
7. Tekintstk at a bordé vonallal jelélt utvonalat.

8. Kovesslik a bordd vonalat, kormanyozzunk Ugy, hogy elker(ljik a szaraz-
foldet, sekélyvizii teriileteket, egyéb akadalyokat.

9. Amennyiben letérnénk a kijeldlt utvonalrdl, kdvessik a vékony lildsabb
vonalat (a korrigalt utiranyt), vagy kormanyozzunk vissza a bordé vonal
felé.

Mentett utvonal térlése ]

1. Valasszuk a Nav Info > Routes (Utvonalak) pontot.

2. Vélasszuk ki az utvonalat.

3. Valasszuk a Delete (Torlés) pontot.
Osszes mentett utvonal torlése

1. Vélasszuk a Nav Info > Manage Data (Adatok kezelése) > Clear User
Data (Sajat adatok trlése) > Routes (Utvonalak) pontot.

Navigacié az Auto Guidance funkciéval

Vigyazat!
Az Auto Guidance funkcié az elektronikus térképi adatokon alapul, amely
nem szavatolja a vizfelillet és a mederfenék akadalymentességét. Az Gtvo-

nal mentén mindig kovessiik figyelemmel a vizualis jelzéseket és kertiljlik ki
a zatonyokat, a sekélyvizet, egyéb akadalyokat.

A térképen megjelenitett bordd vonal altalanos dtvonal ajénlast fogalmaz
meg, valamint a megfeleld csatornak kijelolésére szolgal, és nem pontosan
lekdvethetd Utvonalat jeldl. A zatonyok és egyéb veszélyek elkeriilése érde-
kében mindig figyeljuk és tartsuk be a navigaciés segédek jelzéseit, a hajo-
zasi viszonyokat. Ezeket figyelmen kivil hagyva a hajo karosodasa, szemé-
lyi sériilés, vagy akar halalos kimenetel(i baleset kovetkezhet be.

MEGJEGYZES! Az Auto Guidance funkcié prémium kategorids térképek
hasznalata mellett érhet6 el, és ez esetben is csak korlatozott terlileteken.

Az Auto Guidance funkcié a cél megkdzelitésének legjobb, leghatékonyabb
maodjat jeldli ki. A funkci6 a készliléken elérheté térképi adatok alapjan felmé-
ri a vizmélység és megkozelithetéség (akadaly stb.) viszonyokat, majd ez
alapjan felallit egy Utvonalat. A navigacié soran korrigalhatjuk az utvonalat.

Auto Guidance utvonal létrehozasa és kovetése
1. Jeloljlik ki a célt (lasd ,Célok”; 12. oldal).

2. Valasszuk a Navigate To (Navigacio ide) > Auto Guidance pontot.
3. Tekintstk at a bordd vonallal jelélt utvonalat.
4. Valasszuk a Start Navigation (Navigacid inditasa) pontot.



5. Kdvesslik a bordd vonalat, kormanyozzunk tgy, hogy elkeriljik a szaraz-
foldet, sekélyvizii teriileteket, egyéb akadalyokat.

NE FELEDJUK! Az Auto Guidance funkcié hasznélata esetén ahol a bor-
dé vonal sztirkére valt, ott az Auto Guidance funkcionak nem alltak ren-
delkezésre a terlilet hajozhatosaganak megéllapitdsédhoz sziikséges ada-
tok, vagyis a minimalis biztonsagos vizmélység, és a minimalis akadaly
magassag szempontok megallapitdsahoz szikséges adatok.

Auto Guidance utvonal létrehozasa és mentése ]
1. Vaélasszuk a Navigation > Routes (Utvonalak) > New (Uj) > Auto
Guidance pontot.

2. Jeldljuk ki a kindulasi helyet, majd valasszuk a Next (Tovabb) pontot.
3. Jeldljiik ki a végcélt, majd valasszuk a Next (Tovabb) pontot.
4. Valasszunk az alabbi lehetéségek koziil:

* Aveszélyes 6vezetek megjelenitéséhez és a veszélyek kdzelében az ut-
vonal korrigalasahoz valasszuk a Hazard Review (Veszélyek megjele-
nitése) pontot.

* Az Utvonal szerkesztéséhez valasszuk az Adjust Path pontot, majd ko-
vessuk a képernyén megjelend utasitasokat.

* Az Utvonal torléséhez valasszuk a Delete pontot.
* Az utvonal mentéséhez valasszuk a Done pontot.
Auto Guidance utvonal igazitasa
1. Vélasszuk a Navigation > Routes pontot.

2. Valasszuk ki az utvonalat, majd valasszuk a Review (Megtekint) > Edit
(szerkeszt) > Adjust Path (Utvonal igazitasa) pontokat.

Jeldljlink ki egy pontot az utvonalon.

A nyilakkal vagy ujjunkat elhtizva vigyik a pontot az Uj pozicidba.
Igény esetén a Remove (Eltavolit) gombbal t6rdljik a pontot.
Valasszuk a Done pontot.
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Auto Guidance szamitas elvetése a szamitasi folyamat alatt
A navigacios térképen nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk a
Cancel (Elvet) pontot.

TIPP! ABack gombbal azonnali hatéllyal elvetjik a szamitast.

Id6zitett érkezés bedllitasa

Auto Guidance navigacié soran megadhatjuk, hogy mikorra kivanunk megér-
kezni egy adott pontba. Ezzel belitemezhetjik egy adott helyre térténé meg-
érkezéstinket, pl. egy hid felnyitdsahoz vagy egy verseny rajtvonalahoz.

1. Anavigécios térképen nyomjuk meg a MENU gombot.
2. Valasszuk a Timed Arrival (Idézitett érkezés) pontot.

TIPP! Az utvonal egy adott pontjat kivalasztva gyorsan elérjik a Timed
Arrival men(it.

Auto Guidance utvonal beallitasai
Vigyazat!

A biztonsagos vizmélység (Preferred Depth) és akadalymagassag (Vertical
Clearance) bedllitasok hatarozzak meg, hogy a készilék miként tervezze
meg az Auto Guidance Utvonalat. Amennyiben egy adott terileten ismeret-
len a vizmélység, vagy a viz feletti targyak magassaga, ezen a teriileten
nem jon létre Auto Guidance utvonal. Amennyiben egy Auto Guidance Gtvo-
nal elején vagy végén lévd teriilet sekélyebb, mint a biztonségos vizmély-
Ség, vagy nincs meg a biztonségos akadalymagassag, az adott terileten
Auto Guidance Utvonal nem jon létre. Ezeken a teriileteken a térképen sziir-
ke szinnel lathatd az utiranyt jelzé vonal. Amikor a hajo ilyen teriletre ér, fi-
gyelmeztetd tzenet jelenik meg.

MEGJEGYZES! Az Auto Guidance funkcio prémium kategorias térképek
hasznalata mellett érhetd el, és ez esetben is csak korlatozott terileteken.
MEGJEGYZES! Egyes beallitasok bizonyos térképi adatbazisok hasznalata
mellett nem jelennek meg.

Beallithatjuk az Auto Guidance Utvonal tervezése soran figyelmbe vett té-
nyezbket.

Preferred Depth - a térképi adatokon alapuld legkisebb vizmélység, amely
mellett a hajé még biztonsaggal kdzlekedhet.

MEGJEGYZES! A prémium kategorias térképi adatbazisoknal (2016 el6tt
készlilt) az el6forduld legkisebb vizmélység a 3 lab. Amennyiben ennél ki-

sebb értéket adunk meg, a készlilék az Auto Guidance utvonal szamitasa
soran 3 lab mélységgel fog szamolni.

Vertical Clearance — egy akadaly vagy hid legkisebb, térképi adatokon ala-
pulé magassagat adhatjuk meg, amely alatt a hajo még biztonsaggal at
tud haladni.

Shoreline Distance — megadhatjuk, hogy az Auto Guidance utvonal meny-
nyire kozelitse meg a partvonalat. Amennyiben navigécié alatt modositjuk
ezt az értéket, el6fordulhat, hogy az Auto Guidance Utvonal arrébb moz-
dul. Relativ értéket adhatunk meg és nem abszolut tdvolsagot. Annak ér-
dekében, hogy az Auto Guidance Utvonal a parttdl a kivant tavolsagban
fusson, az utvonalat egy vagy tobb ismert célhoz igazithatjuk, ezzel egy
keskeny vizilton at vezetd navigaciét létrehozva (lasd ,Tavolsag meg-
adasa a parttdl”; 75. oldal).

Tavolsag megadasa a parttél

A partvonaltol valo tavolsagot nem abszolut értékben, hanem relativ beallita-
sok szerint adhatjuk meg (nearest - legkézelebb, near - kdzel, normal, far - ta-
vol, farthest - legtavolabb). Pontos tavolsag megadasahoz iktassunk be az
Utvonalba olyan ismert helyeket, melyek a kivant savban fekszenek.

1. Kdéssiink ki vagy dobjuk be a horgonyt.

2. Valasszuk a Settings (Bedllitisok) > Navigation (Navigacio) > Auto
Guidance > Shoreline Distance (Part tavolsaga) > Normal pontot.

3. Valasszunk egy célt, amely felé korabban navigaltunk.
4. Valasszuk a Navigate To (Navigacio ide) > Auto Guidance pontot.

5. Tekintsik meg az Gtvonal helyét. itéljiik meg, hogy az Gtvonal biztonsag-
gal elkerili-e az ismert akadalyokat, és a forduldk hatékony megkdzeli-
tést biztositanak-e.

6. Valasszunk az alabbiak koziil:

* Amennyiben az utvonal kielégit6, nyomjuk meg a MENU gombot, majd
valasszuk a Stop Navigation (Navigaciot leallit) pontot, és ugorjunk a
10. |épésre.

* Amennyiben az Utvonal tul kdzel esik az ismert akadalyokhoz, véalasszuk
a Settings (Beallitdsok) > Navigation (Navigacio) > Auto Guidance >
Shoreline Distance (Part tavolsaga) > Far (Tavol) pontot.

* Amennyiben az Utvonal mentén a fordulok tul szélesek, valasszuk a
Settings (Beallitdsok) > > Navigation (Navigacio) > Auto Guidance >
Shoreline Distance (Part tavolsaga) > Neart (Kdzel) .

7. Amennyiben a Far (Tavol) vagy Near (Kozel) beallitast valasztottuk a 6.
Iépésben, tekintsiik meg Ujra az utvonal elhelyezkedését, és itéljik meg,
hogy az Utvonal biztonsaggal elkerlli-e az ismert akadalyokat, és a fordu-
|6k hatékony megkdzelitést biztositanak-e.

Nyilt vizen az Auto Guidance funkcié Near, Nearest (Kozel, Legkdzelebb)
beallitasok mellett is nagy tavolsagot hagy az akadalyoktol, igy el6fordul-
hat, hogy a beallitas modositasa ellenére sem valtozik az Gtvonal, hacsak
a kivalasztott cél nem igényel egy szlik szoroson térténd athaladast.

8. Vélasszunk az alabbi lehetéségek koziil:

* Amennyiben az utvonal kielégit6, nyomjuk meg a MENU gombot, majd
valasszuk a Stop Navigation (Navigaciot leallit) pontot, és ugorjunk a
10. |épésre.

* Amennyiben az Utvonal tul kdzel esik az ismert akadalyokhoz, véalasszuk
a Settings (Beallitdsok) > Navigation (Navigacio) > Auto Guidance >
Shoreline Distance (Part tvolsaga) > Farthest (Legtavolabb) pontot.
« Amennyiben az Utvonal mentén a fordulok tul szélesek, valasszuk a
Settings (Beallitdsok) > > Navigation (Navigacié) > Auto Guidance >
Shoreline Distance (Part tavolsaga) > Nearest (Legkdzelebb) pontot.
9. Amennyiben a Farthest (Legtavolabb) vagy Nearest (Legkdzelebb) beal-
litast valasztottuk a 8. Iépésben, tekintsiik meg Ujra az utvonal elhelyez-
kedését, és itéljiik meg, hogy az utvonal biztonsaggal elkertili-e az ismert
akadalyokat, és a fordulok hatékony megkozelitést biztositanak-e.

Nyilt vizen az Auto Guidance funkcio Near, Nearest (kdzel, legkzelebb)
beallitdsok mellett is nagy tavolsagot hagy az akadalyoktol, igy el6fordul-
hat, hogy a beallitas modositasa ellenére sem valtozik az Gtvonal, hacsak
a kivalasztott cél nem igényel egy sziik szoroson torténd athaladast.

10. Legalabb egyszer ismételjik meg a 3-9. lépéseket, minden alkalom-
mal egy masik cél kijeldlésével, azért, hogy elsajatithatjuk a Shoreline
Distance (part tavolsag) beéllitds miikddését.



Nyomvonalak

Anyomvonal (angolul: track) a hajo altal megtett Ut lekovetése. Az éppen rog-
zitett bejart it az aktiv nyomvonal, melyet elmenthetiink kés6bbi hasznalatra.
Barmelyik térképen, 3D-s térképnézetben megtekinthetjiik a nyomvonalakat.

Nyomvonal megjelenitése a térképen
1. Valamely térképen nyomjuk meg a MENU gombot, majd vélasszuk a
Layers > User Data (Felhasznal6i adatok) > Tracks (Nyomvonalak).

2. Valasszuk ki a megtekinteni kivant nyomvonalat.
A pontozott vonal jel6li a nyomvonalat.
Aktiv nyomvonal szinének beallitasa

1. Valasszuk a Nav Info > Tracks (Nyomvonalak) > Active Track Options
(Aktiv nyomvonal bedllitasai) > Track Color (Nyomvonal szin) pontot.

2. Vélasszunk egy nyomvonal szint.
Aktiv nyomvonal mentése
Az éppen rogzitett nyomvonalat aktiv nyomvonalnak hivjuk.

1. Vélasszuk a Nav Info > Tracks (Nyomvonalak) > Save Active Track (Ak-
tiv nyomvonal mentése) pontot.

2. Vélasszunk az alabbi lehetdségek kozil:

« Valasszuk ki a mentés kivant kezdeti idépontjat.

+ Az Entire Log (Teljes naplo) bedllitassal a telies nyomvonalat mentjik.
3. Valasszuk a Save (Ment) pontot.
Mentett nyomvonalak listajanak megtekintése

Valasszuk a Nav Info > Tracks (Nyomvonalak) > Saved Tracks (Mentett
nyomvonalak) pontot.

Mentett nyomvonal szerkesztése
1. Valasszuk a Nav Info > Tracks (Nyomvonalak) > Saved Tracks (Mentett
nyomvonalak) pontot.

2. Valasszuk ki a kivant nyomvonalat.
3. Valasszuk az Edit Track (Nyomvonal szerkesztése) pontot.
4. Valasszunk az alabbi lehetéségek koziil:
+ AName (Név) opcidval valasszuk ki a nevet, majd a Done (kész) pontot.
+ ATrack Color (Nyomvonal szin) opciéval Uj szint rendelhetiink a nyom-
vonalhoz.

Nyomvonal mentése ttvonalként
1. Valasszuk a Nav Info > Tracks (Nyomvonalak) > Saved Tracks (Mentett
nyomvonalak) pontot.

2. Valasszuk ki a kivant nyomvonalat.
3. Vélasszuk az Edit Track (Nyomvonal szerkesztése) > Save As (Utvonal
mentése) > Save as Route pontot.

Mentett nyomvonal kikeresése és navigacio inditasa ennek
kovetésével

Elészor étre kell hoznunk és el kell menteniink legalabb egy utvonalat, csak
ezutan indithatunk felé navigaciot.

1. Valasszuk a Nav Info > Tracks (Nyomvonalak) > Saved Tracks (Men-
tett nyomvonalak) pontot.

2. Valasszuk ki a kivant nyomvonalat.
3. Valasszuk a Follow Track (Nyomvonal kdvetése) pontot.
4. Valasszunk az alabbi lehetéségek kozil:
+ A Forward (el6re) ponttal a nyomvonal létrehozasakor jellemzé kezdé-
ponttdl inditjuk a navigaciot.
+ ABackward (visszafelé) ponttal a nyomvonal létrehozasakor végcélként
szolgald helyrdl inditjuk (visszafelé) a navigaciot.
5. TekintsUk at a szines vonallal jeldlt Gtvonalat.
6. Kovessik a szines vonalat, kormanyozzunk ugy, hogy elkertljiik a sza-
razfoldet, sekélyvizi terlileteket, egyéb akadalyokat.

Mentett nyomvonal torlése
1. Valasszuk a Nav Info > Tracks (Nyomvonalak) > Saved Tracks (Mentett
nyomvonalak) pontot.

2. Valasszuk ki a kivant nyomvonalat.
3. Valasszuk a Select (Kivalaszt) > Delete (T6rlés) pontot.
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Osszes nyomvonal torlése
Vaélasszuk a Nav Info > Manage Data (Adatok kezelése) > Clear User
Data (Felhasznaloi adatok térlése) > Saved Tracks (Mentett nyomvona-
lak) pontot.

Aktiv nyomvonal mentén torténd navigacioé inditasa
Az éppen rogzitett nyomvonalat aktiv nyomvonalnak hivjuk.

1. Valasszuk a Nav Info > Tracks (Nyomvonalak) > Follow Active Track
(Aktiv nyomvonal kévetése) pontot.

2. Valasszunk az alabbi lehetéségek koziil:

* Vélasszuk ki, hogy a nyomvonal mely pontjatol kivanjuk kezdeni a navi-
gaciot.
* Az Entire Log (Teljes nyomvonal) beallitassal a teljes nyomvonalat lekd-
vetjik.
3. Tekintsik meg a szines vonallal jelzett utirdnyt.

4. Kovessuk a szines vonallal jelzett Utiranyt, kormanyozzunk ugy, hogy el-
kertljlk a zatonyokat, sekélyvizes terileteket, egyéb akadéalyokat.

Aktiv nyomvonal térlése
Vélasszuk a Nav Info > Manage Data (Adatkezelés) > Tracks (Nyomvo-
nalak) > Clear Active Track (Aktiv nyomvonal térlése) pontot.

Az aktiv nyomvonal tarolasara szolgalé memoria torlésre kerll, ezutan az ak-
tiv nyomvonal mentése az aktudlis adatokkal folytatodik.

Az aktiv nyomvonal mentésére szolgalé6 meméria kezelése

rogzités kozben

1. Valasszuk a Nav Info > Tracks (Nyomvonalak) > Active Track Options
(Aktiv nyomvonal beallitdsa) pontot.

2. Valasszuk a Record Mode (Régzitési mdd) pontot.
3. Vélasszunk az alabbi lehetéségek kozl:

* Fill (Amig megtelik) opci6 esetén az aktiv nyomvonal mentése addig
tart, amig a memoria megtelik.

* Wrap (Feliilir) opcio esetén folyamatos a mentés, amikor a memoéria
megtelik, az Uj adatok felilirjak a legkorabbi adatokat.

Az aktiv nyomvonalat alkoté6 nyomvonalpontok rogzitési
gyakorisaganak beallitasa

Megakadhatjuk, hogy a nyomvonalat alkoté nyomvonalpontok milyen gya-
korisaggal, milyen strln kerlljenek mentésre. Minél gyakoribb a mentés, a
nyomvonal annal pontosabban kéveti le a bejart utat, azonban a meméria is
hamarabb megtelik. Az alabbi beéllitasok kdzil a Resolution adja a memd-
ria leghatékonyabb kihasznalasét.

1. Valasszuk a Nav Info > Tracks (Nyomvonalak) > Active Track Options
(Aktiv nyomvonal beallitasa) > Record Interval (Mentési gyakorisag)
pontot.

2. Valasszunk az alabbi lehetéségek koziil:

* Az Interval > Distance (Tavolsag) opciéval adott tavolsag megtételével
torténik az Ujabb nyomvonalpont régzitése: a Change (Mddosit) ponttal
modosithatjuk ezt a tavolsagot.

* Az Interval > Time (Id6) opciéval adott id6tartam leteltével torténik az
Ujabb nyomvonalpont rogzitése: a Change ponttal modosithatjuk az idé-
tartamot.

« Az Interval > Resolution (Erzékenység) opciéval az tiranytdl vald leté-
réstél tesszuk fliggévé a nyomvonalpont mentését: ha a letérés megha-
ladja az itt megadott értéket, a késziilék menti a nyomvonalpontot (eb-
ben az esetben csak akkor térténik mentés, ha véltozas all be a hajé ha-
ladasi iranyaba). A Change ponttal modosithatjuk a letérés hatarértékét.

Hatarvonalak

A hatarvonalak opciéval a viztomeg egyes részeit elkerilhetjlik vagy egyes
teriileteken belll maradhatunk. Riasztast élesithetlink, amely figyelmeztet,
amikor atlépiink egy hatarolévonalat.

A térképen hatarvonallal korlilzart terlileteket, savokat, koroket hozhatunk
létre. A mentett nyomvonalakat és utvonalakat is atalakithatjuk hatarvonalak-
ka. Utpontok felhasznalasaval is létrehozhatunk hatérvonalakat, ehhez az tt-
pontok alapjan hozzunk létre egy Utvonalat, majd az Utvonalat alakitsuk ha-
tarvonalla.

Egy adott hatarvonalat kivalasztva az lesz az aktiv hatarvonal. Az aktiv hatar-
vonal adatai hozzaadhatjuk a térkép adatmezGihez.



Hatarvonal létrehozasa ]
1. Valasszuk a Nav Info > Boundaries (Hatarvonalak) > New (Uj) pontot.

2. Valasszuk ki a hatarvonal alakzat formajat.
3. Kovessik a képernydn megjelend utasitasokat.
Nyomvonal atalakitasa hatarvonalla

Elészor rogziteniink kell és el kell menteniink legalabb egy nyomvonalat,
csak ezutan alakithatjuk at azt hatarvonalla.

1. Valasszuk a Nav Info > Tracks (Nyomvonalak) > Saved Tracks (Mentett
nyomvonalak) pontot.

2. Valasszunk egy nyomvonalat.

3. Valasszuk az Edit Track (Nyomvonal szerkesztése) > Save As (Mentés
masként) > Save as Boundary (Hatarvonalként ment) pontot.

Hatarvonal szerkesztése

1. Valasszuk a Nav Info > Boundaries (Hatarvonalak) pontot.

2. Valasszunk egy hatarvonalat.

3.

4. Valasszunk az alabbi lehetéségek kozil:

Vélasszuk az Edit Boundary (Hatarvonal szerkesztése) pontot.

* A hatarvonal térképen vald megjelenitésének allitasahoz valasszuk a
Display Options (Kijelzési beallitasok) pontot.

* A hatarvonal nevének modositasahoz, vagy a hatarvonal médositasa-
hoz valasszuk az Edit Boundary (Hatarvonalat szerkeszt) pontot.

+ A hatarvonal riasztas allitdsahoz valasszuk az Alarm (Riasztas) pontot.

Hatarvonal riasztas allitasa
A hatarvonal riasztas figyelmeztet, amikor a hatarvonalat egy adott tavolsag-
ra megkdzelitjlik, a hatarvonaltél a megadott tavolsagon beliil tartézkodunk.
1. Valasszuk a Nav Info > Boundaries (Hatarvonalak) pontot.
2. Valasszunk egy hatarvonalat.
3. Valasszuk az Alarm (Riasztas) > On (Be) pontot.
4. Valasszunk az alabbi lehetéségek kozil:
» Megadhatjuk meg a tavolséagot, amellyel a hatarvonalat megkdzelitve a
a késziilék jelez. Ehhez valasszuk a Warning Distance pontot, majd ad-
juk meg a tavolsagot, végil valasszuk a Done pontot.
+ A hatarvonal altal kijelolt terlletre torténd belépésekor élesedd riasztast
is kérhetlink az Area > Entering pontok kivalasztasaval.

+ A hatarvonal altal kijelolt teriletrdl torténd kilépésekor élesedd riasztast
is kérhetlink az Area > Exiting pontok kivalasztasaval.

Hatarvonal torlése
1. Valasszuk a Nav Info > Boundaries (Hatarvonalak) pontot.
2. Valasszunk egy hatarvonalat.

3. Valasszuk az Edit Boundary (Hatarvonal szerkesztése) > Delete (Tor-
Iés) pontot.

Vitorlas funkciok
Hajo fajtajanak megadasa
A hajo fajtdjanak megadasaval a készilék bedllitasait a hajohoz igazithatjuk,
illetve a fajtanak megfelelé funkciokat érhetjik el.
1. Valasszuk a Settings (Beallitasok) > My Vessel (Sajat hajom) > Vessel
Type (Hajo tipus) pontot.
2. Valasszunk a lehetéségek koziil.

Versenyvitorlazas

A készilék rendelkezik olyan, versenyzést tdmogat6 funkcidval, amely a
startvonal pontos, vagyis a verseny inditadsanak pillanataban torténé atlépé-
sét segiti. Miutan ésszehangoltuk a visszaszamlalé idézit6t a verseny hivata-
los szamlalojaval, a készulék a verseny kozeledtével percenként figyelmez-
tet. A visszaszamlalo id6zitét a virtualis startvonal funkciéval 6tvozve a ké-
szlilék képes a sebesség, az irany, valamint a hatralévé idd mérlegelésével
megallapitani, hogy mikor fogjuk atlépni a startvonalat: tul koran, tal késén,
vagy éppen a rajt pillanataban.

Startvonal segité (Starting Line Guidance) funkcio
A versenyvitorlazast segitd Line Guidance funkcié vizualisan jeleniti meg
mindazon informaciokat, melyek ahhoz sziikségesek, hogy a megfeleld pilla-
natban és a megfelelé sebességgel haladjunk at a startvonalon.

17

Amikor beallitottuk a jobb oldali és a bal oldali startvonal jelz6pontokat, vala-
mint megadtuk a cél sebességet és iddt, valamint miutan elinditottuk a ver-
seny szamlalot, egy elérejelz6 vonal jelenik meg. Az elérejelzé vonal pillanat-
nyi pozicionkbol a startvonal felé mutat, valamint a layline vonalak felé, me-
lyek a jelz&pontokbol nytinak ki.

Az eldrejelz6 vonal végpontja és szine mutatja, hogy a jelenlegi hajésebes-
ség alapjan a megadott idétartam leteltekor a hajé hol lesz.

Amennyiben a végpont a startvonal el6tt van, a vonal fehér. Ez azt jelenti,
hogy a hajo sebességét ndvelni kell ahhoz, hogy a startvonalat idében érje el.

Amennyiben a végpont a startvonal utan van, a vonal piros. Ez azt jelenti,
hogy a hajé sebességét csdkkenteni kell ahhoz, hogy a startvonal idd elétti
elérése miatti biintetést kiszabasat elkertljik.

Amennyiben a végpont a startvonalon van, a vonal fehér. Ez azt jelenti, hogy
a hajé megfeleld sebességgel halad ahhoz, hogy a startvonalat idében érje
el.

Alapbeallitas szerint a startvonal segité ablak és a verseny visszaszamla-

16 ablak a versenyvitorlazas (Sail Raicing) kombinalt képernydn jelenik meg.

Startvonal kijelélése

1. A startvonal miszerfali képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd
valasszuk a Start Line (Startvonal) pontot.

2. Valasszunk az alabbi lehetéségek kozil:

A bal és jobb oldali startvonal jeldlések a mellettiik torténd elhajézas
alapjan torténé megadasahoz valasszuk a Ping Marks (Jelzdpontok be-
mérése) pontot.

* Abal és jobb oldali startvonal jeldlések koordinatak alapjan torténé meg-
adasahoz valasszuk az Enter Coordinates (Koordinatak megadasa)
pontot.

* A bal és jobb oldali startvonal jel6lések megadasat kovetéen ezek fel-
cseréléséhez valasszuk a Swap Port & Starbd. (Jobb és bal oldal fel-
cserélése) pontot.

Startvonal segité (Line Guidance) funkcié haszndlata

A funkcid segitséget nyuijt, hogy a startvonalon a kel pillanatban, a megfe-

lelé sebességgel haladjunk at.

1. Jeldljiik ki a startvonalat (lasd ,Startvonal kijelolése”; 17. oldal).

2. AStart Line Guidance miiszeren nyomjuk meg a MENU gombot, majd va-
lasszuk a Target Speed (Célsebesség) pontot, majd adjuk meg a startvo-
nal atlépésének pillanataban tervezett hajésebességet.

3. Valasszuk a Target Time (Cél id6) pontot, majd valasszuk ki a startvonal

atlépéseéig terv szerint hatralévé idétartamot.

Nyomjuk meg a BACK gombot.

5. Inditsuk el a verseny szamlalét (l&sd ,Verseny szamlalo elinditasa”; 17. ol-
dal).

Verseny szamlal6 elinditasa

1. A Starting Line Guidance miiszeren a = vagy == gombbal allitsuk be a
szamlalot.

2. ASELECT gombbal indithatjuk vagy allithatjuk le a szamlalot.

A GPS antenna és a hajo orra kozotti tavolsag beallitasa

A hajé orra és a GPS antenna kozotti tavolsagbdl eredd eltérést kikiiszobal-
hetjik. Ezzel elérjik, hogy a kivant rajt idSpontban a hajé orra Iépje &t a start-
vonalat.



1. A navigacids képernydn nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk
a Start Line (Startvonal) > GPS Bow Offset (Hajo orr pozicié eltolas)
pontot.

2. Adjuk meg a tavolsagot.

3. Nyomjuk meg a SELECT gombot.

Layline vonalak beallitasai
A layline funkcié hasznalatdhoz egy szélmérét kell csatlakoztatnunk a ké-
sziilékhez.

Vitorlazas madban (,Hajo fajtajanak megadasa”; 17. oldal) a layline vonalak

megjelenithetk a navigacios térképen. Versenyzés soran a layline vonalak
oriasi segitséget jelenthetnek.
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A navigacids térképen nyomjuk meg a MENU gombot, majd vélasszuk a
Layers (Rétegek) > My Vessel (Sajat hajo) > Laylines > Setup (Beallitas)
pontot.

Display — beallithatjuk, hogy a layline vonalak és a hajo miként jelenjenek
meg a térképen, illetve a layline vonalak hosszat allithatjuk.

Sailing Ang. — a layline vonalak kiszamitasanak modjat allithatjuk. Az Actual
opcié esetén a layline vonal kiszamitasa a szélmér altal mért szélirany
alapjan torténik. A Manual beallitassal magunk adhatjuk meg a szél olda-
li és szél alatti iranyokat.

Windward Ang. — a layline vonalat a széloldali vitorlazasi irany alapjan al-
lithatjuk be.

Leeward Ang. — a layline vonalat a szél alatti vitorlazasi irany alapjan allit-
hatjuk be.

Tide Correction — az arapallyal korrigaljuk a layline vonalat.

Filter Time Constant — a megadott id6koz szerint sz{ri a layline adato-
kat. Nagyobb szdm megadasa esetén egy simabb layline vonal jon létre,
amely kisziri a hajo haladasi iranyaban, a val6s széliranyban bekdvetke-
z6 kisebb valtozasokat. A hajo haladasi irdnyaban vagy a valos szélirany-
ban bekévetkezé valtozatasokra érzékenyebb layline vonal |étrehozasé-
hoz kisebb értéket adjunk meg.

Toékesuly-korrekcid beallitasa

A tékesuly-korrekcidval a felszinrél mért mélységet mddositjuk Ugy, mintha a
mérés a tékesuly aljatol tortént volna. A tdkesuly aljatol torténé méréshez po-
zitiv értéket adjunk meg, mig egy nagy hajénal, amely tobb labbal is a viz ala
merll, a vizfelszinhez térténd kiigazitashoz negativ értéket alkalmazzunk.
Amennyiben a vizmélységet a tékesuly aljatdl vagy a hajo legalsd pontjatol
kivanjuk mérni, és a jelado a vizvonalon vagy legalabbis a tékesuly feletti he-
lyen kerilt felszerelésre, mérjik meg a jelado helye és a tékesuly alsé pont-
ja koz6tti tavolsagot.

Amennyiben a valos (vizvonaltdl mért) vizmélységet kivanjuk mérni, és a jel-
ado a vizvonal alatt keriilt felszerelésre, mérjiik meg a vizvonal és a jeladd
tavolsagat.

MEGJEGYZES! A funkcié csak valés mélységi adatok fogadasa mellett ér-
hetd el.

1. Mérjik meg a tavolsagot:
* Amennyiben a jeladd a vizvonalnal @ kKerillt felszerelésre vagy a téke-

suly felett, mérjlik le a jeladd helye és a tékesuly kozotti tavolsagot. Po-
zitiv szamként adjuk majd meg ezt az értéket.

« Amennyiben a jeladé a tékesuly aljara @ keriilt felszerelésre, azon-
ban a vizvonaltdl szamitott tavolsagot kivanjuk mérni, mérjik meg a jel-
add helye és a vizvonal kdzotti tavolsagot. Negativ szamként adjuk majd
meg ezt az értéket.
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2. Vélasszuk a Settings (Bedllitdsok) > My Vessel (Sajat hajom) > Keel
Offset (Tékesuly eltolas) pontot.

3. Amennyiben a jeladé a vizvonalra kerdilt felszerelésre, valasszuk a ,=4="-t,
amennyiben a jeladd a tkesuly aljara kerlilt felszerelésre, valasszuk a

.

4. Adjuk meg az 1. |épésben lemért tdvolsagot.

Robotkormany miiveletek vitorlashajon
Vigyazat!
A robotkormény élesitett allapotaban kizarélag a kormanylapatot mikédteti.

Afelhasznalé és a hajé személyzete felel a vitorlak kezeléséért akkor is, ami-
kor a robotkormany aktivalva van.

Az irany tartdsa mellett az automatikus kormany alkalmas a szélirany tarta-
sara is. Emellett az automatikus kormany takkolas és halzolas kdzben is ké-
pes a korméanylapat miikddtetésére.

Szélirany tartasa

Beallithatjuk a robotkormanyt, hogy egy, az aktudlis széliranyhoz viszonyitott
céliranyt (,bearing”) tartson. Szélirany tartasahoz vagy széliranyon alapulé
halzolas, takkolas végrehajtasahoz a késziléket NMEA 2000 vagy NMEA®
0183 kompatibilis szélméréhoz kell csatlakoztatni.

Szélirany tipusanak bedllitasa

A szélirany tipusanak beallitasa elétt a robotkormanyhoz NMEA 2000 vagy
NMEA® 0183 kompatibilis szélmérét kell csatlakoztatni.

A robotkormany haladé szintl konfiguralasat lasd a robotkormanyhoz kapott
telepitési utmutatot.

1. A robotkormany képernyéjén nyomjuk meg a MENU gombot, majd va-
lasszuk az Autopilot Setup (Robotkormany beallitas) > Wind Hold Type
(Szélirany tipusa) pontot.

2. Valasszunk az Apparent (Latszolagos) és a True (Valos) széliranyok ko-
z0tt.

Szélirany tartds aktivaldsa
A szélirany tartas funkcio aktivalasa elétt a robotkormanyhoz NMEA 2000
vagy NMEA 0183 kompatibilis szélmérét kell csatlakoztatni.

Amikor a robotkormany készenléti médban van, valasszuk a Wind Hold
(Szélirany tartas) pontot.

Szélirdny tartds aktivaldsa irdny tartisa modbol
A szélirany tartas funkcié aktivalasa el6tt a robotkormanyhoz NMEA 2000
vagy NMEA 0183 kompatibilis szélmérét kell csatlakoztatni.

Mikdzben az irany tartdasa mdd aktiv, nyomjuk meg a MENU gombot,
majd valasszuk az Wind Hold (Szélirany tartas) pontot.

A széliranyhoz viszonyitott szog allitasa a robotkormanyon
keresztiil

A szélirany tartas funkciot aktivalva modosithatjuk a széliranyhoz viszonyi-
tott szdget.

+ A <ayagy » gombot réviden lenyomva 1°-o0s |épéskdzzel mddositjuk az
iranyt.

+ A <avagy » gombot hosszan lenyomva 10°-os lépéskdzzel modositjuk
az iranyt.



Takkolas és halzolas
Irany tartdsa és szélirany tartdsa mddban beallithatjuk a robotkormanyt
takkolas (szél felé fordulas) és halzolas (fordulas széltél el) végrehajtasara.

Takkolas és halzolds ,,irdny tartdsa” médban
1. Aktivaljuk a haladasi irany tartasa modot (lasd ,Robotkormany aktivala-
sa”; 28. oldal).

2. Nyomjuk meg a MENU gombot.
3. Valasszunk a megjelend lehetéségek kozil.
Az automatikus kormany végrehajtja a takkolast vagy a halzolast.

Takkolas és halzolas ,,szélirany tartdsa” modban

1. Valtsunk szélirany tartasa médba (lasd ,Szélirany tartas aktivalasa”; 18. ol-
dal).

2. Nyomjuk meg a MENU gombot.

3. Valasszunk a TACK (Takkolas) és a GYBE (Halzolas) kozott.
Az automatikus kormany végrehajtja a takkolast vagy a halzolast, mig a
képernydn a mivelet lefolyasat mutato adatok jelennek meg.

Takkolas és halzolas késleltetés bedllitdsa
Afunkcioval a menéver megkezdését kdvetden a tackolas vagy halzolas kés-
leltetve aktivalodik.

1. Az autopilot képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd vélasszuk
az Autopilot Setup (Robotkorméany bedllités) > Sailing Setup (Vitorla-
zas bedllitds) > Tack/Gybe Delay (Késleltetés) pontot.

2. Adjuk meg a késleltetés hosszat.
3. Vélasszuk a Done pontot, amennyiben szlkséges.

Halzolas tiltas bekapcsoldsa

NE FELEDJUK! A halzolas tilt funkcié bekapcsolasa mellett tovabbra is le-
het6ség van arra, hogy a hajokormannyal vagy a léptetéses kormanyzasi
moddal manudlisan hajtsunk végre egy halzolést.

A halzolas tiltd funkcié megakadalyozza, hogy a robotkormany halzolast hajt-
son végre.

1. Az autopilot képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk
az Autopilot Setup (Robotkormany beallitas) > Sailing Setup (Vitorla-
zas beallitas) > Gybe Inhibitor (Halzolas tiltas) pontot.

2. Valasszuk az Enabled (Bekapcsolva) pontot.

Halradar funkcié
A késziilékhez jeladdt csatlakoztatva egy rendkivil hatékony halradart ka-
punk keziinkbe. A hasznalat médjanak leginkabb megfeleld jeladérdl tajéko-
zbdjunk a www.garmin.hu oldalon vagy az ligyfélszolgalaton.

A kulonféle halradar nézetek mindegyike az alattunk Usz6 halak felderitésé-
ben nyujtanak segitséget. Az elérhetd halradar nézetek az alkalmazott jeladd
és a készllékhez csatlakoztatott szonar egység fliggvényében valtoznak.
Példaul a kiilonféle Panoptix™ radar nézeteket csak kompatibilis Garmin
Panoptix jeladé csatlakoztatasaval érjik el.

Négy alapvetd halradar nézet all rendelkezésre: a teljes képernyds nézet, az
osztott képernyds nézet, amely kettd vagy tobb nézetet egymas mellett mu-
tat, az osztott frekvencias nézet, amely a két eltérd frekvenciaval késziilt ra-
darképet mutatja, és az osztott nagyitasu nézet. A képernyén bellil mindegyik
nézetet kiilon allithatjuk. Példaul az osztott frekvencias nézetnél mindkét ra-
darképen egymastol fliggetlenl allithatjuk az érzékenységet.

Amennyiben egyik nézet sem felel meg elvarasainknak, létrehozhatunk
egy sajat kombinalt képernyét (lasd ,Uj kombinalt képernyé létrehozasa a
ECHOMAP UHD 70/90 modelleken’; 2. oldal).

Szonar jelek kiildésének leallitasa

+ A halradar képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk
Transmit (jelklldés) pontot vagy

+ Aszonar jeladas teljes leallitdsahoz nyomjuk meg a 0} gombot, majd va-
lasszuk a Disable Sonar (Szonar kikapcsolas) pontot.
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Halradar nézetek kozotti valtas
1. Egy kombinalt képerny6n valasszuk nyomjuk meg a MENU gombot, majd
valasszuk az Edit Combination pontot.

2. Vaélasszuk ki a modositani kivant ablakot.
3. Valasszuk ki a halradar nézetet.

Hagyomanyos nézet

A csatlakoztatott eszkdz, eszkdzok fliggvényében szamos teljes képernyés
nézet elérhetd.

A teljes képernyés hagyomanyos nézet a jeladotdl érkezé szonar adatokat
egy nagy méretii képen jeleniti meg. A jobb oldalon futé mélységskala alap-
jan meghatarozhatjuk a megjelend targyak mélységét. A radarkép jobbrol
balra |éptetve jelenik meg, vagyis a legfrissebb adatok a jobb szélen lathatdk.

©) Mélység informaciok
@ | Feltételezett céltargyak (halak)
® | Mederfenék

Osztott frekvencias halradar nézet

Az osztott frekvencias képernydn a képernyd egyik oldala a nagy frekvenci-
aval alkotott képet mutatja a teljes mélységtartomanyban, mig a jobb olda-
la a kis frekvenciaval alkotott képet ugyancsak teljes mélységtartomanyban.

MEGJEGYZES! Az osztott frekvencias halradar nézet kizarolag kettds frek-
vencigju jelado esetén érhetd el.

Osztott nagyitasu halradar nézet
Az osztott nagyitasu képernyd két ablakbdl all: az egyikben a teljes mélység-
tartomany lathato, a masik a teljes mélység egy részletét kinagyitva mutatja.

Garmin ClearVii halradar nézet

MEGJEGYZES! A Garmin ClearVii adatok megjelenitéséhez kompatibilis
navigacios készllékre vagy halradarra, és kompatibilis jeladora van szikség.
A jeladdkkal kapcsolatosan tajékozddjunk a www.garmin.hu oldalon vagy for-
duljunk az tigyfélszolgalathoz.

A ClearViu nagy frekvencias szonar a hajo alatti mélységrdl még tisztabb,
még élesebb képet alkot, ezzel a hajo alatti mederfenék szerkezetét is rész-
letesebben jeleniti meg.

A hagyomanyos jeladok kup formaban sugarozzak a jeleket. A ClearVii leta-
pogatd szonar technoldgia a fénymasoldgépekben létrejové fénycsikhoz ha-
sonlo keskeny sav formajaban sugarozza ki a jeleket, ezzel még élesebb,
részletgazdagabb, fényképszerii képet alkot a hajo alatti mélységrél.



SideVi halradar nézet

MEGJEGYZES! Nem mindegyik modell timogatja a SideVii technolégiat és
jeladokat. Amennyiben készulékiink nem rendelkezik beépitett SideVii tdmo-
gatéssal, kompatibilis szonar egységet és kompatibilis SideV jeladét kell be-
szereznink.

A SideV(i letapogatasi technoldgia a hajé melletti teriiletrél ad képet. Keres6,
pasztazd szerepet tolt be, amellyel felkutathatjuk a hajokat és felmérhetjiik a
kérnyezd mederfenék jellemzdit.

Hajé bal oldala

Hajo jobb oldala

Ahajon lévé jeladd
Fak

Régi gumiabroncsok

Fatorzsek

SACICACICHENC

Téavolsag a hajo oldalatol
Ahajo és a fenék kozotti
viztémeg

SideVii letapogatasi technolégia

Ahagyomanyos jeladdk altal sugarzott kup alaku nyalab helyett a SideV jel-
ado lapos sugarnyalabbal letapogatja a hajé két oldalan a vizmélységet és
a mederfeneket.

Panoptix halradar nézetek

MEGJEGYZES! Nem mindegyik modell tamogatja a Panoptix jeladdkat.

A Panoptix kép megjelenitéséhez kompatibilis navigacios késziilékre és
kompatibilis jeladéra van sziikség.

A Panoptix halradar nézetben a hajo kérili mélységet valds idében tanulma-
nyozhatjuk. Megtekinthetjik az alattunk |évd vizmélysében Usz6 csalinkat, és
a hajo alatti vagy hajo el6tti kishal rajokat.

A LiveVu halradar nézetek a hajo alatti és el6tti mozgasokrol valds ideji ké-
pet adnak. A képernyd rendkiviil gyorsan frissul, igy a halradar nézet inkabb
egy videofelvételre emlékeztet.

ARealVii 3D halradar nézetek a hajé elétti és alatti mélységrél harom dimen-
ziés hatasu képet jelenitenek meg. A képernyd a jeladé minden egyes pasz-
tazasaval frissul.

Az 6t Panoptix nézet megjelenitéséhez sziikséges egy jeladd, amely a lefelé
iranyulé nézeteket biztositja, és egy masik jeladd a hajo el6tti terliletek meg-
jelenitéséhez.

A Panoptix halradar nézetek megtekintéséhez valasszuk a Sonar pontot,
majd valasszuk ki a kivant nézetet.

LiveVii lefelé iranyulé halradar nézet
A LiveV nézet két dimenzidban mutatja a hajé alatti mélységet, a kishal rajo-
kat valamint a nagyobb halakat.

Panoptix lefelé iranyuld nézet eldzmény Iéptetéses nézetben

Hajé

Hatdsugér

Nyomok

Jelz66Imos jig (twister fejli) horog
Mederfenék

@0 ® 00

LiveVii elére iranyul6 halradar nézet
A LiveVu halradar nézet két dimenziéban mutatja a hajé el6tti vizmélységet,
a kishal rajokat valamint a nagyobb halakat.
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Hajo

Hatdsugar
Hal
Nyomok
Mederfenék
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RealVii 3D eldre iranyulé halradar nézet

A RealVii 3D halradar nézet harom dimenziéban mutatja meg a jeladd el6tti
vizmélységet. All6 helyzetben jol hasznélhaté nézet, amikor a mederfeneket
tanulmanyozzuk és a hajohoz kozeledé halakat.

Szinjelzések magyarazata

Hajo

Ping jelz6
Halak
Mederfenék
Hatdsugar

CNGHAISNONC)

RealVii 3D lefelé iranyulé halradar nézet

A RealVi 3D halradar nézet harom dimenzidban mutatja meg a jelad6 alat-
ti vizmélységet. Allo helyzetben jol hasznalhatd nézet, amikor latni kivanjuk
a hajo kdrnyezetét.

Szinjelzések magyarézata

Hajo

@ OO

Szonar jeladas

Hatdsugar
Halak
Mederfenék

@®
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RealVii 3D el6zmény halradar nézet

Ez a RealVii 3D halradar nézet harom dimenziéban mutatja, hogy ahogy hala-
dunk, mi van a hajé mogétt és a teljes vizmélységet (vizoszlopot), a mederfe-
néktdl egészen a vizfelszinig, harom dimenziéban mutatja. Ez a nézet kivaléan
alkalmas a halak felkutatéséra.

Szinjelzések magyarazata

Hai6

NS

Hatdsugar

Mederfenék

©|®

Mederfenék szerkezete

®

Halak
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FrontVii halradar nézet

A Panoptix FrontVii halradar nézet a hajé el6tti terlileten, egészen 91 méte-
res tavolsagig megjeleniti a viz alatti akadalyokat, ezzel felhivja figyelmunket
a varhato veszélyekre, és segit az Utkdzés elkerlilésében.

Amennyiben a hajéval 8 csoménal nagyobb sebességgel haladunk, ugy a
FrontVi jeladd azon képessége, hogy hatékonyan megel6zi az elére iranyu-
16 (itkdzéseket, jelentésen leromlik.

A FrontVi halradar nézet megjelenitéséhez kompatibilis jeladét, pl. PS21 jel-
adot kell felszerelniink és csatlakoztatnunk. Sziikség lehet a jeladd szoftve-
rének frissitésére.

Panoptix LiveScope™ halradar nézet
El6 képen mutatja meg a hajo elétti és alatti mélységet. Egyszerre alkalmas
a halak és fenékstruktura nyomon kovetésére.
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Korkoros szinsavos radarkép (villand)

A villand nézet korkords meélységi skalan jeleniti meg a hajo alatti viztémeg-
ben rejl§ céltargyakat. Olyan mint egy gy(ir, ahol a legfelsé pont a ,0” mély-
ség, majd az oramutatd jarasaval egyezden haladunk lefelé, a fenék felé.
A belsd kdr mentén talaljuk a mélységskalat. A szonar adatok a gylr(n su-
gariranyban, a mélységskalanak az észlelt mélységnek megfelelé pontjan
villanak fel. A szinek a visszatérd jel erésségét jeldlik. Az alapértelmezett
szinséma a hagyomanyos szonar nézet szinpalettajat tlikrozi, ahol a sarga
leger8sebb jel, narancs az erds jel, piros a gyengébb jel, és kék jeldli a leg-
gyengébb jelet.

Valasszuk a Flasher pontot.

Mélység adatok

Feltételezett céltargyak (halak)
Mederfenék




A-Scope nagyitott nézet a jobb oldali nézetrdl

A-Scope sav a teljes pasztazasi terilettel
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' | Mélységskala

Pillanatnyi pozicionkban jellemzd mélység
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Ajelado kup szoge és kiterjedése az aktualis frekvencia mellett

Villanté képerny6 gyorsgombjai
Az érint6képernyds modelleken a villanté gy(r(t és a szinsavot ujjmozdula-
tokkal allithatjuk.

A pasztazott teriiletet huzhajtuk felfelé és lefelé.

A mélységtartomanyt allithatjuk.
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A frekvenciat modosithatjuk.

Az érzékenységet allithajtuk.
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Ajelsugar szélességet allithatjuk.

Elhuzva a bal oldali szinsavnal Iévé nagyitott terlletet helyezhetjik
at. Két ujjunkat széthlizva ranagyitunk a nézetre, két ujjunkat
o6sszehuzva kicsinyitlink.

Jeladé tipusanak megadasa

Ajeladé tipusanak megadasa el6tt tajékozddjunk, hogy milyen tipusu jeladét
hasznalunk.

A késztilék a Garmin ClearVu™ jeladéval, valamint kiegészitd jeladok szé-
les skalajaval kompatibilis, melyek beszerzésével kapcsolatosan forduljunk
az Ugyfélszolgalathoz.

Amennyiben olyan jeladét csatlakoztatunk, amely nem tartozékként jar a ké-
sziilékhez, a halradar megfelelé miikodéséhez valdsziniileg meg kell adnunk
a jelado tipusat.
1. Halradar nézeten nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk a
Settings > My Vessel > Transducer Type (Jeladd tipus) meniipontot.
2. Valasszunk az alabbi lehetdségek koziil:
* Amennyiben 200/77 kHz-es kettés sugart jeladéval rendelkeziink, va-
lasszuk a Dual Beam (200/77 kHz) pontot.

+ Amennyiben 200/50 kHz-es kett6s frekvenciaju jeladéval rendelkeziink,
valasszuk a Dual Frequency (200/50 kHz) pontot.

+ Amennyiben eltérd tipusu jeladdval rendelkezlink, valasszuk azt ki a lis-
tabol.
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Iranytii kalibralasa

Az iranyt( kalibralasanak feltétele, hogy a jeladé a tengelyen a csénakmotor-
tdl olyan tavolsagban keriljon felszerelésre, hogy magneses interferencia ne
tudjon fellépni, és megfeleléen elmertiljon a vizben. A kalibraciénak ugy kell
sikeriinie, hogy lehetévé tegye a belsd iranytli mikddését.

NE FELEDJUK! Az iranytii hasznalatahoz a jeladét a tengelyre kell felszerel-

nink. A jeladot a motorra szerelve az iranytl nem mikédik.

Alegjobb eredmény érdekében minéségi iranymérét, pl. SteadyCast™ irany-

mér6t hasznaljunk.

NE FELEDJUK! Az iranytii kalibralas csak a belsé iranytivel ellatott jeladok

esetében, pl. a PS21-TR jeladd esetén érhetd el.

Afordulast mar a kalibralas elinditasa el6tt megkezdhetjiik, azonban a kalib-

ralas folyamata alatt masfél fordulatot meg kell tennlink a hajéval.

1. Az egyik elérhetd halradar nézetrdl nyomjuk meg a MENU gombot, majd
valasszuk a Sonar Setup (Szonar bedllitas) > Installation (Telepités)
pontot.

. Amennyiben sziikséges, az AHRS érzékelé bekapcsoldsahoz valasszuk
a Use AHRS (AHRS-t hasznal) pontot.

3. Valasszuk a Calibrare Compass (Iranyti kalibralasa) pontot.

4. Kovessiik a képernydn megjelend utasitasokat.

Halradar adatok forrasanak kivalasztasa

A funkcié nem mindegyik modellen érhetd el.

Amikor egy adott halradar nézethez tébb adatforras is rendelkezésre all, kiva-

laszthatjuk, hogy melyiket kivanjuk hasznélni. Példaul ha a Garmin ClearVi

nézethez két forras is rendelkezésre all, kivalaszthatjuk, hogy melyiket kivan-

juk hasznalni a Garmin ClearV/i nézethez.

1. Valtsunk azon halradar nézetre, melynek a forrasat modositani kivanjuk.

2. Nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk a Sonar Setup (Szonar

beallitas) > Source (Forras)pontot.

3. Vaélasszuk ki ezen nézet forrasat.
Halradar adatforras atnevezése

A forrds konnyl beazonositdsa érdekében atnevezhetjlik a halradar
adatforrrast. Példaul a hajé orraban lévé jeladonak az ,Orr” nevet adhatjuk.

Az atnevezés csak egy adott halradar nézetre vonatkozik, tehat pl. a Garmin
ClearVi halradat nézet forrdsanak atnevezéséhez meg kell nyitnunk a
Garmin ClearVu halradar nézetet.

1. Az adott halradar nézeten nyomjuk meg a Menu gombot, majd valasszku
a Sonar Setup (Szonar bedllitas) > Source (Forras) > Rename Sources
(Forras atnevezés) pontot.

2. Adjuk meg a nevet.

Utpont létrehozasa a halradar képernyén

1. Jeloljlik ki az atpont helyét.

2. Amennyiben sziikséges, adjuk meg az Utpont adatait, pl. a nevet.
Radarkép kimerevitése

A halradar képerny6n nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk a Il
gombot.

Tavolsagmérés a halradar nézeten
A SideVU halradar nézeten megmérhetjiik két pont tavolsagat.
1. ASideVii halradar nézeten nyomjuk meg a 1l gombot.
2. Valasszunk egy pontot a képernyén.
3. Vélasszuk a A-t.
Egy gombosti jelenik meg a kijeldlt helyen.
. Jeldljiink ki egy masik helyet.
A bal fels6 sarokban megjelenik a kijeldlt hely gombost(itél mért tavolsa-
ga és iranyszoge.
TIPP! A gombostii korabbi helyének térlése és a gombostii Uj helyétél torté-
n6é méréshez valasszuk a Set Reference pontot.



El6z6 radar felvétel megtekintése
Aradar felvételen visszafelé Iéptetve megtekinthetiink egy korabbi felvételt.

NE FELEDJUK! Nem mindegyik jeladé menti el a korabbi felvételeket.

1. Ahalradar nézeten a ¢ nyilat hosszan lenyomva visszafelé Iéptetiink a ra-
dar felvételen.

2. ABACK pontot kivalasztva kiléplink a korabbi felvételt megtekintd maod-
bal.

Halradar felvétel megosztasa

A kompatibilis forrasokbdl érkezé halradar adatokat a Garmin hajés haléza-
ton keresztiil is megtekinthetjik. Egy kompatibilis kiilsé szonar egységtdl, pl.
egy GCV™ szonar egységtd|, illetve a beépitett szonarral rendelkezé hajos
navigacios késziilékektél szarmazé radar felvételeket tekinthetjilk meg a ha-
|6zaton keresztill.

Ahalozatra kotott 9sszes navigacios készilék képes a halézaton 1év 6sszes
kompatibilis szonar egységtél és jeladdtol szarmazo radar felvétel megjeleni-
tésére, teljesen fliggetlenl attdl, hogy a jeladok és a navigacios késziilékek
hol helyezkednek el a hajén. Példaul amennyiben egy ECHOMAP UHD 92sv
készilék a hajo faraban kertilt felszerelésre, megtekinthetjik ezen egy ma-
sik ECHOMAP UHD késziilék szonar adatait és a a hajo orrdban elhelyezett
Garmin ClearVi jelad¢ készillék szonar adatait.

A halradar adatok megosztasa soran egyes radar felvételkészitési bealli-
tasok, mint pl. a hatésugar (Range) és az érzékenység (Gain), a halézat-
ra csatlakozd Osszes készliléken szinkronizalasra, 6sszehangolasra kertl.
Ugyanakkor mas halradar beallitasok, mint pl. a megjelenitési (Appearance)
beallitdsok nem kerlinek szinkronizalasra, mindegyik késztiléken kilon allit-
hatok maradnak. Emellett a kulénféle hagyomanyos és Garmin ClearVu ra-
dar nézetek |éptetési sebessége is szinkronizalasra keril, igy az osztott kép-
erny6k egységesen jelennek meg.

MEGJEGYZES! Tébb jeladd egyittes hasznalata thallast okozhat, amelyet
az Interference halradar beallitassal szlintethetlink meg.

Részletgazdasag beallitasa

A hagyomanyos jeladok esetében az érzékenység allitasaval, mig a Garmin
ClearVi jeladdk esetében a fényerd allitasaval vezérelhetjlik a radar felvétel
részletességét és a zajszintet.

Amennyiben csak a leger8sebb visszaérkez0 jeleket kivanjuk megjeleniteni
a radar nézeten, csokkentstik az érzékenységet és a fényer6t, ezzel a gyen-
geébb jeleket és zajokat kisz(rjlik. Amennyiben minden visszaérkezg infor-
méciora kivancsiak vagyunk, noveljik az érzékenységet és a fényerdt, ezzel
minden adatot megjelenitiink a képernydn. Ezzel azonban a zaj is er6sodik,
és a tényleges céltargyakat nehezebb felismerni.

1. Akivant halradar nézeten nyomjuk meg a MENU gombot.

2. Valasszunk a Gain (Erzékenység) és Brightness (Fényers) pontok kozil.
3. Vélasszunk az alabbiak kozil:

* Az érzékenység vagy fényeré manualis médositasahoz valasszuk az Up
(Fel) vagy Down (Le) pontokat.

* Az automatikus beallitast kivalasztva a készilék automatikusan allitjia a
fényerét vagy az érzékenységet.

Szin intenzitas allitdsa

Hagyomanyos jeladdk esetében a szin érzékenység allitasaval, Garmin
ClearVu és SideVi jeladdknal a kontraszt &llitasaval szabalyozhatjuk a szi-
nek intenzitasat és a érdeklédésre szamot tarto teriiletek kiemelését. Ezt a
beallitast érdemes a fent ismertetett részletgazdagsag beallitasa utan elvé-
gezni.

Amennyiben ki kivanjuk emelni a kis halakat jelz6 céltargyakat, vagy a cél-
targyakat er6sebb szinjelzéssel kivanjuk megjeleniteni, ndveljlik a szinérzé-
kenység vagy kontraszt beallitast. Ezzel azonban a mederfenék kdzelében
a nagy erdsseégl visszatérd jelek megkilonbdztethetésége, szétvalasztha-
tésaga romlik. Amennyiben a visszatéré jelek megjelenitésének intenzitasat
csokkenteni kivanjuk, csdkkentsik a szinérzékenységet vagy a kontrasztot.

1. Akivant halradar nézeten nyomjuk meg a MENU gombot.

2. Valasszunk az alabbiak koziil:
+ Garmin ClearVii vagy SideVi halradar nézeten valasszuk a Contrast
pontot.
+ Panoptix LiveVi halradar nézeten valasszuk a Color Gain (Szin érzé-
kenység) pontot.
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* Fentiektd! eltérd halradar nézeten valasszuk a Sonar Setup (Szonar be-
allitas) > Appearance (Megjelenités) > Color Gain (Szin érzékenység)
pontot.

3. Valasszunk az alabbi lehetdségek koziil:

* A sziner6sség manudlis modositasahoz valasszuk az Up (Fel) vagy
Down (Le) pontokat.

* Az alapértelmezett beallitas hasznalatahoz valasszuk a Default (Alapér-
telmezés) pontot.

Halradar felvétel rogzitése

Radar felvétel rogzitése

MEGJEGYZES! Nem mindegyik modell timogatja ezt a funkciot.

1. Helyezziik be egy memoriakartyat a foglalatba.

2. Akivant halradar nézeten nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk
a Record Sonar (Rogzités inditasa) pontot.

15 percnyi halradar felvétel hozzavetéleg 200MB memdriat foglal el a kar-

tyan. Addig rogzithetjlik a felvételt, amig a kartyan van szabad tarhely, azon-

ban egy adott kiilénall6 felvétel 4GB méretet elérve automatikusan leall.

Radar felvétel rogzitésének leallitasa

Aledllitashoz el6z6leg el kell inditanunk a felvételt.
A kivant halradar nézeten valasszuk a Menu > Stop Recording (Rogzi-
tés ledllitasa) pontot.

Radar felvétel torlése

1. Helyezziik be egy memariakartyat a foglalatba.

2. Az egyik halradar nézeten vélasszuk a Sonar > Sonar Recording
(Szonar felvétel rogzités) pontot.

3. Vélasszuk ki a felvételt.

4. Valasszuk a Delete (Torlés) pontot.

Radar felvétel lejatszasa

Ardgzitett halradar felvétel lejatszasahoz le kell téltenlink és telepiteniink kell
a HomePort™ programot, és a fent ismertetett modon rogziteniink kell egy
halradar felvételt.

1. Vegyilk ki a memériakartyat az ECHOMAP készlilék foglalatabdl.

2. Helyezziik be egy memoriakartyat a szamitégéphez csatlakoztatott kar-
tyaolvasoba.

3. Nyissuk meg a HomePort programot.

4. Az eszkoz listabol valasszuk ki a kivant felvételt.

5. Az alsé ablakban kattintsunk a jobb egér gombbal a halradar felvételre.

6. Valasszuk a Playback (Visszajatszas) pontot.

Hagyomanyos, Garmin ClearVii és SideVii halradar
beallitasok

NE FELEDJUK! Egyes beallitasok, valasztasi lehetdségek csak adott jelads-
nal, szonar egységnél, navigacios készllék modelinél érhetdk el.

Valamely halradar nézeten valasszuk a Menu > Sonar Setup (Szonar beal-
litas) pontot.

Depth Line - egy adott mélységet mutatd vonalat jelenit meg, amely segit a
viszonyitasban, céltargy mélységének meghatarozasaban.

Scroll Speed — a radarkép jobbrol balra torténd léptetésének sebességét al-
lithatjuk be.

Sekeély vizben kisebb Iéptetési sebességet valasztva az informacié tébb
ideig marad lathaté a képernyén. Mélyebb vizben nagyobb Iéptetési se-
bességet is valaszthatunk. Az automatikus Iéptetési sebesség opcié a
hajé sebességének fliggvényében szabalyozza a Iéptetési sebességet.

Color Scheme - a szinpalettat allithatjuk. Ez a bedllitas egyes esetekben az
Apperance meniiben érheté el.

A magas kontrasztu szinsémak sotétebb szineket rendelnek az alacsony
intenzitasu visszatérd jelekhez, mig az alacsony kontrasztu szinsémak
azon alacsony intenzitasu jelekhez rendelnek szineket, melyek a meder-
fenék szinéhez hasonlitanak.

Range Lines — fliggéleges vonalak, melyek a hajo jobb és bal oldalatol mért
tavolsag felmérésében segitenek. A SideV i nézeten elérhetd opcio.

Apperance — a halradar képerny6k megjelenését allithatjuk (lasd ,Halradar
kép megjelenitési beallitasai”’; <?>. oldal).



Overlay Numbers — a halradar képernyén megjelend adatok beallitasa.

Advanced — halad¢ szintl halradar képernyd és adatforras beéllitdsok eléré-
se (lasd ,Haladé szintl halradar bedllitasok”; 106 oldal).
Installation — az alapértelmezett szonar bedllitsok visszaallitasa.

Nagyitasi szint allitasa a halradar képernyén
1. Valamely halradar nézeten valasszuk a Menu > Zoom pontot.

2. Valasszunk az alabbi lehetdségek koziil:

* A mélység és a nagyitas automatikus allitasdhoz valasszuk az Auto
pontot.
TIPP! Tovabbi opciokért valasszuk a EEl, pontot.

* A nagyitott tartomany kézi megadasahoz valasszuk a Manual (Kézi) >
pontot, majd a View Up (Felfelé) vagy View Down (Lefelé néz) pon-
tokkal allitsuk be a kinagyitott mélységtartomanyt, végil a Zoom In (Ra-
nagyit) vagy Zoom Out (Kicsinyit) pontokkal a kijel6lt tartomany nagyi-
tasi léptékeét allithatjuk.

* A képerny6 egy adott részletének kinagyitasahoz valasszuk a Magnify
pontot.

TIPP! A nagyité dobozt at is huzhatjuk a képerny6n egy masik helyre.

* Amennyiben Ugy kivanunk nagyitani, hogy alul a mederfenék mindig lat-
hat6é maradjon, vagyis a mederfenékhez kdzeli részekre kivanunk nagyi-
tani, valasszuk a Bottom Lock (Mederfenék mindig latszik) pontot.

* A nagyitasi mod elvetéséhez sziintessiik meg az adott nagyitasi mod ki-
valasztasat.

Léptetési sebesség allitasa

Aradarkép jobbrdl balra torténd léptetésének sebességét allithatjuk. Valasz-
szunk nagyobb léptetési sebességet a mélység részletgazdagabb kirajzola-
sahoz, kliléndsen ha haladunk, motorral kozlekediink. Alacsonyabb Iéptetési
sebesség mellett a radarkép hosszabb ideig kerlil megjelenitésre ezaltal job-
ban megfigyelhetéve valik. A léptetési sebességet az egyik nézeten atallitva
az 6sszes tobbi nézetre is vonatkozni fog a médositas.

1. Valamely halradar nézeten valasszuk a Menu > Sonar Setup (Szonar be-
allitas) > Scroll Speed (Léptetési sebesség) pontot.

2. Vélasszunk egy Iéptetési sebesség bedllitast:

+ Az Auto bedllitassal a léptetési sebesség automatikusan igazodik a viz-
sebességhez vagy a talajhoz viszonyitott sebességhez.

Az Auto mod egy olyan gorgetési sebességet allit be, amely megfelel
a hajo sebességének, igy a vizben Iévé céltargyak (halak) valos méret-
aranyban keriInek kijelzésre, a lehetd legkisebb torzitas mellett. Garmin
ClearVi vagy SideVii nézetben az Auto beallitds hasznalata kifejezet-
ten ajanlott.

* Gyorsabb léptetési sebességhez valasszuk az Up pontot.
+ Lassabb léptetési sebességhez valasszuk a Down pontot.

Mélységskala és szélességi tartomany skala allitasa
Ahagyomanyos és Garmin ClearVii halradar nézeteken a mélységtartomany
skalat allithatjuk, mig a SideVii nézeten a szélesség tartomany skalat mo-
dosithatjuk.

Amennyiben hagyjuk, hogy a késziilék automatikusan szabalyozza a skalat,
a mederfenék és a mélység egyharmada, illetve SideVii nézet esetén a lefe-
dett szélesség kiilsé harmada lesz lathatd a képerny6n: ez a bedllités olyan
mederfenék lekovetéséhez megfeleld, amelynek domborzata nem vagy csak
kis mértékben valtozik.

A skéla manudlis llitisa egy adott tartomany kijeldlését teszi lehetévé,
amely olyan mederfenék lekdvetése soran hasznos, melynek domborzata
erésen valtozo, pl. sziklas, szakadékos részeken. A mederfenék csak addig
marad lathato a képernydn, amig az altalunk beallitott tartomanyban marad.

1. Valamely halradar nézeten nyomjuk meg a MENU gombot, majd vélasszuk
a Range (Tavolsag) pontot.

2. Vélasszunk az alabbi lehetdségek kozil:

* Az automatikus allitashoz valasszuk az Auto pontot.

* A skala kézi allitasahoz valasszuk az Up (Fel) vagy Down (Le) pontokat.
TIPP! A radar képernydn a = és == gombokkal manualisan médosithatjuk
a tartomanyt.

TIPP! T6bb halradar nézet megjelenitése soran a SELECT (Kivalaszt) gomb-
bal valaszthatunk az aktiv képernyék kozott.
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Halradar kép megjelenitési beallitasai
Valamely halradar nézeten nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasz-
szuk a Sonar Setup (Szonar beadllitas) > Appearance (Megjelenités)
pontot.

Color Scheme - a szinérzékenység és a szinsablon kivalasztasara szolgal.

A-Scope - a képernyd jobb oldalan egy fliggéleges szinsav jelenik meg, ahol
flggbleges iranyban egy mélységskala fut, melynek mentén oldalirany-
ban azonnal lathatjuk egy adott mélység értéken a visszatéré jelek jelle-
gét, intenzitasat.

Edge - a legerdsebb jelet kiilon kiemeli a mederfenék rajzbol, segitve a leg-
erésebb vagy leggyengébb jel meghatarozasat.

Fish Symbols - a feltételezett céltargyak (halak) megjelenitése.

A feltételezett céltargyakat piktogramként mutatja.

A feltételezett céltargyakat piktogramként mutatja mélységi adat
kiséretében.

A feltételezett céltargyakat piktogramként mutatja hattér rajz ki-
séretében.

A feltételezett céltargyakat piktogramként mutatja mélységi adat
és hattér rajz kiséretében.
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Halradar riasztasok
MEGJEGYZES! Egyes beallitdsok csak bizonyos jeladd tipusoknal érhetdk
el.

Valasszuk a Settings (Beallitas) > Alarms (Riasztasok) > Sonar (Szonar)
men(ipontot.

Shallow Water — a megadott értéknél kisebb mélység esetén a készulék ri-
aszt.

Deep Water — a megadott értéknél nagyobb mélység esetén a készlilék ri-
aszt.

FrontVii Alarm — amennyiben a hajo elétti vizfelileten a mért mélység egy
adott értéknél alacsonyabb, a késziilék riaszt. A funkciéval elkeriilhetjik,
hogy a hajoval zatonyra, szérazra fussunk (lasd ,FrontVi mélységi riasz-
tas beallitasa”; 113. oldal). A funkcio kizarélag Panoptix FrontVi jeladd
esetén érhet6 el.

Water Temp. — a készlilék riaszt, amikor a jeladd a megadott hémérsékletnél
1,1°C-nal alacsonyabb vagy magasabb hémérsékletet érzékel.

Fish — a késziilék riaszt, amikor feltételezett céltargyat (halat) észlel.

* axaxe — 3 készillék minden esetben riaszt, amikor céltargyat (halat) ész-
lel, mérettdl fuggetlendl.

o @ax — g kész(ilék nagy és kdzepes méretii halak észlelése esetén ri-
aszt.

* @ — g készllék nagy méretil halak észlelése esetén riaszt.

Haladé szinti halradar beallitasok
MEGJEGYZES! Egyes beallitasok bizonyos modelleken, bizonyos jelado ti-
pusok mellett nem elérhetdk.

Valamely halradar nézeten valasszuk a Menu > Sonar Setup > Advanced
pontot.

Interference — a bedllitas a radar érzékenységének allitdsaval segit kiszlrni
a kézeli zajforrasoktdl szarmazo interferenciat.

A lehetd legkisebb interferencia beallitast alkalmazzuk, amellyel mar el-
érjuk a nem kivant interferencia eltiinését a radarképrél. Az interferencia
megsziintetésének legjobb madja, ha a telepités soran fellépé zajforraso-
kat szlntetjuk meg.

Color Gain — lasd ,Részletgazdasag beallitasa”; 23. oldal.

Surface Noise - a viz felszinérdl érkezd jeleket elrejthetjlik a zavaro rajz ki-
sziirése érdekében. A nagyobb nyalab szélesség (alacsonyabb frekven-
cia) tobb céltargyat képes megmutatni, azonban nagyobb felszini zajt hoz
létre.

TVG - az idé fliggvényében valtozo érzékenységi beallitas, amely a zaj csok-
kentésére szolgal. Ez a beallités a a vizfelszinhez kézeli zaj, zavaro ele-
mek szabdlyozasara és megsziintetésére alkalmas. Olyan, a felszinhez
kozeli céltargyak (halak) valnak megjelenithetéveé, melyeket egyébként
elnyomva, kitakarna a felszini zaj.



Jelado telepitési beallitasai
MEGJEGYZES! Egyes beallitasok bizonyos modelleken, bizonyos jelado ti-
pusok mellett nem elérhetdk.

Valamely elérhetd halradar nézeten nyomjuk meg a MENU gombot, > Sonar
Setup (Szonar bedllitds) > Installation (Telepités) pontot.

Restore Sonar Defaults — a halradar beéllitasait visszaallitia a gyari alap-
értékekre.

Transducer Type — a csatlakoztatott jelad6 tipusdnak megadasa.

Flipped Left/Right — a SideVi halradar nézet tajolasanak mddositasa,
amely a jeladd hatrafelé torténd felszerelésére vonatkozik.

Flipped - lefelé iranyulo jelado telepitése esetén a Panoptix halradar nézet
tajolasa akkor, amikor a kabelek a hajo bal oldala felé néznek.

Beam Width — a Panoptix jelado lefelé iranyulé letapogatasahoz a jel nya-
labszélességét adhatjuk meg. Keskeny nyalabszélesség mélyebbre, ta-
volabbra ad betekintést, mig a nagyobb nyalabszélességgel nagyobb te-
riletet foghatunk at.

Use AHRS - a belsé magassagi iranymérés és viszonyitasi rendszer (AHRS)
érzékeldk engedélyezése a Panoptix jeladé telepitési sz6gének automa-
tikus bemérése érdekében. A funkciot kikapcsolva a ,Pitch Angle” bealli-
tasnal magunk adhatjuk meg a telepitési szoget. Szamos eléretekintd jel-
ado 45 fokos szdgben kertl rogzitésre, mig lefelé tekintd jeladd 0 fokos
szogben.

Szonar frekvenciak
MEGJEGYZES! Az elérhet6 frekvenciak fliggnek az alkalmazott navigacios
készlilék, a szonar egység, valamint a jelado tipusatdl.

Afrekvencia allitasaval a halradar miikddését a kivant felhasznalasi modhoz,
valamint az aktudlis vizmélységhez igazithatjuk.

A nagyobb frekvencia keskeny nyalabszélességet eredményez, amely na-
gyobb sebességgel torténd miveletek és zordabb hajézasi, id6jarasi kordl-
mények esetén ajanlott. A nagyobb frekvencia a mederfenék letapogatasa és
a hémérsékleti rétegek meghatarozasa soran elényos.

Akisebb frekvencia nagyobb nyalabszélességet eredményez, amellyel a ha-
lasz tobb céltargyat lathat, azonban nagyobb felszini zajt is general, illetve
zord hajézasi koriilmények esetén a mederfenék jelek folytonossagat ront-
ja. A nagyobb nyalabszélesség a visszatéré céltargy (hal) jeleknek nagyobb
ivet rajzol ki, ezzel elésegitve azok helyének behataroldsat. Emellett mé-
lyebb vizben jobban miikadik, mivel az alacsonyabb frekvencia mélyebben
hatol be a vizbe.

A CHIRP frekvenciak Iényege, hogy mindegyik impulzus frekvenciak soro-
zatdn megy keresztil, ezaltal mélyvizben rendkivil j6 céltargy elkulonitést,
megkUldnboztethetdséget produkal. A CHIRP technoldgia alkalmas a céltar-
gyak éles elkilonitésére, pl. egy adott hal beazonositaséara a rajon beldl, va-
lamint mélyvizi hasznalat soran. A CHIRP altalaban jobb képet ad, mint az
egy frekvencids megoldasok. Mivel egyes céltargyak (halak) egy adott frek-
vencia haszndlata mellett kdnnyebben feltlinnek, érdemes végiggondolni cél-
jainkat és a hajozasi és halaszati korlilményeket, mieltt a CHIRP technold-
gia mellett dénttink.

Egyes szonar fekete dobozok és jeladok ugyancsak lehetévé teszik, hogy
minden egyes jeladd elemhez frekvencia beallitasi profilokat hozzunk Iétre,
melyekkel a hajézasi korliimények vagy a célok valtozasa esetén kdnnyedén
eltérd frekvenciara valthatunk.

Az osztott frekvencias képernydvel a két frekvenciaval alkotott képet egyide-
jlleg tekinthetjlik meg, igy az alacsonyabb frekvencias képen nagyobb mély-
ségre latunk, ugyanakkor a nagyobb frekvencias képen részletgazdagabb a
letapogatas.

Viltas a frekvenciak kozott

MEGJEGYZES! Nem mindegyik halradar nézet és jeladd esetén valtoztat-
hatjuk a frekvenciat.

Kivalaszthatjuk, hogy mely frekvenciaval késziilt radarkép jelenjen meg a né-
zetben.

Vigyazat!
Minden esetben tajékozddjunk a jeladd frekvenciakkal kapcsolatos helyi el6-
irasokrol, szabalyozasrol. Példaul a kardszarnyu delfinek gyiilekezéhelye-
inek védelme érdekében ezen teriiletek félmérfoldes korzetében tilos 50 és
80 kHz kozé esé frekvenciat hasznalni. A felhasznald felel6ssége, hogy a he-
lyi szabalyozésnak megfeleléen hasznalja a késziléket.
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1. Valamely halradar nézeten nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasz-
szuk a Frequency pontot.

2. Valasszunk a vizmélységnek és az igényeinknek megfeleld frekvenciat.
Részletesen lasd ,Szonar frekvenciak”; 25. oldal.

Frekvencia l?ea'llita'si profil létrehozdsa
MEGJEGYZES! Nem mindegyik jeladd esetén érheté el a funkcio.

Egy adott halradar frekvencia beallitas alapjan kilon bedllitasi profilt hozha-
tunk létre, mellyel gyorsan valthatunk a frekvenciak kozott.

1. Valamely halradar nézeten nyomjuk meg a MENU gombot, majd vélasz-
szuk a Frequency pontot.

2. Valasszunk az Add (Uj beallitasi profil) pontot.
3. Adjunk meg egy frekvenciat.

A-Scope fliggbleges szinsavos radarkép bekapcsolasa
MEGJEGYZES! A funkcié csak hagyomanyos halradar nézeteken jelenithe-
t6 meg.

Az A-Scope egy filiggbleges sav a képernyd jobb szélén, amely egy mély-
segskala mentén szinjelzésekkel valds id6ben mutatja a visszaverédé jelek
erésségét az adott mélységi szinten. Azokat a céltargy (hal) visszaverédése-
ket segit beazonositani, melyek felett a normal radarkép gyors léptetése mel-
lett talan elsiklanank, pl. amikor a hajé nagy sebességgel halad. A fiiggbleges
szinsavos radarkép az aktudlis halradar adatok értelmezésében nyuijt segit-
seéget, illetve a fenékhez kozeli halak észlelését segiti.

A fiiggbleges szinsavos

radarkép mutatja a hal
visszaverédéseket D és

a lagy mederfenék visz-
szaverédéseket @.

_D

Valamely halradar nézeten nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasz-
szuk a Sonar Setup (Szonar bedllitasa) > Appearance (Megjelenités) >
A-Scope pontot.

Panoptix szonar beallitas

RealVii latdszog és nagyitasi szint allitasa

Mdédosithatjuk a RealVi szonar nézetek 14t6sz0gét, valamint nagyithatunk és
kicsinyithetiink a nézetben.

Valamely RealVi nézetben valasszunk az alabbiak koziil:

* Alatoszog allitasara a nyil gombok szolgalnak.

* A nagyitashoz, kicsinyitéshez forgassuk el a gombot.
RealVii pasztazasi sebesség allitasa
Bedllithatjuk, hogy a jeladd milyen gyorsan pasztazzon elére és hatra. Gyor-
sabb pasztazasi sebesség kevésbé részletgazdag képet ad, azonban a kép-
ernyd gyorsabban frisstil. Lassabb pasztazasi sebesség részletgazdag képet
ad, azonban a képernyd lassabban frissit.

MEGJEGYZES! A bedllitds a korabbi (el6zmény) RealVii 3D radarképek
megtekintd nézeten nem elérheté.

1. Valamely RealVi nézetben nyomjuk meg a MENU gombot, majd vélasz-
szuk a Sweep Speed (Léptetési sebesség) beallitast.

2. Valasszunk a megjelend lehetéségek kozul.

LiveVii Forward és FrontVii nézetek beallitasi lehetéségei

A LiveVu Forward és FrontVi halradar nézeteken nyomjuk meg a MENU

pontot.

Gain - érzékenység — a radarkép részletgazdagsagat és a zajszintet allit-
hatjuk. Amennyiben a nagy intenzitasu visszatéré jeleket kivanjuk megje-
leniteni, csokkentslik az érzékenységet, ezzel eltavolitjuk a gyenge visz-
szatérd jeleket és zajokat. Amennyiben az dsszes visszatéré jelet meg ki-
vanjuk jeleniteni, noveljik az érzékenységet, ekkor azonban tdbb zaj is
megjelenik a képen, és a tényleges céltargyak (halak) megkildnboztet-
het6sége romlik.

Depth Range — a mélységtartomany skala allitasa.

Amennyiben hagyjuk, hogy a készllék automatikusan szabalyozza a ska-
lat, a mederfenék minden esetben a képerny6 als6 részén lathatdé ma-

rad: ez a beallitas olyan mederfenék lekdvetéséhez megfeleld, amelynek
domborzata nem vagy csak kis mértékben valtozik.



A skala manualis allitasa egy adott tartomany kijelolését teszi lehet6vé,
amely olyan mederfenék lekdvetése soran hasznos, melynek domborza-
ta er6sen valtozo, pl. sziklas, szakadékos részeken. A mederfenék csak
addig marad lathat6 a képernydn, amig az altalunk beallitott tartomany-
ban marad.

Forward Range — az elérefelé iranyuld letapogatési tAvolsagot allithatjuk be.

Az automatikus bedllités kivalasztasaval a mélység fiiggvényében a ké-
szllék maga valtoztatja a tavolsagot. A manudlis bedllitas esetén egy
adott tartoményt adhatunk meg. A mederfenék mindaddig megjelenik a
képerny6n, amig a bedllitott tartomanyba beleesik. A ,Forward Range” ér-
ték manudlisan torténd lecsokkentésével a FrontVi riasztas hatdsossa-
gat, mivel a mélység elére iranyulo felderitésének hatésugara ezzel le-
csokken, igy a sekély vizet jelzd értékekre kisebb reakciidénk marad.

Transmit Angle — a jeladd fokuszat a bal és jobb oldal felé kimozdithatjuk.
Ez a bedllitas kizarélag RealVi funkcidval ellatott Panoptix FrontVi jel-
adok esetén érhetd el, mint amilyenek a PS30, PS31 és PS60 jeladdk.

Sonar Transmit — leallitja a jelado jelklildését.

FrontVii Alarm - hangjelzéses riasztast élesithetiink, amely akkor je-
lez, amikor a hajé elétt a mért vizmélység egy megadott érték ala esik
(lasd’FrontVi mélységiriasztas beallitasa”; 26. oldal). Ez a beallitas kizaré-
lag Panoptix FrontVi jeladok esetén érhetd el.

Sonar Setup — a jeladd beallitasait érjik el, valamint a radar visszatéré jele-
inek megjelenitését.
LiveVii és FrontVii jeladok jeladdsi sz6gének allitisa
Abeallitas kizarolag RealVii funkciés Panoptix jeladdk esetén érhetd el, mint
amilyen a PS30, PS31 és PS60.
A jeladd jelkibocsatasi szogének médositasaval egy, a szamunkra nagyobb
érdeklédésre szamot tartd terlletre koncentralhatunk. Példaul a jeladét be-
iranyozhatjuk Ugy, hogy egy kishal rajt kvessen, vagy egy fara fokuszaljon,
amely felett épp elhaladunk.
1. ALiveVi vagy FrontVi halradar nézeten nyomjuk meg a MENU gombot,
majd valasszuk a Transmit Angle (jelkibocsatasi szdg) pontot.
2. Valasszunk a megjelend lehet6ségek kozil.
FrontVii mélységi riasztas bedllitdsa
Vigyazat!
A FrontVi mélységi riasztas egy eszkdz, amely a felnasznalonak felhivja a fi-
gyelmét a veszélyhelyzetre, azonban nem minden esetben jelzi elére a za-

tonyra, szarazra futast. A hajo biztonsagos iranyitasa, vezetése a jarmi ve-
zet6jének, kapitanyanak feleléssége.

Ariasztas kizarolag Panoptix FrontVi jeladd esetén érhetd el.

Egy riasztast élesithetlink, amely a megadott érték alatti vizmélység bemé-
rése esetén hangjelzéssel figyelmeztet. A legnagyobb foku védelem érdeké-
ben az eldlrdl torténd (itkdzési riasztas hasznalata soran javasolt a hajé orra-
tol valé tavolsagot (,bow offset”) beallitanunk (,Jeladd és a hajo6 orra kdzotti
tavolsag bedllitasa”; 27. oldal).

1. AFrontVi halradar nézeten nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasz-
szuk a FrontVii Alarm (FrontV riasztas) pontot.

2. Valasszuk az On (Be) pontot.

3. AFrontVi képernyén egy mélységvonal jelzi a riasztas kiiszobértékeként
megadott mélységet. A vonal z6ld szinnel jelenik meg, amikor aktualisan
biztonsdgos mélységben hajozunk. A vonal sargéra valt, amikor a hajé
gyorsabban halad, mint ahogy az elérefelé iranyul6 letapogatési tarto-
many lehetdséget adna a reakciora (10 masodperc). A vonal pirosra valt
és hangjelzés hallatszik, amikor a rendszer akadalyt érzékel vagy a mély-
ség a megadott érték ala esik.

Figyelem!

Ahogy a hajéval 8 csomoénal nagyobb sebességgel haladunk, a FrontVi
szonar azon képessége, hogy megakadalyozza a zatonyra, szarazra futast,
jelentésen lecsokken.
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LiveVii és FrontVii radarképek megjelenitése
A LiveVi vagy FrontVii Panoptix halradar nézeten nyomjuk meg a MENU
gombot, majd valasszuk a Sonar Setup (Szonar beadllitas) > Appearance
(Megjelenités) pontot.

Color Scheme — a szinpalettat allithatjuk.

Color Gain — allitsuk be a képernyén megjelend szinek intenzitasat. Na-
gyobb szinérzékenység (,Color Gain®) bedllitas esetén a céltargyakat
kiemelten lathatjuk a vizoszlop felsd részében, valamint a kisebb erés-
ségll visszaverédéseket jobban megkilonbdztethetjik a vizoszlop felsd
részén, azonban a mederfenékhez kozeli gyenge visszaverédésekben
veszteség fog keletkezni. Amennyiben a céltargyak a mederfenékhez es-
nek kdzel, alacsonyabb szinérzékenyégi értéket valasszunk, igy jobban
megkulénbodztethetjlk a gyenge visszaverédéseket a homokpartrdl, szik-
lakrél, iszaprol érkezé erbs visszaverddésektol.

Trails — megadhatjuk, hogy a céltargyak mozgasat jelélé nyomvonal milyen
hosszan jelenjen meg a képerny6n.

Bottom Fill — a funkcié a mederfeneket barnara szinezi, ezzel teszi megki-
[6nbdztethetvé a vizbdl érkezd jelektdl.

Grid Overlay — mélységvonalak altal alkotott racsot jelenit meg.

Scroll History — egy el6zmény radarképet jelenit meg a hagyomanyos hal-
radar nézetben.

RealVii megjelenitési beallitas
A RealVi halradar nézeten nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasz-
szuk a Sonar Setup (Szonar bedllitas) > Appearance (Megjelenités)
pontot.

Point Colors — az egyes szonar visszaver6dési pontokhoz kilon szinpalet-
tat rendelhetiink.

Bottom Colors — a mederfenék szinsémajat allithatjuk be.

Bottom Style — a mederfenék megjelenitéséhez egy stilust rendelhettink.
Mélyvizben hajézva a Points opciot kivalasztva manudlisan allithatunk
be egy tartomanyt a sekélyebb értékekhez.

Color Key - a szinek altal jelzett mélységekhez ad magyarazatot.

Panoptix jeladé telepitési és konfiguralasi beallitasai
Valamely elérhetd Panoptix halradar nézeten nyomjuk meg a MENU gom-
bot, majd valasszuk a Sonar Setup (Szonar beallitas) > Installation (Tele-
pités) pontot.

Install Depth — megadhatjuk, hogy a jelad6 a vizvonal alatt milyen mély-
ségben keriilt felszerelésre. A jelad6 pontos mélységének megadasaval a
hajo alatti vizmélység vizudlis megjelenitése is pontosabba valik.

Bow Offset — az elérefelé tekinté Panoptix jelado és a hajo orra kdzotti tavol-
sag megadasa. Ezzel a mért tavolsagok a hajé orrahoz viszonyitva jelen-
nek meg, és nem a jeladd helyétél.

A bedllitds kizérolag Panoptix jeladdkra vonatkozik, FrontVi, LiveVl
Forward és RealVi Forward halradar nézeteknél.

Beam Width — a Panoptix jelado lefelé iranyulé letapogatasahoz a jel nya-
labszélességét adhatjuk meg. Keskeny nyalabszélesség mélyebbre, ta-
volabbra ad betekintést, mig a nagyobb nyalabszélességgel nagyobb te-
riletet foghatunk at.

Use AHRS - a bels6 magassagi iranymérés és viszonyitasi rendszer (AHRS)
érzékelék engedélyezése a Panoptix jelado telepitési szogének automa-
tikus bemérése érdekében. A funkciot kikapcsolva a ,Pitch Angle” bealli-
tasnal magunk adhatjuk meg a telepitési szoget. Szamos eléretekinté jel-
ado 45 fokos szogben kerll rogzitésre, mig lefelé tekinté jeladd 0 fokos
szdgben.

Flipped - lefelé irdnyulo jeladd telepitése esetén a Panoptix halradar nézet
tajolasa akkor, amikor a kabelek a hajo6 bal oldala felé néznek.
Abeadllitas kizarolag Panoptix jeladokra vonatkozik LiveVi Down, RealVi
3D Down és RealVi 3D Historical halradar nézeteknél.

Calibrate Compass — a Panoptix jeladé belsd iranytijének kalibralasa (lasd
Llranyti kalibralasa”; 24. oldal).

A beallitas kizarolag belsd irdnytivel ellétott Panoptix jeladokra vonatko-
zik, pl. PS21-TR jeladéra.

Restore Sonar Defaults — a halradar bedllitasait visszaallitia a gyari alap-
értékekre.



Orientation - tajolas —megadhatjuk, hogy a jeladd lefelé vagy elérefelé ira-
nyuld helyzetben keriilt telepitésre. Az Auto opcié az AHRS szenzort
haszndlja a tajolads meghatarozasasra.

Abedllitas PS22 és LiveScope jeladdkra vonatkozik.

Focus — a szonar képének finomhangolaséaval kikorrigélja a vizben a hang
terjedési sebességét. Az Auto bedllitas a vizhémérséklet alapjan szdmol-
ja ki a hang terjedési sebességét.

A beallitas LiveScope jeladokra vonatkozik.

Jeladé és a hajo orra kozétti tavolsdg beadllitdsa

Az eléretekintd Panoptix jeladok esetében megadhatjuk a ,bow offset” érté-

ket, amely a jelado helye és a hajé orra kozotti tavolsag, ezzel ugy korrigal-

hatjuk az elére vetitett tavolsagokat, mintha a mérés a hajo6 orrabdl torténne.

A megjelend értékeket ezutan a hajé orratdl kell értelmezni, és nem a jeladd

telepitési helyétél.

Abeallitas kizarélag Panoptix jeladokra vonatkozik, FrontV, LiveVi Forward

és RealVi 3D Forward halradar nézeteknél.

1. Mérjik le a jeladd és a hajo6 orra kdzédtti vizszintes tavolsagot .

<_G>_>

2. Valamely elérheté halradar nézeten nyomjuk meg a MENU gombot, majd
valasszuk a Sonar Setup (Szonar beallitas) > Installation (Telepités) >
Bow Offset (Orr eltolds) pontot.

3. Adjuk meg a tavolsagot, majd valasszuk a Done (Kész) pontot.

Az adott halradar nézeten az elérefelé mért tavolsag a megadott értékkel
modosul.

Robotkormany
Vigyazat!

A robotkormanyt kizarélag a hajékormany, a gaz és a hajékormany vezérld
berendezés mellé telepitett allomasrdl hasznalhatjuk.

A hajo biztonsagos iranyitasaért a felhasznalo felel. A robotkormany egy, a
hajé iranyitasat segité eszkdz, amely a hajé biztonsagos iranyitasanak fe-
leléssége aldl nem old fel. Kertiljlik a veszélyes navigacios helyzeteket, és
soha ne hagyjuk feliigyelet nélkil a kormanyt.

Mindig alljunk készen arra, hogy azonnal atvegyuk a hajé manudlis iranyi-
tésat.

A robotkormany hasznalatat nyugodt, veszélytelen vizeken ismerjik meg.

Kériltekintéen jarjunk el, amikor veszélyes helyeken, kikdtok, mas hajok,
roncsok kézelében hasznaljuk a robotkormanyt.

MEGJEGYZES! A funkcié kizardlag NMEA 2000 halézati kompatibilitassal
bird modelleken érheté el.

A robotkormany rendszer folyamatosan korrigalja a hajé kormanyzasat a
megadott haladasi irany tartasahoz. Az alapvetd iranytartasi funkcion kivil a
robotkormany lehetévé teszi a kézi kormanyzast is, illetve szamos maédot ki-
nal az automatikus kormanyzashoz, mintak lekdvetéséhez.

Amennyiben a készilékhez kompatibilis Garmin robotkormany rendszer
csatlakozik, a robotkormanyt aktivalhatjuk és vezérelhetjik a kész(ilékrol.
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Robotkormany képernyé

4]

GARMIN

Tényleges haladasi irany

Tervezett haladasi irany (az az irany, amely felé a robotkormany ira-
nyit)

Tényleges irany (robotkormany készenléti mddban)

Tervezett irany (robotkormany aktivalva)

Kormanylapat pozici6 visszajelz6 (ez a kijelzé csak kormanylapat ér-
zékel6 megléte esetén jelenik meg)

@

Kormanyzasi szog léptetésének allitasa

1. Arobotkormany képernydn nyomjuk meg a MENU gombot, majd vélasz-
szuk az Autopilot Setup (Robotkormany beallitas) > Step Turn Size
(Forduld lépéskdz) pontot.

2. Valasszunk egy léptetést.

Energiatakarékos mod beallitasa

A kormanylapat mozgatasi intenzitasat allithatjuk.

1. Arobotkormany képerny6n nyomjuk meg a MENU gombot, majd vélasz-
szuk az Autopilot Setup (Robotkormany beallitas) > Power Mode Setup
(Aktivalas beallitas) > Power Saver (Energiatakarékos) pontot.

2. Valasszunk egy szazalékot.

Magasabb szazalékérték csokkenti a kormanylapat mozgatasanak gya-
korisagat, és ezzel az irény tartasanak pontossagat, ugyanis nagyobb el-
térést enged meg. Magasabb szézalékérték esetén a kijeldlt Utiranytol na-
gyobb mértéki letérés sziikséges ahhoz, hogy a robotkormany korrigal-
jon.

TIPP! Alacsony haladasi sebesség mellett hullamos vizen hajézva a
Power Saver bedllitas szazalékértékének ndvelésével csokkenthetjik a
kormanylapat mozgatasanak gyakorisagat.

Preferalt irany adatforras kivalasztasa

Figyelem!

A legjobb eredmény érdekében irany adatforrasként hasznaljuk az autopilot
CCU belsé iranytijét. Kilsé gyartotol szarmazo GPS iranytl hasznalata ese-
tén nem garantalhaté a stabil adatatvitel, igy nagy mértéki késések kovet-
kezhetnek be. A robotpilétanak azonnali, pontosan érkezé adatokra van
szilksége, ezért kiils6 gyartotol szarmazoé GPS iranytli GPS pozicio vagy se-
besség adatforrasként nem hasznalhatdé. Amennyiben kiilsé gyartotdl szar-
maz6 GPS iranytlt hasznalunk, a robotpildta valdszinileg idészakosan navi-
gacios adatok vesztését és sebesség adatforras hianyat fogja jelezni.

Amennyiben a haldzaton egynél tobb irany adatforras all rendelkezésre, ki-

valaszthatunk egy preferalt forrast. Ez az adatforras lehet egy kompatibilis

GPS iranytli vagy magneses iranymérd.

1. Arobotkormany képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasz-
szuk az Autopilot Setup (Robotkormany beallitas) > Preferred Sources
(Preferalt Adatforrasok) pontot.

2. Valasszunk egy adatforrast.

Amennyiben a kivalasztott forras nem elérheté, a robotképernyd nem je-
lenit meg egyetlen adatot sem.



Robotkormany aktivalasa
Amikor aktivaljuk a robotkormanyt, a robotkormany atveszi a hajokormany
vezérlését, és Ugy iranyitja a hajot, hogy tartsa a megadott haladasi iranyt.

Barmely képernydn valasszuk az Engage (Aktival) pontot.
Atervezett haladési irany a robotkormany képernyd kbzepén lathaté.
Mintat koveté kormanyzas
Vigyazat!
A hajé biztonsagos vezetéséért a felhasznalo felel. Addig ne kezdjlik meg a

minta szerinti kormanyzast, amig nem gy&z4dtlink meg arrdl, hogy a kérnye-
z6 vizfelilet akadalymentes.

Arobotkormany képes a hajét elére megadott minta, pl. halészat soran hasz-
nos forduldk szerint kormanyozni, valamint olyan specialis manéverek vég-
rehajtasara is alkalmas, mint a teljes megfordulas, vagy a Williamson forduld
(»ember a vizben” helyzetben alkalmazott visszatérd forduld).

Megfordulas minta

A megfordulds minta 180-kal megforditja a hajét, majd tartja az igy létrejo-

v6 Uj irant.

1. Arobotkormany képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd vélasz-
szuk az Pattern Steering (Minta kdvetés) > U-turn (Megfordulas) pontot.

2. Valasszunk Engage Port (Balra fordul) vagy Engage Starboard (Jobb-
ra fordul) pontok kdz6tt.

Korok minta beallitdsa és kovetése
Akorok minta folytonosan egy kor mentén tartja a hajét, adott irdnyban, adott
koridével. Megadhatjuk, hogy mennyi ideig tartson egy teljes kér megtétele.

1. Arobotkormany képernyn nyomjuk meg a MENU gombot, majd vélasz-
szuk az Pattern Steering (Minta kdvetés) > Circles (Kordk) pontot.

2. Igény esetén valasszuk a Time (Id6) pontot, és adjuk meg, hogy mennyi
ideig tartson egy kér megtétele.

3. Valasszunk az Engage Port (Balra koréz) vagy Engage Starboard
(Jobbra kéroz) pontok kézott.

Cikkcakk minta beallitdsa és kovetése

A cikkcakk minta balrdl jobbra majd visszafelé, jobbrdl balra kormanyozza a
hajot, adott kitérés és idétartam mellett, a kitizott iranyt végleges eredéként
kovetve. Mddosithatjuk a kitérési szoget és egy ciklus idétartamat. Az alapér-
telmezett értékek a 30° és a 90 masodperc.

1. Arobotkormany képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd vélasz-
szuk az Pattern Steering (Minta kovetés) > Zigzag (Cikkcakk) pontot.

2. Igény esetén valasszuk az Amplitude (Amplitidd) pontot, és adjuk meg
a kitérés mértékét.

3. Igény esetén valasszuk a Period (Id6étartam) pontot, és adjuk meg egy
oda-vissza ciklus id6tartamat.

. Vélasszuk az Engage Zigzag (Cikkcakk aktivalasa) pontot a minta kove-
tésének inditasahoz.

Williamson fordulé (,,ember a vizben” minta) kévetése

A Williamson fordulé azonnal megforditja a hajot, azzal a szandékkal, hogy
visszavezessen abba a pozicioba, ahol az ember a vizben mintat inditottuk
(ahol feltételezhetd, hogy a vizbeesés bekdvetkezett).

1. Arobotkormany képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd vélasz-
szuk az Pattern Steering (Minta kdvetés) > Williamson Turn (Ember a
vizben forduld) pontot.

2. Valasszunk Engage Port (balra fordul) vagy Engage Starboard (jobbra
fordul) pontok kdzott.

Reactor™ robotpiléta tavvezérlé

Vigyazat!
A hajé biztonsagos iranyitasaért a felnasznalo felel. A robotkormany egy, a
hajé iranyitasat segité eszkdz, amely a hajé biztonsagos iranyitasanak fe-
leléssége aldl nem old fel. Kertiljlik a veszélyes navigacios helyzeteket, és
soha ne hagyjuk feliigyelet nélkiil a kormanyt.
Ahajos navigacios készillékhez vezeték nélkili kapcsolaton keresztul csatla-
koztathatjuk a Reactor robotpilota tavvezérl6t, hogy azzal vezéreljiik a kom-
patibilis Reactor robotpildta rendszert.
A tavvezérld hasznalataval kapcsolatosan forduljunk a Garmin tgyfélszol-
galathoz.
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Hajos navigacios késziilék és a Reactor robotpil6ta

tavvezérlo parositasa

1. Valasszuk a Settings (Beallitdsok) > Communications (Kommunikacid)
> Wireless Devices (Vezeték nélkili készilékek) > Autopilot Remote
(Robotpiléta tavvezérlé) pontot.

2. Amennyiben szlikséges, valasszuk az Enable (Bekapcsol) pontot.
3. Valasszuk a New Connection (Uj kapcsolat) pontot.

4. Atavvezérlén vélasszuk a k=1> Pair with MFD pontot.

A Reactor robotpil6ta tavvezérlé miiveleti gombjain a
hozzarendelt funkciok médositasa

Modosithatjuk a Reactor robotpil6ta tavvezérlé miveleti gombjaihoz tartozd
mintakat, m{veleteket.

1. Valasszuk a Settings (Beallitdsok) > Communications (Kommunikacio)
> Wireless Devices (Vezeték nélkili készilékek) > Autopilot Remote
(Robotpiléta tavvezérlé) > Button Actions (Gomb miiveletek) pontot.

2. Valasszuk ki a modositani kivant miiveleti gombot.
3. Valasszuk ki a mlveleti gombhoz rendelni kivant mintét, miveletet.

Force™ csonakmotor vezérlés
Vigyazat!

Ne jarassuk a motort, amikor a hajtécsavar nincs a vizben. A forgé hajtécsa-
varral valo érintkezés sulyos sériilést okozhat.

Ne haszndljuk a motort olyan terlleteken, ahol mi vagy a vizben tartézkodd
mas emberek hozzaérhetnek a forgd hajtdcsavarhoz.

A sériiléseket megel6zendd, tisztitas vagy szervizelés elétt mindig bontsuk a
kapcsolatot a motor és az akkumulator kéz6tt.

A hajé biztonsagos iranyitasaért a felnasznalé felel. A robotkormany egy, a
hajé iranyitasat segité eszkdz, amely a hajo biztonsagos iranyitasanak fe-
leléssége aldl nem old fel. Kerliljlik a veszélyes navigacids helyzeteket, és
soha ne hagyjuk feliigyelet nélkil a kormanyt.

A robotpiléta hasznélatat nyugodt és akadalyoktol, veszélyektdl és ve-
szélyeztetett elemektdl tdvol gyakoroljuk.

Kilénés 6vatossaggal jérjunk el, amikor a robotpilétat a vizben 1évé ve-
szélyes elemek, testek, pl. stég, colép vagy masik hajo kozelében mikdd-
tetjik.

Figyelem!

A robotpiléta funkcidk hasznalata soran késziiljtink fel a hirtelen megallasok-
ra, gyorsitasokra és forduldkra.

A motor kiemelése vagy vizbe bocsatasa soran vigyazzunk a mozgé alkat-
részek miatt fennallé beszorulas és becsipddés veszélyére, mivel stlyos sé-
riléshez vezethetnek.

A motor kiemelése vagy vizbe bocsatasa helyezése soran vigyazzunk a mo-
tor koruli csuszos felliletekre. Ha kiemelés vagy vizbe bocsatas soran meg-
csuszunk, kdnnyen megsérilhetlink.

A Force csénakmotort a hajés navigacids késztilékhez csatlakoztathatjuk,
majd a csénakmotort a navigacios készulékrdl vezérelhetjuk.

Csatlakozas hajés navigacios késziilékhez

A csénakmotort vezeték nélkiili kapcsolaton keresztlil csatlakoztathatjuk a

csdnakmotoron talalhaté kompatibilis Garmin hajds navigacios készilékhez.

A hajés navigacios készlilék csatlakoztatasat kdvetden a navigacids készi-

Iékrél is iranyithatjuk a csdnakmotort.

1. Kapcsoljuk be a hajos navigacios késziléket és a csonakmotort.

2. Ahajos navigacios készuléken kapcsoljuk be a Wi-Fi halézatot (lasd ,Wi-
Fi® halézat’; 37. oldal).

3. Amennyiben tébb hajés navigacios készilék is csatlakozik a Garmin ha-
jos halozathoz, bizonyosodjunk meg arrél, hogy ez a hajés navigacios ké-
szlilék a ,host” (gazda) eszkdz a halézaton.

4. A hajos navigacids késziléken valasszuk a Settings (Beallitasok) >

Communication (Kommunikacio) > Wireless Devices (Vezeték nélkili
eszkdzok) > Garmin Trolling Motor (Garmin csdnakmotor) pontot.



. A csénakmotor kijelz6paneljén nyomjuk meg haromszor a o gombot, igy
a motor parositd izemmadba lép.
A 2 fény a csénakmotor kijelz6paneljén a hajés navigacios készilék ke-
resése kozben kéken vilagit, majd sikeres parositast kdvetéen a fény
z0ldre valt.

Sikeres csatlakozas esetén a hajos navigacios késziléken egy megerdsi-
t6 lizenet jelenik meg.

A hajos navigacios készulék és a csonakmotor sikeres parositasat kdvetéen
a motor vezérléséhez engedélyezziik a hajos navigacids késziiléken a cso-
nakmotor vezérld savot (lasd ,Csonakmotor vezérlésav’; 29. oldal).

Csoénakmotor vezérl6k hozzdadasa a képerny6khoz
Miutén csatlakoztattuk a csénakmotort és a hajos navigacios késztiléket, a
motor vezérléséhez a motor vezérlésavjat hozza kell adnunk a képernydk-
hoz.
1. Nyissuk meg azt a képernyét, amelyrél vezérelni kivanjuk a motort.
2. Valasszunk az alabbi lehetéségek koziil:
*Egy kombinalt képerny6rdl vagy Smartmode™ elrendezésli képer-
ny6n nyomjuk meg a MENU gombot, valasszuk az Edit (Szerkeszt) >
Overlay Numbers (Ravetitett adatok) pontot.

* Teljes képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk az xxx
pontot.

3. Valasszunk a Top Bar (Felsd sav) és a Bottom Bar (Als6 sav) kozott.

4. Valasszuk a Trolling Motor Bar (Csonakmotor vezérlésav) pontot.
Ismételjik meg a fenti miveletsort mindazon képernyékén, ahonnan ve-
zérelni kivanjuk a csénakmotort.

Csénakmotor vezérlésav
A csonakmotor vezérlésavval vezérelhetjiik a Force csdnakmotor miikodését
és lathatjuk a motor &llapotét.

Valasszunk ki egy elemet annak aktivalasahoz. Kivélasztast kdvetéen a
gomb vilagitani kezd. A kikapcsolashoz valasszuk ki Ujra az elemet.

Csonakmotor akkumulatoranak toltottségi szintje

A hajtdcsavar (propellert) be- és kikapcsolja.

A sebesség csokkentése.

Sebesség mutatd.

Sebesség novelése.

Az aktualis (foldhoz viszonyitott - SOG) sebesség
mellett a tartds haladas vezérlés bekapcsolasa.
A hajtocsavar miikodtetése maximalis sebességgel.

Hajtdcsavar allapot

Horgony régzités mod aktivalasa: a funkcié a csénak-
motort hasznélja fel arra, hogy egy adott pozicidban
maradjon a hajo.

A csénakmotor kormanyzasa.

Horgonyzér médban a rdgzitett horgony poziciot
mozditjuk el el6refelé, hatrafelé, balra és jobbra.

Az iranytartas aktivalasa (mentjlik és fenntartjuk az
aktualis haladasi iranyt). Amikor a csénakmotor irany-
tartds modban van, a robotpildta vezérlésav jelenik
meg a csonakmotor vezérlésavban.

Csonakmotor beallitasok megnyitasa.

>>

Csodnakmotor beallitasok
A csonakmotor vezérldsavon nyomjuk meg a = gombot.

Calibrate — a csénakmotor iranytljének kalibralasa (lasd a ,Csonakmotor
iranyt(i kalibralasa”; 29. oldal), valamint a hajéorrhoz mért eltolodas bealli-
tasat is itt érjlik el (,Hajéorrhoz képesi eltolddas beallitasa”; 29. oldal).

Anchor Gain - érzékenység horgonyzar médban — horgonyzar modban a
csonakmotor valaszadasi reakciojat allithatjuk be. Amennyiben az a cél,
hogy a motor intenziven reagaljon és gyorsan vigye arrébb a hajét, né-
veljlik az értéket. Amennyiben a motor tul sokat korrigél, csékkentstik az
értéket.
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Navigation Gain — navigacié soran a csdnakmotor valaszadasi reakcioja-
nak beallitésa. Amennyiben az a cél, hogy a motor intenziven reagaljon
€és gyorsan vigye arrébb a hajot, ndveljik az értéket. Amennyiben a motor
tul sokat mozog, csokkentslik az értéket.

Heading Hold Mode - irdnytartds mdd — iranytartds mod bedllitdsa. A
Vessel Align (hajo igazitas) opcié igyekszik elérni, hogy a hajé orra min-
dig ugyanabba az iranyba mutasson. A Navigate To opcié azt er6siti,
hogy a haj¢ a kijeldlt irdnyba egy egyenese vonal mentén haladjon.

Auto Power On — automatikusan bekapcsol a csénakmotor, amikor raadjuk
a gyujtast a rendszerre.

Prop. Stow Side - beallithatjuk, hogy a hajtécsavar a motor melyik oldalara
forduljon be, amikor leemeljiik a csénakrol. Hasznos lehet, amikor a be-
huzott hajtdcsavar kdzelében més eszkdzoket is tarolni kivanunk.

Shortcut Keys — gyorsgombokat hasznalatat engedélyezhetjliik a csdnak-
motor tavvezérléjén amikor kifejezetten jelen hajés navigacids késziilék-
kel hasznaljuk. A gyorsgombok egyszerre csak egy hajos navigacios ké-
sziilékkel mikadnek.

Restore Defaults — a csdnakmotor bedllitasokat visszaallitjuk a gyari alap-
értékekre.

Gyorsgomb hozzarendelése a csénakmotor tavvezérldjének
gyorsgombjaihoz

A gyakran hasznalt képernyéket gyorsan megnyithatjuk ugy, hogy a csonak-
motor tavvezérl6jén egy gyorsgombot rendeliink a kivant képernyéhoz, pl.
valamelyik szonar nézethez vagy térképi nézethez.

MEGJEGYZES! Amennyiben a halozaton tobb hajos navigacios késziilék is
megtalalhatd, csak egyetlen egyhez rendelhetiink gyorsgombot.

1. Nyissuk meg a képernyét.

2. Tartsuk nyomva hosszan a gyorsgombot.
TIPP! A gyorsgomb a Gyakran Hasznalt kategéridba is elmentésre keril
egy gyorsgomb szammal ellatva.

Csonakmotor iranytii kalibralasa

A robotpildta funkciok hasznalatahoz el6szor kalibralnunk kell a csénakmo-
torba épitett iranytit.

1. Menjiink a hajéval tagasabb, akadalyoktol mentes, nyugodt vizekre.

2. A csénakmotor vezérlésavon valasszuk a = > Calibrate > Compass
Cal. pontot.

3. Kovesslik a képernydn megjelend utasitasokat.

Hajoéorrhoz képesi eltolédas beallitasa

A felszerelési szogtdl fuggden eléfordulhat, hogy a csénakmotor nem a cso-
nak kdzponti vonalan helyezkedik el. A legjobb eredményekért be kell allita-
nunk a motor hajéorrhoz képesti eltolédasat.

1. Allitsuk be a csénakmotor szogét O] gy, hogy az a csénak kézépvonala
mentén @ helyezkedjen el, és egyenesen elére mutasson.

2. Acsénakmotor vezérlgsavon valasszuk a = > Calibrate > Bow Offset
pontot.



DSC (Digital Selective Calling) funkcié
Hajés navigacios készilék és NMEA 0183 VHF radié
egyiittesével elérhetd funkciok
Amennyiben a készlilékhez NMEA 0183 VHF radiot csatlakoztatunk, az alab-
bi funkciok valnak elérhet6vé.
«  Akészlilék elkiildi sajat GPS-pozicidnkat a radionak. Amennyiben a radio
alkalmas ra, a GPS-pozicié DSC hivassal kiildésre kerdil.

« Akésziilék veszi a radiotdl érkezé DSC vészhivasokat és pozicids adato-
kat.

« Akeésziilék a helyzetjelentéseket kiildé hajok helyzetét képes kdvetni.

DSC funkcioé bekapcsolasa
Valasszuk a Settings (Beallitdsok) > Other Vessels (Idegen hajok) >
DSC pontot.

DSC lista

A DSC lista a legutdbbi DSC hivasokat és a megadott DSC hajoadatokat
tartalmazza. A lista legfeljebb 100 bejegyzést tartalmazhat. A lista élén min-
dig az adott hajohoz tartozé legutolso hivas all, amennyiben id6kdzben egy
Ujabb hivas érkezne ugyanazon hajotdl, ez veszi at a helyét a hivaslistaban.

DSC lista megtekintése
A késziiléket DSC-kompatibilis VHF radiohoz kell csatlakoztatnunk a DSC
lista megtekintéséhez.

Vélasszuk a Nav Info > Other Vessels > DSC List pontot.

DSC-hajé hozzdadasa az ismert hajokhoz
Ujabb hajékkal bovithetjiik a DSC listat. A késziilékrdl hivast indithatunk a lis-
taban eltarolt hajo felé.

1. Vélasszuk a Nav Info > Other Vessels > DSC List > Add Contact
(Partner hozzaadasa) pontot.

2. Adjuk meg a hajo Maritime Mobile Service Indentity (MMSI) szamat.

3. Adjuk meg a hajo nevét.

Beérkez6 vészhelyzeti hivasok

Amennyiben a Garmin navigécios késziilék és a VHF radio NMEA 0183 vagy
NMEA 2000 halozaton keresztiil csatlakozik, a kész(ilék riaszt, amikor a VHF
radié DSC vészhivast vesz. Amennyiben a vészhivas poziciés adatokat is
tartalmaz, ez is megjelenik és a hivassal egyttt mentésre kertll.

ADSC listaban a vészhivasokat a ¥ szimbolum jelzi, valamint a navigacios
térképen megjelenik a jarmiinek a vészhivas kiildésekor jellemz6 pozicioja.
Navigacio vészhivast leado hajo felé

1. Valasszuk a Nav Info > Other Vessels > DSC List pontot.

2, Valasszuk ki a kivant pozicio jelentést tartalmazo hivast.

3. Valasszuk a Navigate To (Navigacié ide) parancsot.

4. Valasszunk a Go To és a Route To navigacids modok kozott.

Pozicié nyomon kovetése

Amennyiben a Garmin navigacios készllék NMEA 0183 halézaton keresztl
csatlakozik a VHF radidra, a pozicio jelentéseket kild6 hajok haladaséat nyo-
mon kévethetjlk.

A funkcié NMEA 2000 haldzat esetén is elérhetd, amennyiben a hajo megfe-
lelé PGN adatsorokat kiild (PGN 129808; DSC hivas adat).

Mindegyik pozicio jelentést tartalmazd hivas naplozasra keril a DSC lista-
ban.
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Pozici6 jelentés megtekintése

1. Valasszuk a Nav Info > Other Vessels > DSC List pontot.
2. Valasszuk ki a kivant pozicio jelentést tartalmazo hivast.
3. Valasszunk a Review (Attekintés) pontot.

« A pozicio jelentés megtekintéséhez valasszuk a » gombot.
* A poziciot mutatd navigacios képernyé megjelenitéséhez valasszuk a (
gombot (vagy a Next Page pontot).
* A pozicid jelentés megtekintéséhez valasszuk a ) gombot vagy a
Previous Page pontot.
Navigacié nyomon kovetett hajé felé
1. Valasszuk a Nav Info > Other Vessels > DSC List pontot.
2. Valasszuk ki a kivant pozicio jelentést tartalmazé hivast.
3. Valasszuk a Navigate To (Navigacié ide) parancsot.
4. Valasszunk a Go To és a Route To navigaciés modok kézott.

Utpont létrehozasa a nyomon kdvetett hajo egy ismert
pozicidjaban

1. Valasszuk a Nav Info > Other Vessels > DSC List pontot.

2. Vaélasszuk ki a kivant pozicio jelentést.

3. Valasszuk a Create Waypoint (Utpont létrehozas) pontot.
Pozici6 jelentésben szerepl6 adatok szerkesztése

1. Valasszuk a Nav Info > Other Vessels > DSC List pontot.
Valasszuk ki a kivant pozicio jelentést tartalmazé hivast.
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3. Valasszuk az Edit (Szerkeszt) pontot.

4. Valasszunk az alabbi adatok kdzott:

+ Name - név - adjuk meg a hajo nevét.

+ Symbol - szimbolum - valasszuk ki az uj szimbolumot.

« Comment - megjegyzés - flizziink megjegyzést a jelentéshez.

« Trail - nyomdokvonal megjelenitése, amennyiben a radié koveti a hajé
altal megtett utat.

* Trail Line - nyomdokvonalat jelzé vonal szinének kivalasztasa.

Pozici6 jelentést tartalmazoé hivas torlése

1. Valasszuk a Nav Info > Other Vessels > DSC List pontot.

2. Valasszuk ki a kivant pozicio jelentést tartalmazo hivast.

3. Valasszuk az Edit (Szerkeszt) > Clear Report (Jelentés torlése) pontot.

Hajé nyomvonalanak megjelenitése a navigacios térképen

Egyes térképi nézetekben a nyomon kdvetett hajok nyomvonalai megtekint-
het6k. Alapbeallitas szerint fekete pont jel6li a nyomon kévetett hajo altal ko-
rébban jelzett pozicidkat, mig kék zaszl6 szimbolum mutatja a hajo legutol-

tett utat.

1. Atérkép képernyén vagy a 3D-s térkép nézetben nyomjuk meg a Menu
gombot, majd valasszuk az Other Vessels (Idegen hajok) > DSC Trails
(DSC nyomdokvonal) pontot.

2. Adjuk meg, hogy hany ¢rara visszamendleg kivanjuk megjeleniteni a ha-
jok altal bejart utat.
Példaul 4 érat (4 Hours) megadva csak a 4 oranal frissebb poziciok jelen-
nek meg.

Egyéni rutin hivasok

A Garmin navigacids késziléket Garmin VHF radidhoz csatlakoztatva a ké-
szllék kezel6feliletérdl egyéni rutin hivasokat kezdeményezhetiink.

Egyéni rutin hivast kezdeményezve a navigacios készllékrdl, kivalaszthat-
juk azt a DSC csatornat, amelyen kommunikalni kivanunk. A radié a hivassal
egyutt ezt a kérést is elkldi.

DSC csatorna kivalasztasa

NE FELEDJUK! Kizérélag azon DSC csatornak kozil valaszthatunk, me-
lyek mindegyik frekvenciasavban elérhet6k. Az alapértelmezett csatorna a
72-es. Amennyiben eltéré csatornét valasztunk ki, a készilék a kovetkezd
hivasokhoz is ezt a csatornat hasznalja, egészen addig, amig eltéré csator-
nat nem valasztunk.

1. Valasszuk a Nav Info > Other Vessels > DSC List pontot.

2. Valasszuk ki a hajot vagy a hivni kivant allomast.



3. Valasszuk a Call with Radio (Hivas radiérdl) > Channel (Csatorna )pon-
tot.

4. Valasszunk egy elérhetd csatornat.
Egyedi rutin hivas inditasa
NE FELEDJUK! Amennyiben az egyedi rutin hivést a késziilékrsl kezdemé-

nyezzlik, és a radién MMSI azonosité szam nem kerllt megadasra, a radié
nem fogja venni a hivasi adatokat.

1. Valasszuk a Nav Info > Other Vessels > DSC List pontot.
2. Valasszuk ki a hajot vagy a hivni kivant allomast.

3. Valasszuk a Call with Radio (Hivas radiorol) pontot.

4

. Amennyiben szlikséges, valasszuk a Channel (Csatorna) pontot, majd
valasszunk egy elérhetd csatornat.

5. Valasszuk a Send (Kiildés) parancsot.
Akészilék elkildi a hivas adatait a radio felé.

6. A Garmin VHF radion valasszuk a Call (Hivas) pontot.

Egyedi rutin hivas inditasa AIS cél felé

1. Atérkép képernydn vagy a 3D-s térképi nézeten valasszuk ki az AIS célt.

2. Valasszuk az AIS Vessel (AIS hajok) > Call with Radio (Hivas radio-
rél) pontot.

3. Amennyiben sziikséges, valasszuk a Channel (Csatorna) pontot, majd
valasszunk egy elérhetd csatornat.

4. Valasszuk a Send (Kldés) parancsot.
Akészllék elkiildi a hivas adatait a radio felé.

5. A Garmin VHF radion valasszuk a Call (Hivas) pontot.

Mutatok és grafikonok
A miszerek és grafikonok kiilonféle informaciokkal szolgalnak a motorrdl
és a kornyezeti jellemzékroél. Az informaciok megtekintéséhez a halézathoz
kompatibilis jeladd vagy érzékeld csatlakoztatasa szlikséges.

Iranytii kijelzé
Informécioval szolgal az aktualis haladasi iranyrdl, a céliranyrdl, valamint na-
vigalhatunk is az iranytl alapjan.

Vélasszuk a Gauges > Compass pontot.

Tara miszerfali kijelzok
A tira miszerfali kijelz6k mutatjak a tavolsagmérét (kilométerora), a sebes-
séget, id6t, valamint az aktualis tirahoz sziikséges lizemanyagot.

Valasszuk az Gauges > Trip (Tura) pontot.

Tura szamlal6k nullazasa
1. Valasszuk az Gauges > Trip (Tura) pontot, majd nyomjuk meg a MENU
gombot.

2. Valasszunk az alabbi lehetdségek koziil:

+ AReset Trip (Tura kinullazasa) ponttal az aktualis turara vonatkoz6 adat
a nulla értéket veszi fel.

* A Reset Maximum Speed (Max. sebessség nullazasa) beallitasnal a
mért legnagyobb sebesség értéket kovetd szamlalét nullazzuk.

+ A Reset Odometer (Tavolsagmérd nulldzasa) bedllitdssal a tavolsag-
mér6t nullazzuk.

+ AReset All (Osszes kinullazasa) beallitassal az dsszes adatot nullazzuk.

Motor és lizemanyag mérési adatok megtekintése

A motor és lzemanyag mérési adatok megtekintéséhez a késziilékhez
NMEA 2000 halézaton keresztlil motor és (izemanyag paraméterek méré-
sére alkalmas érzékelOket kell csatlakoztatnunk. Részletesen lasd a telepi-
tési utmutatoban.

Vélasszuk az Gauges > Engine pontot.

A mutatékon lathaté motorok szamanak megadasa
Legfeljebb négy motort jelenithetlink meg.

1. A motor miszerfali képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd va-
lasszuk a Gauge Setup > Engine Selection (Motor kivalasztasa) >
Number of Engines (Motorok szama) pontot.

2. Valasszunk az alabbi lehetéségek kozil:
+ Adjuk meg a motorok szamat.

* Az Auto Configure (Automatikus konfiguralas) opciét valasztva a ké-
szlilék automatikusan meghatarozza a motorok szamat.

A mutatékon megjelené motorok testreszabasa

Mielétt beallitanank, hogy a motorok miként jelenjenek meg a miszerfali kép-
erny6n, a motorok szamat manualisan adjuk meg (lasd ,A mutatékon lathato
motorok szamanak megadasa”; 31. oldal).

1. A motor miiszerfali képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd va-
lasszuk a Gauge Setup > Engine Selection (Motor kivalasztasa) >
Number of Engines (Motorok szama) pontot.

2. Valasszuk a First Engine (Els6 motor) pontot.
3. Valasszuk ki az els6 mutatéban megjeleniteni kivant motort.
4. Ismételjlik meg a miveletet a tovabbi mutatdkra vonatkozdan.

A motor mutatok allapot riasztas funkcidjanak bekapcsolasa
A funkciét engedélyezve a késziilék a motor egyes allapotvaltozasaira ki-
[6n figyelmeztet.

A motor miiszerfali képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd va-
lasszuk a Gauge Setup > Status Alarms (Riasztas allapot) > On (Be)
pontot.

Az allapot riasztast bekapcsolva, amikor a motor az NMEA 2000 hal6zaton
keresztul allapot riasztast kiild, a készlléken megjelend miszerfali kijelz6n
is megjelenik a figyelmeztetd lUzenet, és a riasztas jellegétdl fliggéen a mu-
tato pirosra valt.

Egyes motor allapot riasztasok engedélyezése és letiltasa

1. A motor miiszerfali képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd va-
lasszuk a Gauge Setup > Status Alarms (Riasztas allapot) > Custom
(Egyedi) pontot.

2. Valasszuk ki az egyes riasztas fajtakat, és kapcsoljuk be illetve ki ezeket.

Uzemanyag riasztas beallitasa

Uzemanyag riasztas bedllitasa elétt kompatibilis izemanyag aramlasmérét

csatlakoztatnunk kell az ECHOMAP navigécios készilékhez.

Elesithetiink egy riasztas, amely amikor a fedélzeten még megmaradt lizem-

anyag mennyiség egy adott szintre csdkken, hangjelzéssel figyelmeztet.

1. Valasszuk a Settings (Bedllitasok) > Alarms (Riasztasok) > Fuel (Uzem-
anyag) > Set Total Fuel Onboard > On pontot.

2. Adjuk meg azt a maradék Uzemanyag mennyiséget, amelynél aktivalo-
dik a riasztas.

A hajo lizemanyag befogadoképességének megadasa
1. Valasszuk a Settings > My Vessel (Sajat hajom) > Fuel Capacity (Uzem-
anyag befogadéképesség) pontot.

2. Adjuk meg az lzemanyagtartalyok egytttes Grtartalmat.

Az lizemanyag adatok és a tényleges lizemanyag
mennyiség egyeztetése

Amikor a hajot feltankoljuk, a késziilékbe betaplalt izemanyag mennyiséget
frissitendink kell a hajon valéjaban tarolt mennyiségre.

1. Valasszuk az AlV, Gauges, Controls (Audié/vided, miiszerek, vezérl6k)
> Engines (Motorok) > Menu pontot.
2. Valasszunk az alabbi lehetéségek koziil:

* Amennyiben a hajon 1évé lzemanyagtartalyokat teljesen feltoltéttik, va-
lasszuk a Fill Up All Tanks (Osszes tank feltdltése) pontot. A késziilék
az Uzemanyag mennyiség szamlalot a maximalis értékre modositja.

+ Az Add Fuel To Boat (Uzemanyag hozzatoltése) pontot akkor valasz-

szuk, ha nem tolt6ttlik teli a tartalyokat. Adjuk meg a feltéltétt mennyisé-
get.

+ A Set Total Fuel Onboard (Teljes lizemanyag-mennyiség) ponttal a tar-
talyokban lévé 6sszes lzemanyag mennyiségét adhatjuk meg. Ha meg-
adtuk az értéket, valasszuk a Done (kész) pontot.
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Szélmérési adatok megtekintése
A szél jellemz8k megtekintéséhez a késztlilékhez kompatibilis szélmérét kell
csatlakoztatnunk.

Vélasszuk a Gauges (Miszerek) > Wind (Szél) pontot.

A vitorlazas szél mutato beallitasa
A vitorlazas szél mutatét beallithatjuk, hogy a latszélagos vagy a valds szél-
sebességet és szélirdnyt jelenitse meg.

1. Aszél mutatén nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk a Sailing
Wind Gauge (Vitorlas szélméré) pontot.

2. Valasszunk az alabbi lehetdségek koziil:
* A latszolagos (Apparent) vagy valds (True) szélirany kivalasztasahoz
valasszuk a Needle pontot, majd valasszunk a lehet6ségek kozil.
* A latszdlagos (Apparent) vagy valos (True) szélsebesség kivalaszta-
sahoz valasszuk a Wind Speed pontot, majd valasszunk a lehet6ségek
kézul.

Sebesség adatforras beallitasa

Megadhatjuk, hogy a miiszerfalon megjelené hajosebesség adat forrasa a
vizsebességmeérd altal mért sebesség vagy a GPS-vevé altal GPS-adatokbol
szamitott sebesség legyen.

1. A szél miszerfalon nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk a
Compass Gauge (Iranytli miszerfal) > Speed Display (Kijelzett sebes-
ség) pontot.

2. Valasszunk az alabbi lehetéségek kozil:

* A hajo sebességének a vizsebességmérd altal mért érték alapjan torté-
né kijelzéséhez valasszuk a Water Speed (Vizsebesség) pontot.

+ A hajo sebességének a GPS-adatokbdl szarmazd sebesség érték alap-
jan torténd kijelzéséhez valasszuk a GPS Speed pontot.

Haladasi irany adatforras kivalasztas

Megadhatjuk, hogy a szél miszerfalon megjelend haladasi irany adat for-
résa egy iranymérd altal mért haladasi irdny adat legyen, vagy a készllék
GPS-vevdje altal meghatarozott GPS-adatokbdl szamitott talajhoz viszonyi-
tott irany (COG) legyen.

1. A szél mutatén nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk a
Compass Gauge (Iranyti miszerfal) > Heading Source (Haladasi irany
adatforras) pontot.

2. Valasszunk a GPS Hdg. (GPS irany) és a Magnetic (Szélmérd altal mért
irany) pontok kozott.

Amikor kis sebességgel hajozunk, vagy allé helyzetben vagyunk, a magne-
ses iranymérd altal mért irany pontosabb, mint a GPS-vevd altal meghataro-
zott COG haladasi irany.

Eles negyedszeles vitorlazas (,close hauled”) hatszeles és
széllel szembeni értéktartomanyanak kijelzése kijelzése
Megadhatjuk az éles negyedszeles szél mutato kijelzési tartomanyat: ki-
|6n tartomanyt hatarozhatunk meg a széllel szembeni és a hatszeles hajo-
zashoz.

1. A szé&l mutatén nyomjuk meg a MENU gombot, majd vélasszuk a
Compass Gauge (Iranytli miszerfal) > Gauge Type (Miszer tipus) >
Close Hauled Gauge (Negyedszeles mérés) pontot.

2. Valasszunk az alabbi lehetéségek koziil:

* A Change Upwind Scale (Széllel szembeni tartomany) bedllitassal a
széllel szembeni tartomany minimum és maximum iranyszégeit adhat-
juk meg.

+ A Change Downwind Scale (Hatszeles tartomany) beéllitassal a hat-
szeles tartomany minimum és maximum iranyszdgeit adhatjuk meg.

+ Avalos vagy latszolagos szél megtekintéséhez valasszuk a Wind (Szél)
pontot, majd valasszunk egy lehetéséget.

Digitalis kapcsolas
MEGJEGYZES! A funkcié nem mindenhol érhetd el.
Az ECHOMAP késziilék kompatibilis rendszer csatlakoztatasa esetén alkal-
mas az aramkorok figyelésére és vezérlésére. Példaul vezérelhetjik vele a
hajé bels6 vilagitasat és a navigacios lampakat.
A digitalis kapcsolo vezérlék eléréséhez valasszuk a Switching (Kapcsolok)
pontot.
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Tovabbi informaciokert kérjik érdeklédjon a Garmin ugyfélszolgalaton.

A digitalis kapcsolo képerny6 hozzaadasa és
moédositasa

Egyedi digitalis kapcsolé képernyékkel bdvithetjik az ECHOMAP késziilé-
ket.

1. Valasszuk a Switching pontot, majd nyomjuk meg a MENU gombot.

2. Valasszuk az Add Page (Képernyé hozzaadasa) pontot vagy a szerkesz-
teni kivant képernyét.
3. Végezzik el a kivant miveletet:

* Aképerny6 atnevezéséhez valasszuk a Name pontot;

* A kapcsolok beallitasahoz valasszuk az Edit Switches pontot.

Arapaly, aramlat és Nap-Hold adatok
Arapaly allomas adatok
Megtekinthetjiik egy arapaly allomas adott napra és idépontra jellemzé ada-
tait, beleértve az arapaly magassagat, valamint a kovetkezé dagaly, apaly
esedékességi idépontjat. Alapbeallitas szerint a késziilék mutatja a legutébb
megtekintett allomas az aktualis napra és az elmdlt érara jellemz6 adatait.
V'élasszuk a Nav Info > Tides & Currents (Arapaly és aramlatok) > Tides
(Arapaly) pontot.

Aramlati allomas adatok

MEGJEGYZES! Az aramlati adatok egyes részletes térképi adatbazisok
hasznélata esetén alinak rendelkezésre.

Megtekinthetjik egy aramlati allomas adott napra és idépontra jellemz6 ada-
tait, beleértve az dramlat sebességét és szintjét. Alapbedllitds szerint a ké-
szUlék a legutébb megtekintett allomés aktualis napra és id6pontra jellem-
z6 adatait mutatja.

V'éllasszuk aNav Info > Tides & Currents (Arapaly és aramlatok) > Currents
(Aramlatok) pontot.

Nap-Hold adatok

Megtekinthetjlik a napfelkelte, naplemente, holdfelkelte, holdlemente idépon-
tokat, a jellemz0 holdféazist és egy stilizalt égbolt abran a Nap és a Hold elhe-
lyezkedését. A képernyé kdzepén egy, az égboltot felliinézetbdl mutato abra
lathatd, ahol a kiilsé gy(rlik jelentik a horizontot. Alapértelmezés szerint az
aktualis napra, idépontra vonatkozé adatokat mutatja a készilék.

Valasszuk a Nav Info > Tides & Currents (Arapaly és aramlatok) > Celestial
(Nap-Hold adatok) pontot.

Arapaly, aramlat vagy Nap-Hold adatok megjelenitése
eltéré datumra vonatkozéan ,
1. Valasszuk a Nav Info > Tides & Currents (Arapaly és aramlatok) pontot.

2. Valasszunk a Tides (Arapaly), Currents (Aramlat) és Celestial (Nap-
Hold) pontok kozott.

3. Valasszunk a kdvetkezd miiveletek kozott:

+ AChange Date (Eltéré datum) > Manual (Kézi) ponttal barmely mas na-
pot megadhatunk.

+ A Change Date (Eltéré datum) > Current (Jelenlegi) ponttal az aznapi
adatokat jelenitjiik meg.

* Amennyiben elérhetd, a megjelenitett napot kdvetd nap adatainak meg-
tekintéséhez valasszuk a Next Day (K6vetkez6 nap) pontot.

« Amennyiben elérhet6, a megjelenitett napot megeléz6 nap adatainak
megtekintéséhez valasszuk a Previous Day (El6z6 nap) pontot.

Masik arapaly vagy aramlat allomas adatainak
megtekintése ,
1. Valasszuk a Nav Info > Tides & Currents (Arapaly és aramlatok) pontot.

2. Valasszunk a Tides (Arapaly) és Currents (Aramlat) pontok kdzott.
3. Valasszuk a Nearby Stations (Kozeli dllomasok) pontot.
4. Valasszunk egy allomast.

, Zenelejatszo6
MEGJEGYZES! A zenelejatsz6 funkcid nem mindegyik navigacios késziilék
modellen elérhetd.
MEGJEGYZES! Egyes funkciok a csatlakoztatott média lejatszd késziilék ti-
pusatdl fliggden érheték el.



Amennyiben az NMEA 2000 halézatra kompatibilis Hi-Fi lejatsz6 rendszer
csatlakozik, a zene lejatszasat az ECHOMAP navigacios készilékrdl is ve-
zérelhetjuk. Az ECHOMAP navigécios készlilék els6 csatlakoztatas soran ér-
zékeli a Hi-Fi lejatsz6 berendezést.

Mind az NMEA 2000 halézatra csatlakoztatott forrasokrdl, mind a Hi-Fi be-
rendezéshez csatlakoztatott forrdsrol szarmazo zenéket lejatszhatjuk.

Zenelejatszo6 megnyitasa
A zenelejatszé megnyitasa el6tt csatlakoztassuk a készilékhez a kompatibi-
lis eszkdzt. Valasszuk a Media pontot.

Ikonok
MEGJEGYZES! Nem mindegyik késziiléken talalhatok meg az alabbi ikonok.

Csatorna elmentése programozott csatornaként, illetve
programozott csatorna térlése.

*
o
o

Osszes szam Ujboli lejatszasa.

1 Egyetlen szam ujboli lejatszasa.

Allomas keresése.

O

<< pPp]
P ad

Média adatforras kivalasztasa

Amennyiben egy olyan halézathoz, mint az NMEA 2000 halézat, tobb mé-
dia lejatszo eszkodz, zene tarolasara alkalmas eszkéz is csatlakozik, kiva-
laszthatjuk, hogy melyik eszkézt kivanjuk vezérelni az ECHOMAP navigéci-
0s készulékrdl.

MEGJEGYZES! Kizardlag a csatlakoztatott eszkdzon tarolt zenéket jatsz-
hatjuk le.

MEGJEGYZES! Nem mindegyik média eszkdzon miikddik az dsszes funkcid.

1. Azenelejatszd képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk
a Source (Forras) pontot.

MEGJEGYZES! A Source (Forras) meniipont csak azon eszkdzok eseté-
ben jelenik meg, amelyek tobb média adatforrast képesek kezelni.

2. Valasszuk ki a forrast.

Allomasok kézétti 16ptetés vagy szamok atugrasa.

Szamok véletlenszer(i sorrendbe tortén6 dsszekeverése.

Zene lejatszasa

Zeneszam kikeresése

1. A zenelejatszé képernydn valasszuk a Browse (Keres) pontot vagy a
MENU > Browse (Keres) pontot.

2. Valasszuk a Select (Kivalaszt) pontot vagy egy egyeb lehetéséget.

Abécé szerinti keresés engedélyezése

Az &bécé szerinti keresés segitség lehet egy szam hosszabb listabdl torté-

né kikeresése soran.
A zenelejatszo6 képerny6n yélasszuk a MENU (gomb) > Installation (Te-
lepités) > Alpha Search (Abécé szerinti keresés) pontot.

Adott szam Gjbdli lejatszasa

1. Azenelejatszo képernydn nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk
a Repeat (Ismétlés) pontot.

2. Amennyiben sziikséges, valasszuk a Single (Egyetlen szam) pontot.
Osszes szam ujboli lejatszasa
Azenelejatsz6 képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk
a Repeat (Ismétlés) > All (Osszes) pontot.

Szamok véletlenszerii sorrendben torténd lejatszasa

1. Azenelejatszo képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk
a Shuffle (Kever) pontot.

2. Amennyiben szlikséges, valasszunk egy opcidt.

Hanger®d allitasa

Némitas

1. Azenelejatszo képernyon valasszuk a . ikont.

2. Amennyiben sziikséges, nyomjuk meg a SELECT (Kivalaszt) pontot.
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Zonak letiltasa, engedélyezése

Amennyiben a hajon a hangszordk bekotése soran zonakat alakitottunk ki, a

nem kivant zénakat kikapcsolhatjuk.

1. A zenelejatszd képerny6n nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasz-
szuk a Audio Levels > Enable/Disable Zones (Zénak bekapcsolasalki-
kapcsolasa) pontot.

2. Valasszunk egy zonat.
VHF radio
Keresés a VHF csatornak kozott

AVHF (URH) csatornak kozotti kereséshez a zenei adatforrast a VHF-re kell
allitanunk.

Az elmentett VHF csatornakat folyamatosan figyelhetjik, és amennyiben va-
lamely megfigyelt csatornan aktivitds mutatkozik, automatikusan erre az ak-
tiv csatornara valthatunk.

A VHF zenelejatszd képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd va-
lasszuk a Scan (Pasztaz) pontot a kereséshez.

VHF recseg6 hattérzaj hangolasa
MEGJEGYZES! A funkcio hasznalatahoz a zenelejatszénak tamogatnia kell
a VHF radiot.

1. AVHF adatforras képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasz-
szuk a Squelch pontot.

2. Acsuszkaval allitsuk be a recsegést.

Radié funkcio

AM vagy FM adas lejatszasahoz megfelelé hajés AM/FM antenndra van
szlkség, melynek csatlakoznia kell a Hi-Fi lejatszd rendszerhez, valamint
valamely radiéadd sugarzasi korzetén belil kell tartézkodjunk. Az FM/AM an-
tenna csatlakoztatdsaval kapcsolatosan tajékozodjunk a Hi-Fi rendszer tele-
pitési utmutatojaban.

A SiriusXM® radié lejatszasahoz megfelel berendezéssel és eldfizetéssel
kellrendelkezzilink (Iasd ,SiriusXM eléfizetés aktivalasa”; 34. oldal). A SiriusXM
Connect Vehicle Tuner antenna csatlakoztatasaval kapcsolatosan tajékozdd-
junk a Hi-Fi rendszer telepitési utmutatéjaban.

DAB adllomas lejatszasahoz megfelelé berendezéssel kell rendelkezziink
(lasd ,DAB zenelejatszas”; 148. oldal). DAB antenna és adapter csatlakoz-
tatdsaval kapcsolatosan tajékozodjunk az antenndhoz és adapterhez kapott
telepitési utmutatéban.

Tuner régié (adokorzet) kivalasztasa
1. Azenelejatsz6 képerny6n nyomjuk meg a MENU gombot, majd vélasszuk
az Installation (Telepités) > Tuner Region (Adokérzet) pontot.

2. Valasszunk a megjelend lehetéségek koziil.

Keresés a radidallomasok kozott
1. Azenelejatszd képernydn valasszuk ki a kivant forrast, pl. az FM savszé-
lességet.

2. Az allomasok kozott a e« és »»1 gombokkal valthatunk.

Valtas a hangolasi (tuner) médok kozott
Megadhatjuk, hogy egyes média tipusokhoz, mint amilyen az AM vagy FM
radid, miként kivanunk valasztani a csatornak kozott.

MEGJEGYZES! Nem mindegyik média tipusnal érhet6 el az 6sszes hango-

lasi mod.

1. Azenelejatsz6 képerny6n nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk
a Tuning Mode (Tuner méd) pontot.

2. Valasszunk a megjelend modok koziil.

3. Amennyiben szlkséges, nyomjuk meg a SELECT (Kivalaszt) pontot.

Mentett (beprogramozott) csatornak

A gyors elérés érdekében kedvenc FM vagy AM csatornainkat elmenthetjik

a kijelolt programhelyekre.

Amennyiben kilén megvasarolhatd SiriusXM tuner vagy antenna csatlakoz-

tatdsa esetén a kedvenc SiriusXM csatornakat is elmenthetjiik.

Allomés elmentése programhelyre

1. Valamely elérhetd zenelejatszd képernyén hangoljunk az elmenteni ki-
véant allomasra.

Valasszuk a Presets (Beallitasi profil) > Add Current Channel (Aktualis
csatorna hozzaadasa) pontot.



Programhely térlése

1. Valamely elérhet6 zenelejatszd képernydn valasszuk a Presets pontot.

2. Alistabol valasszuk ki a programhelyet.

3. Valasszuk a Remove Current Channel (Aktudlis csatorna torlése) pon-
tot.

DAB zenelejatszas

Amennyiben a kompatibilis Hi-Fi rendszerhez kompatibilis Digital Audio
Broadcasting (DAB) egység és antenna (nem tartozék) csatlakozik, rahan-
golhatunk és lejatszhatjuk a DAB alloméasokat.

A DAB forras hasznalatahoz olyan régiéban kell tartézkodjunk, ahol a DAB
adas foghato, és ki kell valasztanunk a tuner régiot (adokorzetet).

DAB tuner régi6 (adékoérzet) kivalasztasa
A DAB éllomasok megfelelé vételéhez ki kell valasztanunk a régiét, amely-
ben tartézkodunk.

1. Azenelejatszo képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd valasszuk
a Installation (Telepités) > Tuner Region (Addkorzet) pontot.

2. Valasszuk ki a tartozkodasi helylinknek megfeleld régiot.

Keresés a DAB allomésok k6zott

A DAB allomasok kereséséhez és lejatszasahoz kompatibilis DAB egységet
és antennat kell csatlakoztatnunk a Hi-Fi rendszerhez (nem tartozék). Mivel
a DAB jelek csak adott orszagokban foghatok, igy el6zéleg ki kell valaszta-
nunk az addkorzetet (tuner régid) azon helyre kell allitanunk, ahol a DAB je-
lek sugarzasa torténik.

1. Vélasszuk ki a DAB média forrast.

2. AScan ponttal pasztazzuk végig az elérheté DAB allomasokat.

Amikor a pasztazas véget ért, az els6 elérhetd allomason foghatd misor
lejatszasa megkezdddik.

MEGJEGYZES! Az els6 pasztazast kévetden a Scan gomb ujboli kiva-
lasztasaval megismételhetjik a miveletet. Az Ujabb pasztazas végezté-
vel a rendszert az elsé allomas csoporton beliil azt az allomast kezdi el
jatszani, amelyet a pasztazas ujrainditasakor hallgattunk.

Valtas a DAB allomasok kozott
1. Vaélasszuk ki a DAB média forrast.

2. Amennyiben szlikséges, a Scan gombbal keressuk ki a helyi DAB allo-
masokat.

3. Az allomasok kozott a 1« és »»1 gombokkal valthatunk.
Amikor elérjik az els6 allomas csoport végét, a rendszer automatikusan
a kévetkezé csoport elsd foghato allomasara valt.

DAB éllomas kivalasztasa listabél
1. ADAB zenelejatsz0 képermnyo6n vélasszuk a Browse (Keresés) > Stations
(Allomas) pontot.

2. Valasszunk egy allomast a listabdl.

DAB éllomas kivélasztdsa kategoriabdl

1. A DAB zenelejatsz6 képerny6n valasszuk a Browse (Keresés) >
Categories (Kategoriak).

2. Valasszunk egy kategoriat a listabdl.

3. Vélasszunk egy allomast a listabdl.

Mentett (beprogramozott) DAB csatornak

A gyors elérés érdekében kedvenc DAB csatornainkat elmenthetjiik a kijeldlt

programhelyekre. 15 DAB &llomas programhely &ll rendelkezésre.

DAB éllomds elmentése programhelyre

1. A DAB zenelejatszd képernydn valasszuk ki az elmenteni kivant csator-
nat.

2. Valasszuk a Browse (Keresés) > Presets (Beallitas profil) > Save
Current (Aktualis mentése) pontot.

Programhelyre elmentett DAB allomas kivalasztasa

1. ADAB zenelejatszd képernydn valasszuk a Browse (Keresés) > Presets
(Beallitas profil) > View Presets (Bedllitasi profilok megtekintése)pontot.

2. Alistabol valasszuk ki a mentett allomast.

Programhely térlése

1. ADAB zenelejatszd képerny6n valasszuk a Browse (Keresés) > Presets
(Beallitas profil) pontot.

2. Valasszunk az alabbi lehetdségek kozil:
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* Egyetlen programhely térléséhez valasszuk a Remove Preset (Beallita-
si profil torlése) pontot, majd valasszuk ki a programhelyet.

* Az Gsszes programhely térléséhez valasszuk a Remove All Preset
(Osszes bellitasi profil torlése) pontot.

SiriusXM miholdas radio

Amennyiben FUSION-Link™ funkciot tdmogatd Hi-Fi rendszert és SiriusXM
Connect Tuner egységet telepitettiink, és ezeket csatlakoztattuk az
ECHOMAP navigacios készillékhez, az eldfizetés flggvényében hozzafér-
hetiink a SiriusXM miholdas radi6 adasahoz.

SiriusXM radié azonositoszamanak leolvasasa
Az eléfizetés érvényesitéséhez el6szor rendelkeznlink kell a SiriusXM
Connect Tuner radié azonositdszamaval.

A SiriusXM radié azonositdszamat a SiriusXM Connect Tuner egység hatul-
jan talélhato, vagy a csomagolas aljan, illetve leolvashatjuk, ha a navigacios
készlléket a 0 csatornara hangoljuk.

1. Vaélasszuk a Media > Source (Forras) > SiriusXM pontot.
2. Hangoljunk a 0 csatornara.
A SiriusXM radié azonositészama nem tartalmaz |, O, S és F betiket.

SiriusXM el6fizetés aktivalasa
Az eléfizetés érvényesitéséhez elészor rendelkezniink kell a SiriusXM
Connect Tuner radié azonositészamaval (lasd fent).

1. Valasszuk ki a SiriusXM radiot média forrasként, majd hangoljunk az 1-es
csatornara.

Az ellendrzd csatornat kell hallanunk. Amennyiben nem halljuk, ellendriz-
ziik a SiriusXM Connect Tuner egység és az antenna telepitését, csatla-
koztatasat, majd probaljuk djra.

2. Hangoljunk a 0 csatornara a radids azonositészam meghatarozasahoz.

3. Az Egyesiilt Allamokban torténd elsfizetéshez latogassunk el a www.
siriusxm.com/activatenow oldalra vagy forduljunk a SiriusXM ugyfélszol-
galathoz a (866) 635-2349-es telefonszamon. Amennyiben Kanadaban
kivanunk eléfizetni, latogassunk el a www.siriusxm.ca/activatexm oldal-
ra vagy forduljunk a SiriusXM ugyfélszolgalathoz a (877) 438-9677-es te-
lefonszamon.

Adjuk meg a radi6 azonositoszamat.
Az aktivalasa altaldban 10-15 percet vesz igénybe, de akar egy érén at

is eltarthat. Ahhoz, hogy a SiriusXM Connect Tuner fogadja az aktivacids
lzenetet, kapcsoljuk be és a SiriusXM adast vegyuk.

5. Amennyiben a szolgaltatds egy o6ran beliil nem ker(l aktivalasra, for-
duljunk a http://care.siriusxm.com/refresh oldalra vagy forduljunk a
SiriusXMugyfélszolgalathoz az 1-855-MYREFRESH (697-3373) szamot
hivasaval.

Csatorna lista testreszabasa
A SiriusXM radiocsatornak kategoriakba osztva érhetdk el. A csatorna lista-
ban megjelend kategoriak kozul valaszthatunk.

Valasszunk az alabbiak kozil:

« Amennyiben FUSION-Link funkciot tdmogaté Hi-Fi rendszerrel rendel-
kezlink, valasszuk a Media > Browse (Keresés) > Channel (Csatorna).

* Amennyiben a média eszkdz egy GXM™ antenna, valasszuk a Media >
Category (Kategoria) pontot.
SiriusXM csatorna mentése a programhelyek k6zé
A kedvenc csatorndkat kuldon elmenthetjlik.
1. Valasszuk a Media pontot.
2,
3. Valasszunk az alabbi lehetéségek kozul:
* Amennyiben FUSION-Link funkciot tdmogato Hi-Fi rendszerrel rendel-
kezlink, valasszuk a Browse (Keresés) > Presets (Beallitasi profil).
* Amennyiben a média eszkéz egy GXM™ antenna, valasszuk a Menu
Presets (Beallitasi profilok) > Add Current Channel (Aktualis) pontot.

Vaélasszuk ki az elmenteni kivant csatornat.

SiriusXM sziil6i feliigyelet tiltasok feloldasa
1. A zenelejatszd képernyén valasszuk a Browse (Keresés) > Parental
(Szlil6i felugyelet) > Unlock (Kioldas) pontot.

2. Adjuk meg a kodot.
3. Az alapértelmezett kod a ,0000”.



Sziiléi feliigyelet bedllitasa a SiriusXM rddiocsatornakra
Ehhez el6szor fel kell oldanunk a sz(ili felligyeletet (lasd fent).

A sziil6i feliigyelet funkciéval korlatozhatjuk a SiriusXM csatornékhoz torténd
hozz&férést, beleértve a gyermekek szamara nem ajanlott tartalmu csatorna-
kat. A sziil§i felligyelet funkciot bekapcsolva a védett csatorndkra csak egy
kod megadésaval hangolhatunk ra.

Vélasszuk a Browse (Keresés) > Parental (Szlil6i felligyelet) > Lock (le-
zar) / Unlock (Felold) pontot.

Acsatornak listaja jelenik meg. Egy pipa jelzi a védett (lezart) csatornakat.

MEGJEGYZES! Amikor a listat a sziili feliigyelet beallitasa utan tekintjik
meg, a jelzések megvaltoznak:

+a @ jel egy védett csatornat jeldl,

+ a J3 jel egy feloldott csatornat jeldl.
SiriusXM radiécsatornakra vonatkozo6 sziil6i feliigyeleti kod
médositdsa
A kod mddositasahoz el6szor fel kell oldanunk a szil6i fellgyeletet (lasd
fent).

1. A zenelejatszd képernyén valasszuk a Browse (Keresés) > Parental
(Szulsi felligyelet) > Change PIN (PIN médositasa) pontot.

2. Adjuk meg a kddot, majd valasszuk a Done pontot.

3. Adjuk meg az Uj kddot.

4. Er6sitsiik meg az Uj kddot.

Sziil6i feliigyelet bedllitasainak visszaallitisa alapértelmezett értékekre
A miivelettel az 6sszes altalunk végzett beallitas torlédik. A sziil6i feligye-

let bedllitasainak alapértelmezett értékre torténd beallitasaval a kdd vissza-
all a,0000” értékre.

1. A média meniiben valasszuk az Installation (Telepités) > Factory
Defaults (Gyari beallitasok) pontot.

2. Valasszuk a Yes (Igen) pontot.
Az dsszes lezdrt csatorna torlése a SiriusXM radion
Alezart csatornak torléséhez elészor fel kell oldanunk a sziil6i felligyeletet.

1. A zenelejatszo képernyén valasszuk a Browse (Keresés) > Parental
(Szlil6i feltgyelet) > Clear All Locked (Osszes lezaras feloldasa) pontot.

2. Adjuk meg a kodot.
Eszkoz atnevezése

1. Azenelejatszo képernydn valasszuk a Menu > Installation (Telepités) >
Set Device Name (Eszk0z atnevezése) pontot.

2. Adjuk meg az eszkdz nevét.
3. Valasszuk a Select (Kivalaszt) vagy Done (Kész) pontot.
Zenelejatsz6 szoftver frissitése

A csatlakoztatott kompatibilis Hi-Fi rendszeren és egyéb kiegészitékon fris-
sithetjik a rendszerszoftvert.

1. Lépjlink fel a www.fusionentertainment.com/marine oldalra, majd toltstik
le a szoftverfrissitést egy USB flash drive-ra.

Az eszkdz sajat terméktamogatasi oldalan taldljuk meg a szoftverfrissité-
seket és az utasitasokat.

2. Helyezzik be az USB flash drive meghajtot a Hi-Fi rendszer USB portjaba.

3. Az ECHOMAP navigacios késziilék zenelejatszd képernydjén valasszuk

a Menu > Installation (Telepités) > Update Software-t (Szoftver frissi-

tés).

Vélasszuk ki az eszkdzt, melyen a szoftvert frissiteni kivanjuk.
Készulék beallitasa

Az ECHOMAP késziilék automatikus bekapcsolasa

Beallithatjuk a készliléket, hogy aram ala helyezve azonnal automatikusan
bekapcsoljon. Eltéré esetben a késztiléket a ¢ gombbal kell bekapcsolnunk.
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Valasszuk a Settings (Bedllitasok) > System (Rendszer) > Auto Power
(Automatikus bekapcsolas) pontot a bekapcsolashoz.

MEGJEGYZES! Amennyiben az Auto Power funkcié be van kapcsolva,
és a készuléket a () gombbal kikapcsoltuk, majd a tapfesziltség meg-
szlint, de ezt kdvetben két percen bellil helyreallt, el6fordulhat, hogy a ¢h
gombot meg kell nyomnunk a készilék ujrainditdsahoz.

Rendszerbeallitasok
Valasszuk a Settings (Beallitasok) > System (Rendszer) pontot.

Display — a kijelz6 és a hangjelzések beallitasa.

Beeper - a kijelz0 és a hangjelzések bedllitasa.

GPS - GPS-miiholdak megtekintése, GPS beallitasok elérése.

System Information — rendszerinformaciok megtekintése, halézatra csatla-
koztatott eszkdzok adatainak megtekintése.

Language - a menirendszer feliratainak nyelvét valaszthatjuk ki.

Speed Sources — a valds szélirany és az lizemanyagfogyasztas adatok ki-
szamitasahoz alapul vett sebesség forrasanak megadasa. A vizsebes-

ség érték egy hajos sebességmérdtél érkez6 adat, mig a GPS sebesség
a GPS pozicié alapjan szamitott sebesség.

Auto Power — a készliléket aram ala helyezve a késziilék automatikusan
bekapcsol.

Simulator — be- és kikapcsolhatjuk a szimulatort, valamint beallithatjuk a szi-
mulator miikddéseét, az idét, a datumot, a sebességet, szimulalt poziciot.

Regulatory Information — a jogszabalyok megjelenitése.

Kijelzé beallitasai

Valasszuk a Settings (Beallitasok) > System (Rendszer) > Display (Han-

gok és kijelz8) pontot.

Backlight — a hattérvilagitas fényerejét allithatjuk be. Az Auto opciot kiva-
lasztva a készlilék a kdrnyezeti fény mennyiségének fliggvényében auto-
matikusan allitja a kijelz6 fényerejét.

Background — hattérkép vagy hattérszin megjelenitésének bedllitasa.

Color Mode - a kijelzét éjszakai vagy nappali mddba allithatjuk. Az Auto op-

ciot kivalasztva a készlilék a pontos id6 fliggvényében maga valt az éj-
szakai és nappali modok kozott.

Screenshot Capture — képernyéfelvétel készitésének engedélyezése.

GPS beallitasok
Valasszuk a Settings (Beallitasok) > System (Rendszer) > GPS pontot.

Skyview — az égbolton a GPS-miiholdak relativ helyzetének megtekintése.

Speed Filter — adott sziik tartomanyban a sebesség atlagolt értéke kerl ki-
jelzésre, igy a sebességérték nem ugrandozik folyamatosan.

GLONASS - GLONASS (orosz miihold rendszer) adatainak be- és kikap-
csolasa. Amennyiben gyenge miiholdas vétel mellett hasznaljuk a készi-
léket, a GPS miiholdakat a GLONASS adatokkal étvézve pontosabb po-
zicié adatokhoz juthatunk.

WAAS/EGNOS - WAAS (Eszak-amerikai kiegészitd miiholdas rendszer),
valamint az EGNOS (eurdpai) rendszerek hasznalatanak be- és kikap-
csolasa. A funkciéval pontosabb poziciémeghatarozas érhet6 el, azonban
eléfordulhat, hogy ez tobb id6t vesz igénybe.

Source — a GPS adatok kivant adatforrasat valaszthatjuk ki.

Eseménynaplé megtekintése
A rendszereseményeket mutatja listdba szedve.

Valasszuk a Settings (Beallitasok) > System (Rendszer) > System
Information (Rendszer adatok) > Event Log (Eseménynapld) pontot.



Rendszerszoftver adatainak megtekintése

Megtekinthetjik a szoftver verziészamat, az alaptérkép verziészamat, kiegé-
szitd térképek adatait (amennyiben vannak), a Garmin radar rendszerszoft-
verének verzidszamat (amennyiben van), valamint a készllék azonositosza-
mat. Ezekre az adatokra a szoftver frissitésekor vagy kiegészit6 térkép be-
szerzésekor lehet szlikség.

Valasszuk a Settings (Beallitasok) > System (Rendszer) > System
Information (Rendszer adatok) > Software Information (Szofver ada-
tok) pontot.

E-cimke jogi szabalyozas és megfeleléségi informacidk
lekérése

Acimke (tipustabla) elektronikus formaban all rendelkezésre. Az e-cimke jogi
szabalyozasra vonatkozo adatokat is tartalmaz, pl. a FCC vegy regionalis
megfeleléségi jelzés azonositd szamait, valamint termékszam és felhaszna-
16i informaciok is elérheték. Nem mindegyik modellen talaljuk meg.

Vélasszuk a Settings > System > Regulatory Information pontot.
Hajé beallitasok
MEGJEGYZES! Egyes beallitasok, beallitasi lehetdségek specidlis térkép
vagy kiegészité eszkdz hasznélataval érheték el.

A hajo jellemzdinek megadasahoz valasszuk a Settings (Beallitasok) > My
Vessel (sajat hajo) pontokat.

Keel Offset — a mélységmérés és a tbkesUly alsé pontja kozétti tavolsag
megadasaval ugy korrigalhatjuk a kijelzett mélységértéket, mintha a mé-
rés a tékesuly aljatdl torténne (lasd , Tékesuly-korrekcid”; 158. oldal).

Calibrate Water Speed — a sebességmérd funkcios jeladd vagy a sebes-
ségmeérd altal mért sebesség korrekcidja (lasd ,Sebességmérd kalibra-
cioja”; 160. oldal).

Fuel Capacity — a hajo teljes lizemanyag befogadoképességének megada-
sa(lasd,Ahajo izemanyag befogaddképességének megadasa”; 31. oldal).

Vessel Type — a készlilék bedllitdsainak a hajo tipusahoz torténd igazitasat
teszi lehet6vé.

Set Total Fuel Onboard — A Teljes izemanyag-mennyiség ponttal a tarta-
lyokban 1év6 dsszes Uzemanyag mennyiségét adhatjuk meg.

Fill Up All Tanks — Amennyiben a hajén 1év6 lizemanyagtartalyokat teljesen
feltoltottiik, valasszuk a Fill Up All Tanks (Osszes tank feltéltése) pon-
tot. A készllék az lizemanyag mennyiség szamlalét a maximalis érték-
re mddositja.

Add Fuel To Boat — Az lizemanyag hozzatéltése pontot akkor valasszuk, ha
nem toltottik teli a tartalyokat. Adjuk meg a feltéltott mennyiséget.

Set Gauge Limits — a kiilonféle mutatok, mérémiiszerek felsé és alsé hatar-
értékeinek megadasa.

Hull ID — hajétest azonositészam (HIN - Hull Identification Number) megada-
sa. A HIN szédm a hajofar vagy a kiils6 boritason a jobb oldalon keriilhet
fixen feltlintetésre.

Toékesuly-korrekcid beallitasa

A tékesuly-korrekcidval a felszinrél mért mélységet mddositjuk Ugy, mintha a
mérés a tékesuly aljatol tortént volna. A tokesuly aljatol térténé méréshez po-
zitiv értéket adjunk meg, mig egy nagy hajénal, amely tdbb labbal is a viz ala
merll, a vizfelszinhez torténd kiigazitashoz negativ értéket alkalmazzunk.
Amennyiben a vizmélységet a tékesuly aljatdl vagy a hajo legalsd pontjatol
kivanjuk mérni, és a jeladé a vizvonalon vagy legalabbis a tékesuly feletti he-
lyen kerilt felszerelésre, mérjik meg a jelado helye és a tékesuly alsé pont-
ja kozotti tavolsagot.
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Amennyiben a valds vizmélységet kivanjuk mérni, és a jelado a vizvonal alatt
ker(ilt felszerelésre, mérjik meg a vizvonal és a jeladd tavolsagat.

MEGJEGYZES! A funkcié csak valdés mélységi adatok fogadasa mellett ér-
heté el.

1. Mérjlik meg a tavolsagot:
* Amennyiben a jeladd a vizvonalnal @ keriilt felszerelésre vagy a téke-

suly felett, mérjuk le a jeladd helye és a tékesuly kdzotti tavolsagot. Po-
zitiv szamként adjuk majd meg ezt az értéket.

* Amennyiben a jelado a tékesuly aljara @ kKeriilt felszerelésre, azon-
ban a vizvonaltdl szamitott tavolsagot kivanjuk mérni, mérjiik meg a jel-
ado helye és a vizvonal kéz6tti tavolsagot. Negativ szamként adjuk majd
meg ezt az értéket.

2. Valasszuk a Settings (Beallitasok) > My Vessel (Sajat hajom) > Depth
and Anchoring (Mélység és horgonyzas) > Keel Offset (T6kesuly elto-
las) pontot.

3. Amennyiben a jeladé a vizvonalra kerdilt felszerelésre, valasszuk a ,=4"-t,
amennyiben a jeladd a tkesuly aljara kerllt felszerelésre, valasszuk a

4. Adjuk meg az 1. Iépésben lemért tavolsagot.

Vizhofok-korrekcio
A vizhéfok méréséhez NMEA 0183 kompatibilis vizh6fokmérére vagy héfok-
mérd funkcids jeladdra van sziikség.

Akorrekcioval a mérd altal mért vizh6fokot kalibraljuk.

1. Meérjlik meg a vizh6fokot a készlilékhez csatlakoztatott vizhfokmérds jel-
adéval vagy vizhéfokmérével.

2. Egy hitelesitett, pontos hémérével vagy héfokmérdvel szintén mérjik
meg a vizhdmérsékletet.

3. Az 1.épésben lemért vizh6fok értéket vonjuk ki a 2. [épésben mért héfok
értékbdl. Ez a vizh6fok korrekcids érték, melyet majd az 5. 1épésben pozi-
tiv szamként kell megadnunk, ha a késziilékhez csatlakoztatott méré ala-
csonyabb (hidegebb) héfokot mér a valésagosnal. Negativ szamként ak-
kor adjuk meg, ha a késziilék mér6je magasabb (melegebb) héfokot mér
a valésagosnal.

4. Valasszuk a Settings (Beallitdsok) > My Vessel (Sajat hajém)> Temp.
Offset (H6mérséklet korrekcid) pontot.

5. Adjuk meg a 3. Iépésben kiszamitott korrekcids értéket, tigyeljink a meg-
feleld el6jelre.

Sebességméro kalibracidja

Amennyiben sebességmérd funkcios jeladot csatlakoztattunk, lehetéség van

a kijelzett sebességérték pontossaganak fokozasa érdekében a méré kalib-

ralasara.

1. Vélasszuk a Settings (Beallitdsok) > My Vessel (Sajat hajom) > Calibrate
Water Speed (Vizsebesség kalibralésa) pontot.

2. Kovesstk a képernydn megjelend utasitasokat.

Hozzuk a hajot normal sebességbe. Jegyezziik fel a cslicssebességet,
majd allitsuk meg a hajét. Amennyiben a hajo tul lassan halad, vagy a
mérd nem mér, Uzenet jelenik meg.

3. Valasszuk az OK-t, majd lassan ndveljlik a hajo sebességét.



4. Amennyiben az lizenet Ujra megjelenik, allitsuk meg a hajot, majd gy6-
z6djink meg arrdl, hogy a méré megfeleléen miikddik, a mérdkerék nincs
beakadva.

5. Amennyiben a kerék szabadon fut, ellenérizziik a kabelek csatlakozasait.

6. Amennyiben tovabbra is megjelenik az lizenet, forduljunk az tgyfélszol-
galathoz.

A hajo lizemanyag befogadoképességének megadasa
1. Vélasszuk a Settings > My Vessel (Sajat hajom) > Fuel Capacity (Uzem-
anyag befogaddképesség) pontot.

2. Adjuk meg az lizemanyagtartalyok egyttes Grtartalmat.

Az lizemanyag adatok és a tényleges lizemanyag
mennyiség egyeztetése

Amikor a hajot feltankoljuk, a készllékbe betaplalt izemanyag mennyiséget
frissitenuink kell a hajén val6jaban tarolt mennyiségre.

1. Vaélasszuk az Gauges (Miszerek,) > Engines (Motorok) pontot majd
nyomjuk meg a MENU gombot.

2. Valasszunk az alabbi lehetdségek kozill:

* Amennyiben a hajon 1évé Uzeqwanyagtartélyokat teljesen feltoltottik, va-
lasszuk a Fill Up All Tanks (Osszes tank feltoltése) pontot. A készllék
az Uzemanyag mennyiség szamlalét a maximalis értékre mddositja.

+ Az Add Fuel To Boat (Uzemanyag hozzatéltése) pontot akkor vélasz-
szuk, ha nem toltottlk teli a tartalyokat. Adjuk meg a feltoltétt mennyisé-
get.

+ A Set Total Fuel Onboard (Teljes lizemanyag-mennyiség) ponttal a tar-
talyokban |évé dsszes lizemanyag mennyiségét adhatjuk meg. Ha meg-
adtuk az értéket, valasszuk a Done (kész) pontot.

Motor és lizemanyag miiszerfali kijelzk hatarértékeinek

egyedi beallitasa

A kijelz6k skalabeosztasahoz hozzarendelhetlink egy kivant normal tzemi

miikddési tartomanyt, valamint egy also és felsd hatarértéket.

MEGJEGYZES! Nem mindegyik mutaté esetében érhetd el az ésszes be-

allitas.

1. Valamely elérhetd képernyén nyomjuk meg a MENU gombot, majd va-
lasszuk az Installation (Telepités) > Set Gauge Limits (Hatarérték be-
allitdsa) pontot.

2. Vélasszuk ki a modositani kivant mutatét.

3. Valasszuk a Gauge Limits > Custom pontokat.

4. Valasszunk az alabbi lehetdségek koziil:

+ Anormal lizemi mikodési tartomany alsé hatarértékének megadasahoz
valasszuk a Rated Min. (Legkisebb névleges érték) pontot.

+ Anormal izemi miikodési tartomany felsé hatarértékének megadasahoz
valasszuk a Rated Max. (Legnagyobb névleges érték) pontot.

+ Amutato alsé hatarértékeként a normal izemi mikddési tartomény alsé
hatarértékénél alacsonyabb érték megadasahoz valasszuk a Scale Min.
(Skala minimum érték) pontot.

+ A mutato fels6 hatarértékeként a normal izemi miikddési tartomany fel-
s6 hatarértékénél alacsonyabb érték megadasahoz valasszuk a Scale
Max. (Skala maximum érték) pontot.

5. Adjuk meg a hatarértéket.

6. Ismételjlk a 4-5. Iépéseket a tovabbi mutatok hatarértékeinek megada-
sahoz.

Adatatviteli beallitasok
A kommunikacids bedllitasok médositadsahoz valasszuk a Settings (Beallita-
sok) > Communications pontokat.

Serial Port — kiils6 NMEA eszkoz, személyi szamitégép vagy egyéb Garmin

készlilék csatlakoztatasakor adjuk meg az 1. port bemeneti/kimeneti forma-

tumat.

NMEA 0183 Setup — NMEA 0183 protokoll szerinti adatsorok megadasa, az
NMEA kimeneten keresztll kiildott szamok esetén a tizedesjegyek sza-
manak megadasa, Utpontok azonositasanak megadasa.

NMEA 2000 Setup — az NMEA 2000 haldzatra csatlakozé eszkdzok cimkéi-
nek megtekintése, illetve ezekhez cimkék hozzarendelése.
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Marine Network — nem mindegyik modellen elérheté — azon eszk6zok meg-
tekintése, amelyekkel térképeket, halradar adatokat, radar adatokat meg-
osztunk.

MEGJEGYZES! A halozati adatok kézill csak az jelenik meg az adott
eszkdzon, amelyet az eszkéz tipusa szerint tdmogat. Példaul radar ada-
tok nem tekinthet6k meg olyan modelleken, amelyek a radarkép megje-
lenités nem tamogatott.

Wi-Fi Network — eszkdzok csatlakoztatasa vezeték nélkiili halézaton (,Wi-
Fi® halézat”; 37. oldal).

NMEA 0183 protokollok

A haj6s navigacios keésztlékek tamogatjak az NMEA 0183 protokollt, amely-
lyel szamos eszkdzt csatlakoztathatunk, pl. VHF-radiot, NMEA-eszkozt,
autopilotot, szélméréket, iranyméroket.

A csatlakoztatas kiépitésével kapcsolatosan lasd az ECHOMAP telepitési ut-
mutatéjat.

Tamogatott NMEA 0183 adatsorok: GPAPB, GPBOD, GPBWC, GPGGA,
GPGLL, GPGSA, GPGSV, GPRMB, GPRMC, GPRTE, GPVTG, GPWPL,
GPXTE, és Garmin kizarolagos tulajdonat képez6 PGRME, PGRMM és
PGRMZ.

Akészilék emelllett timogatja a WPL adatsorokat, DSC hivasokat, halradar
NMEA 0183 bemeneti adatokat DPT (mélységi), DBT, MTW (vizhéfok), VHW
(vizhéfok, sebesség, irany) adatsorokkal kiegészitve.

NMEA 0183 bedllitasok

Valasszuk a Settings > Communications > NMEA 0183 Setup pontot.
Route — Utvonalak kildése NMEA 0183 kimeneti adatsorokban.

System - rendszeradatok kiildése NMEA 0183 kimeneti adatsorokban.
Garmin — NMEA 0183 adatkiildés Garmin kizardlagos adatsorok formaja-
ban.

Sounder — mélységmérd, halradar adatok kildése NMEA 0183 kimeneti
adatsorokban.

Posn Precision — NMEA kimenet soran a tizedesjegyek szamanak meg-
adasa.

Waypoint IDs — navigacid kdzben utpontok neveinek vagy szamainak elkiil-
dése: szamok kiildése esetén a régebbi NMEA 0183 autopilot készulékekkel
sem |éphet fel kompatibilitasi probléma.

Diagnostics — NMEA 0183 diagnosztikai adatok megjelenitése.

Defaults — gyari beallitasok visszaallitasa.

NMEA 2000 beallitasok
Valasszuk a Settings (Bedllitasok) > Communications (Kommunikacié) >
NMEA 2000 Setup (NMEA 0183 beaéllitas) pontot.

Device List — a haldzatra csatlakoz6 eszkdzoket jeleniti meg.
Label Devices — az elérhetd csatlakoztatott eszkdzok cimkéit médosithatjuk.

Halézatra csatlakozo eszk6z6k és mérbk névvel térténd jeldlése
A Garmin hajos halozatra és az NMEA 2000 halozatra csatlakozd eszkozo-
ket, méréket névvel lathatjuk el.

1. Valasszuk a Settings (Beallitdsok) > Communications (Kommunikacid)
pontot.

2. Valasszunk a Marine Network (Hajés halézat) vagy NMEA 2000 Setup
(NMEA 2000 beallitas) pontok kdzétt, majd valasszuk a Device List (Esz-
koz lista) pontot.

3. Valasszunk ki egy eszkozt a listabol (a bal oldalon).

4. Valasszuk a Change Name (Név mddositasa) pontot.

5. Adjuk meg a nevet, majd valasszuk a Done (Kész) pontot.

Wi-Fi® hal6zat

Wi-Fi vezeték nélkiili halozat felallitasa

A készlilék egy vezeték nélkili haldzatot tud Iétrehozni, amelyre a vezeték
nélkili eszkozokkel felcsatlakozhatunk. Az elsé alkalommal, amikor a veze-

ték nélkili halozat beallitasait megnyitjuk, a készilék felszolit, hogy allitsuk
fel a halozatot.

1. Valasszuk a Settings (Beallitasok) > Communication > Wi-Fi® Network
(Wi-Fi halézat) > Wi-Fi® > On (Be) > OK pontot.

2. Szikség esetén adjuk meg a halézat nevét.
3. Adjuk meg a jelszot.

Ezt a jelszdt kell majd megadni, amikor a vezeték nélkili eszkdzzel csatla-
kozni kivanunk a hal6zathoz. A jelszd a kis- és nagybetlikre érzékeny.



Vezeték nélkiili eszk6z csatlakoztatasa a késziilékhez
A vezeték nélkiili eszkdz csatlakoztatasa el6tt fel kell allitanunk a haldzatot
(lasd ,Wi-Fi vezeték nélkili halozat felallitdsa”; 37. oldal).

A készlilékhez tobb vezeték nélkiili eszkozt is csatlakoztathunk.

1. Avezeték nélkili eszkdzdn kapcsoljuk be a Wi-Fi funkciét, majd keresstik
meg a vezeték nélkili haldzatot.

2. Vdlasszuk ki a navigacios késztilék altal létrehozott héldzat nevét.
3. Adjuk meg a halézati jelszot.

Valtas masik vezeték nélkiili csatornara

Amennyiben nem talalunk egy eszkézt, vagy sikertelen a csatlakozas, vagy
interferenciat (zavar6 elektromagneses sugarzast) tapasztalunk, egy masik
csatornara valthatunk.

1. Valasszuk a Settings (Bedllitasok) > Communication > Wi-Fi® Network
(Wi-Fi halézat) > Advanced (Halado) > Channel (Csatorna) pontot.

2. Adjunk meg egy Uj csatornat.

Ehhez a halézathoz csatlakozd eszk6zok vezeték nélkili csatornajat nem
szlkséges modositani.

Riasztasok beallitasa

Navigacios riasztasok

Vélasszuk a Settings (Beallitasok) > Alarms (Riasztasok) > Navigation

(Navigéacio) pontot.

Arrival — hangjelzés figyelmeztet, ha a cél-Utpontot egy megadott tavolsagon
vagy elérési idén belll megkozelitettik.

Anchor Drag — megadott tavolsagnal nagyobb sodrodas esetén hangjelzés
figyelmeztet.

Off Course — hangjelzés figyelmeztet, ha egy megadott tavolsagnal nagyobb
mértékben letértlink az dtvonalrdl.

Rendszer riasztasok

Valasszuk a Settings (Beallitasok) > Alarms (Riasztasok) > System (Rend-
szer) pontot.

Alarm Clock - ébresztés bedllitasa.

Unit Voltage — amikor az akkumulator feszliltségszintje az itt megadott érté-
ket eléri vagy az ala siillyed, a késziilék figyelmeztet.

GPS Accuracy — hangjelzés figyelmeztet, amikor a GPS-pozicidmeghataro-
zas pontossaga az itt megadott értéken kiviil esik.

[Jzemanyag riasztas beallitasa
Uzemanyag riasztds beallitasa elétt kompatibilis Uzemanyag aramlasmérét
csatlakoztatnunk kell az ECHOMAP navigacios készulékhez.

Elesithetiink egy riasztas, amely amikor a fedélzeten még megmaradt lizem-
anyag mennyiség egy adott szintre csdkken, hangjelzéssel figyelmeztet.

1. Valasszuk a Settings (Beallitasok) > Alarms (Riasztasok) > Fuel (Uzem-
anyag) > Set Total Fuel Onboard > On pontot.

2. Adjuk meg azt a maradék Gizemanyag mennyiséget, amelynél aktivalo-
dik a riasztas.

Mértékegység beallitasok
Valasszuk a Settings (Beallitasok) > > Units (Mértékegységek) pontot.
System Units — egységes mértékegység rendszer kivalasztasa.

Variance — a magneses elhajlas bedllitisa vagyis a pillanatnyi poziciénkra
jellemzben a méagneses és a valds északi irdny kozotti irdnyszog.

North Reference — az irany meghatarozasa soran alkalmazott viszonyitasi
alap kivalasztasa. A True (Val6s) a valos északi iranyt veszi alapul, a Grid
(Fokhalézat) bedllitas a fokhaldzat szerinti 000° fokot tekinti északnak,
mig a Magnetic (Magneses) a magneses északi iranyt allitjia be észa-
ki irdnyként.

Position Format — a koordinatak megjelenitési formatuma. Ne modositsuk,
hacsak eltéré formatumu papirtérképet nem hasznalunk.

Map Datum - a foldfelszin kivetitéséhez hasznalt koordinata rendszer kiva-
lasztédsa. Ne modositsuk, hacsak eltéré datumu papirtérképet nem hasz-
nalunk.

Pressure Reference Time — a barometrikus nyomasvaltozas tendencia ki-

szamitasahoz hasznalt referencia idé megadasa. A trendet a barométer
mezG6ben latjuk.
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Time Format — a pontos id6 12 dras, 24 6ras, vilagzona szerinti kijelzése.

Time Zone - az id6zdna kivalasztdsa vagy GPS-pozicion alapulé automa-
tikus zona kivalasztas engedélyezése, nyari idészamitas bekapcsolasa.

Navigacios beallitasok

MEGJEGYZES! Egyes beallitasok csak kiegészité térképi adatbazis vagy

egyéb kiegészité eszkdz hasznalata mellett érhetd el.

Vélasszuk a Settings (Beallitasok) > > Navigation (Navigacid) pontot.
Route Labels — az utvonali forduldkat jel616 cimkék tipusainak bedllitasa.

Auto Guidance - a Preferred Depth (Biztonsagos mélység), Vertical
Clearance (Biztonsagos magassag), valamint Shoreline Distance (Part-
tol valo tavolsag) értékének megadasa (prémium térképek szikségesek
hozza).

Turn Transition Activ. — megadhatjuk, hogy a kévetkezd pontra valtas (lasd
alabb) tavolsag vagy idé szerint torténjen.

Turn Transition Time — amennyiben az Utvonal kdvetése soran a kdvetkez6
Utpontra, szakaszra torténd valtas szamitasa id6 alapjan torténik: ameny-
nyiben a robotkormany egy olyan Utvonalat vagy Auto Guidance vona-
lat kovet, amely s(ir(in tartalmaz fordulokat vagy nagy sebességgel hala-
dunk, az idét megndvelve néveljiik a robotkormany pontossagat. Keve-
sebb fordulét tartalmazo vagy lassabb sebességgel haladva csdkkentsiik
az értéket, ezzel noveljiik a robotkormany pontossagat.

Turn Transition Dist — amennyiben az Utvonal kdvetése soran a kovetke-
z06 Utpontra, szakaszra torténd valtas szamitasa tavolsag alapjan torténik:
amennyiben a robotkormany egy olyan ttvonalat vagy Auto Guidance vo-
nalat kévet, amely s(r(n tartalmaz forduldkat vagy nagy sebességgel ha-
ladunk, a tavolsagot megndvelve noveljilk a robotkormany pontossagat.
Kevesebb fordulét tartalmazd vagy lassabb sebességgel haladva csok-
kents(ik az értéket, ezzel ndveljiik a robotkormany pontossagat.

Route Start — Utvonali navigacio valasszunk ki egy kiindulasi pontot.

Idegen hajékra vonatkozoé beallitasok
Az ECHOMAP navigaciés készuléket AIS berendezéshez vagy VHF radio-
hoz csatlakoztatva beallithatjuk, miként jelenjen meg a tébbi hajé a kijelzén.

Valasszuk a Settings (Beallitasok) > Other Vessels (Idegen hajok) pontot.
AIS - AlS-jelek vételének be- és kikapcsolasa.

DSC - digitalis szelektiv hivas (DSC) be- és kikapcsolasa.

AIS Alarm — (itkdzési riasztas bedllitasa (lasd ,Utk6zési riasztas biztonsagi

zéndjanak bedllitdsa”; 35. oldal és ,AlS jeladasi proba riasztasok enge-
délyezése”; 8. oldal).

Gyari beallitasok visszaallitasa
NE FELEDJUK! A miivelet végrehajtasaval az 6sszes, altalunk megadott
vagy bevitt adat torlédik.

1. Valasszuk a Settings (Beallitasok) > System (Rendszer) > System
Information (Rendszer adatok) > Factory Settings (Gyari beallitasok
visszaallitdésa) pontot.

2. Valasszunk egy opciot:
* Akészllék beallitasainak gyari alapértékre torténd visszaallitdsahoz va-
lasszuk a Reset Default Settings (Alapbeallitdsok visszadllitasa) pon-

tot. Az alapértelmezett konfiguracios beallitasok visszaallitisa nem je-
lenti a felnasznaldi adatok, térképek, szoftverfrissitések torlését.

+ A mentett adatok, pl. Utpontok, utvonalak torléséhez valasszuk a Delete
User Data (Felhasznaloi adatok torlése) pontot. Ez nem érinti a térképe-
ket, szoftverfrissitéseket.

+ Amentett adatok torléséhez és a gyari alapbeallitasok visszaallitdsahoz
el6szor csatlakoztassuk le az ECHOMAP késziiléket a Garmin hajés ha-
|6zatrdl, majd valasszuk a Delete Data and Reset Settings pontot. Ez
nem érinti a térképeket, szoftverfrissitéseket.



Felhasznalo6i adatok megosztasa és kezelése
A felhasznaléi adatok megosztasahoz és kezeléshez elészor egy memdria-
kartyat kell az ECHOMAP UHD navigacios készilékbe behelyeznlink. A ké-
szlilék a legfeljebb 32GB kapacitasu, FAT32 fajlrendszerli memariakartya-
kat tdmogatja.

Két kompatibilis késziléket a tapkabel kék és a barna vezeteivel vagy az
adatmegosztasra szolgald kabellel csatlakoztatva is megoszthatunk adato-
kat (,Garmin késziilék csatlakoztatasa az adatok megosztasahoz”; 39. oldal)

Garmin késziilék csatlakoztatasa az adatok
megosztasahoz

MEGJEGYZES! A funkcié6 ECHOMAP UHD 70/90 modelleken nem elérhetd.
Ezeken a készulékeken a kék és barna vezetékek kizarolag NMEA 0183 ké-
szillékekhez csatlakoztathatok.

ECHOMAP UHD 40/60 készliléket egy masik kompatibilis Garmin kész(ilék-
hez csatlakoztatva megoszthatjuk a felhasznaloi adatokat, pl. az Utpontokat.
Amennyiben a készlilékek egymashoz kézel kerliltek felszerelésre, 6ssze-
kothetjlik a kék és barna vezetékeket. Amennyiben a két késziilék tavolabb
esik, hasznéalhatjuk az adatmegosztd kabelt.

1. Ellendrizziik, hogy mind a két készlilék ugyanazon foldelévezetékhez le-
gyen csatlakoztatva.

2. Hajtsuk végre a kvetkezét:

« Amennyiben a késziilékek egymashoz kézel kerliltek felszerelésre, az
elsd készuléktol a kék vezetéket csatlakoztassuk a masik barna vezeté-
kéhez, mig az elsé készllék barna vezetékét csatlakoztassuk a maso-
dik készlilék kék vezetékéhez.

* Amennyiben a két készulék tavolabb esik, hasznalhatjuk az adatmeg-
0szt6 kabelt. A kabelt az Ugyfélszolgalaton szerezhetjlk be, és a kabel-
hez tartozo szerelési Utmutatonak megfeleléen hasznaljuk.

3. Mindkét késziiléken valasszuk a Nav Info > Manage Data (Adatkezelés)
> User Data Sharing (Felhasznal6i adat megosztas) pontot.

Az adatok megosztasra keriilnek a két késziilék kozott. Amennyiben a
Clear User Data (Felhasznal6i adatok torlése) parancsot kiadjuk, az ada-
tok mindkét késziiléken torlésre keriilnek.

Adatmegoszté kabel kiosztas

SRS
@ ® —2
® O 110
(1) (2] - (3]
(1) Els6 kesziiléek
(2] Adatkabel
(3] Masodik késziilek

@ Adat Kek

®@ Adat Barna

® Foldelés Fekete

@ Adat Zéld

® Adat Fehér
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Fajlformatum kivalasztasa idegen forrasb6l szarmazé

utpontok és utvonalakra vonatkozéan

Eltéré gyartmanyu eszkozok szamara is exportalhatunk vagy ezekrél impor-

talhatunk Utpontokat és ttvonalakat.

1. Helyezzik be a memédriakartyat az ECHOMAP késziilék kartya foglala-
taba.

2. Valasszuk a Nav Info > Data Transfer (Adatatvitel) > File Type (Fajlfor-
matum) pontot.

3. Valasszuk a GPX pontot.

Amennyiben Ujra Garmin eszkdzok kdzétt kivanunk adatokat masolni, valasz-
szuk az ADM formatumot.

Adatok bemasolasa a memériakartyarol
1. Helyezzik be a memédriakartyat az ECHOMAP késziilék kartya foglala-
taba.
2. Valasszuk a Nav Info > User Data (Felhasznaloi adatok) > Data Transfer
(Adatéatvitel) pontot.
3. Amennyiben szlkséges, valasszuk ki a masolni kivant adatokat.
4. Valasszunk az alabbi lehetéségek kozul:
* A Merge From Card (Kartya adatokat hozzamasol) paranccsal felma-
soljuk az adatokat a kartyardl a készulékbe, 6tvozve a készillék adatait
a késziiléken mar meglévd adatokkal.
* A Replace From Card (Kartya adataival fellilir) paranccsal felilirjuk a
késziléken |évé adatokat a kartyan lévd adatokkal.

5. Vélasszuk ki a fajl nevét.

Felhasznaléi adatok masolasa a memdriakartyara

Az adatokat a memoriakartyara kimentve azokat attolthetjik egy mésik ké-
szllékbe. Felhasznaldi adat lehet utpont, utvonal, Auto Guidance Utvonal,
nyomvonal, hatarvonal.

1. Helyezziik be a memériakartyat az ECHOMAP készlilék kartya foglala-
taba.

2. Valasszuk a Nav Info > Manage Data (Felhasznaléi adatok) > Data
Transfer (Adatatvitel) > Save to Card (Mentés kartyara) pontot.
3. Amennyiben szlikséges, valasszuk ki a masolni kivant adatokat.
4. Valasszunk az alabbi lehetéségek kozil:
« Uj f4jl létrehozéaséahoz valasszuk az Add New File (Uj f4jl hozzaadasa)
pontot, majd adjuk meg a fajl nevét.

+ Az adatok egy meglévé fajlhoz torténd hozzaadasahoz valasszuk ki a
fajlt a listabol, majd valasszuk a Save to Card pontot.

Beépitett térképek kimasolasa a memdériakartyara

A készlilékr6 a memdriakartyara atméasolva a térképeket, felhasznalhatjuk
azokat a HomePort programban.

1. Helyezzilk be a memoriakartyat a készillék kartya foglalataba.

2. Valasszuk a Nav Info > Manage Data (Felhasznaldi adatok) > Data
Transfer (Adatatvitel) pontot.

3. Valasszuk a Copy Built-In Map (Beépitett térkép ramasolasa) pontot.

Utpontok, Gtvonalak, nyomvonalak masolasa a
HomePort programbél a késziilékre
Ahhoz, hogy a HomePort programb¢l adatokat méasoljunk a készilékre, a
szamitogépen telepitentink kell a HomePort program legujabb masolatat és
a navigacios készulékbe memoriakartyat kell behelyeznlnk.
Masoljuk 4t a HomePort programbdl az adatokat az elékészitett meméria-
kartyara.
Tovabbi informacidk érdekében lasd a HomePort progam stgdjat.
Biztonsagi masolat készitése szamitégépre
1. Helyezziik be a memédriakartyat az ECHOMAP készlilék kartya foglala-
taba.

2. Valasszuk a Nav Info > Manage Data > Data Transfer (Felhasznaldi
adatok) > Save to Card (Mentés kartyara) pontot.



3. Valasszuk ki a fajl nevét a listabdl vagy valasszuk az Add New File (Uj
fajl hozzaadasa) pontot.

Vélasszuk a Save to Card (Mentés kartyara) pontot.

Vegytk ki a memériakartyat, és helyezziik a szamitdgéphez csatlakozta-
tott kartyaolvasoba.

6. Nyissuk meg a Garmin\UserData mappat a memoriakartyan.

7. Akartyan talalhato biztonsagi mentés fajlt masoljuk at a szamitogép me-
revlemezére.

Biztonsagi mentés helyreallitdsa a késziiléken
1. Helyezziik a szamitdgéphez csatlakoztatott kartyaolvasdba a kartyat.

2. Masoljuk at a szamitdgép merevlemezén tarolt biztonsagi masolat fajlt a
meméoriakartyara.

3. Helyezzik be a memériakartyat az ECHOMAP késziilék kartya foglala-
taba.

Valasszuk a Nav Info > Manage Data (Felhasznaldi adatok) > Data
Transfer (Adatatvitel) > Replace from Card (Kartya adataival felllir) pon-
tot.

Rendszeradatok mentése a memdériakartyara

A rendszeradatokat a memoriakartyara elmentve egy hibaelhérité eszkozt
hozunk |étre. Eléfordulhat, hogy az Ugyfélszolgalaton arra kérnek minket,
hogy ezen forrasbol nyerjiink vissza adatokat a halézatrol.

1. Helyezzik be egy memoriakartyat az ECHOMAP késziilék kartya fogla-
lataba.

2. Valasszuk a Settings (Bedllitasok) > System (Rendszer) > System
Information (Rendszer adatok) > Garmin Devices (Garmin eszkozok) >
Save to Card (Mentés kartyara) pontot.

3. Amennyiben szilkséges valasszuk ki a memdriakartyat, amelyre a rend-
szerinformaciokat menteni kivanjuk.

4. \egyik ki a memdriakartyat.

Mentett adatok torlése
Tordlhetjik a felnasznaloi adatokat a készilék memoérigjabol. Felhasznaloi
adat lehet dtpont, dtvonal, Auto Guidance Utvonal, nyomvonal, hatarvonal.

1. Valasszuk a Nav Info > Manage Data (Felhasznaloi adatok) > Clear
User Data (Felhasznaldi adatok térlése) pontot.

2. Valasszunk egy lehet6séget.

Figyelem!

Amennyiben az All (Osszes) opciét vélasztjuk, a Garmin Quickdraw kontdr-
adatok kivételével az 6sszes felhasznald altal mentett adat torlédik.

Amennyiben masik késziilék is csatlakoztatva van, és az adatmegosztas
(User Data Sharing) engedélyezve van, a masik csatlakoztatott késziilék-
rél is torlédik az 6sszes adat.

Fliggelék

Termékregisztracio a Garmin Express programmal
MEGJEGYZES! A készlilék regisztralasahoz a Garmin az ActiveCaptain al-
kalmazast javasolja (lasd ,Kezdeti Iépések az ActiveCaptain alkalmazassal’;
3. oldal).

Az online regisztracios adatlap kitoltésével szélesebb kérl szolgaltatast tu-
dunk Onnek biztositani. Orizziikk meg az eredeti szamlat, vagy annak fény-
masolatat.

1. Helyezziink be egy memdriakartyat a készulék kartya foglalataba.
2. Varjunk pér percet.

A késziilék a memoriakartyan a Garmin megnevezés( mappan belil egy
GarminDevice.xml nev( fajlt hoz létre.

Vegytk ki a memoriakartyat.
Helyezziik a memoriakartyat a szamitégépbe.
A szamitdgépen Iépjunk fel a garmin.com/express weboldalra.

Kévesslik a képernydn megjelend utasitasokat a Garmin Express™ prog-
ram let6ltéséhez és telepitéséhez, majd megnyitdsahoz.

7. Vélasszuk a 4 > Add Device (Késziilék hozzaadasa) pontot.
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8. Amig a program keres, valasszuk ki a képerny6 aljan a Have marine
charts or devices? (Hajos térképlink vagy késziilékiink van?) kérdés
melletti Sign In (Bejelentkezés) pontot.

9. Hozzuk létre vagy Iépjlink be a Garmin fidkunkba.

10. Kévessik a képernyén megjelend utasitasokat a hajé adatainak meg-
adésahoz.

11. Vélasszuk a 4 > Add (Hozzaadas) pontot.
A Garmin Express alkalmazas a memdriakartyan rakeres a készilék
rendszeradataira.

12. Akészlilék regisztralasahoz valasszuk az Add Device (Késziilék hozza-
adasa) pontot.
A Garmin Express program a regisztracios folyamat végén megkeresi a
készilékhez valo térképek frissitéseit és a kiegészité térképeket.

Amikor eszkdzokkel bévitjlik a készllék halozatat, az Uj eszkdzok regisztra-
l&sahoz ismételten hajtsuk végre a fenti miveletsort.

Szoftver frissitése

MEGJEGYZES! A szoftver frissitését a Garmin az ActiveCaptain alkalma-
zassal is elvégezhetjiik (lasd ,Szoftver frissitése az ActiveCaptain alkalma-
zassal’; 3. oldal).

Akeésziilék telepitése vagy egy Uj kiegészit6 hozzaadasa soran szilkségessé
valhat a rendszerszoftver frissitése.

A szoftver frissitését elvégezhetjiik akar egy Garmin memoriakartya olvaso
kiegészit6vel, akar egy, a Garmin hajés halozaton keresztiil csatlakoztatott
masik Garmin hajos navigacios készulékrdl.

Akésziilék legfeliebb 32GB kapacitasu, FAT32 fajlrendszer szerint formattalt
memériakartyakat tamogatja.

Miel6tt a szoftvert frissitjik, ellenérizziik a késziiléken aktualisan futé rend-
szerszoftver verziészamat (lasd ,Rendszerszoftver adatainak megtekintése”;

157. oldal). Ezutan Iépjiink fel a www.garmin.com/support/software/marine.
html oldalra, valasszuk ki a See All Devices (Osszes készlilék megtekinté-

se) pontot, majd hasonlitsuk dssze az itt szerepl6 verzidszamot a késziiléken
futd rendszerszoftver verziészamaval.

Amennyiben a a késziiléken futd rendszerszoftver régebbi a weboldalon ta-
lalhato rendszerszoftvernél, az alabbi miiveletsorral toltsiik le a szoftvert a
memoriakartyara, majd frissitsik a készulék szoftverét.

Uj szoftver letoltése a memoriakartyara
A szoftver memariakartyara torténd letoltéséhez Windows® vagy Mac® opera-
ci6s rendszert futtatd szamitdgépre van szlikség.

1. Helyezzilk be a memoriakartyat a szamitdgép kartyaolvasojaba.

2. Lépjlink fel a www.garmin.com/support/software/marine.html oldalra.
3. Valasszuk a echoMAP Series with SD Card pontot.
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. Vélasszuk az echoMAP Series with SD Card pont melletti Download
(Letoltés) pontot.

Olvassuk el és fogadjuk el a felhasznaloi szerzédés feltételeit.

6. Amennyiben Mac szamitogépre toltjik le a frissitést, valasszuk a Go to
Mac Download pontot.

7. Vélasszuk a Download pontot.

8. Valasszunk egy mappat, majd valasszuk a Save (Mentés) pontot.
9. Kattintsunk kétszer a letolttt fajlra.

10.

o

Amennyiben Windows operacids rendszerii szamitégépen végezzik a
letoltést, valasszuk a Next pontot, majd valasszuk ki a memoriakartyahoz
rendelt meghaijtot, végul valasszuk a Next > Finish pontot.

Az adott mappan beliil egy Garmin mappa jon létre, amely tartalmazza a

szoftverfrissités fajljait. A szoftverfrissités memariakartyara torténd atma-
solasa par percet is igénybe vehet.

Amennyiben Mac szamitégéppel dolgozunk, masoljuk a Garmin mappat
a memoriakartya gyokér kdnyvtaraba.

A szoftverfrissités memoriakartyara torténé atmasolasa par percet is
igénybe vehet.

Aletoltés végeztével telepitsiik a szoftverfrissitést az ECHOMAP készUléken
(,Szoftver frissitésének végrehajtasa”; 41. oldal).

1.



Szoftver frissitésének végrehajtasa

Afrissités végrehajtasa el6tt be kell szereznlink egy rendszerszoftvert tartal-
mazd memdriakartyat, vagy le kell tdltsiik a legfrissebb valtozatot egy memo-
riakartyara (lasd ,Uj szoftver letdltése a memoériakartyara”; 40. oldal).

1. Kapcsoljuk be a késztiléket.

2. Aféképernyd megjelenését kivetben helyezzik be a kartyat a memoria-
kartya foglalatba.

MEGJEGYZES! A megfeleld utasitasok csak abban az esetben jelennek
meg, ha a kartya behelyezése el6tt a késztilék teljes mértékben elindult,
a rendszer felallt (bebootolt).

3. Kovessiik a képernyén megjelend utasitasokat.
4. Varjunk par percet, amig a frissités lezajlik.

5. Amikor a késziilék erre felszolit, hagyjuk a kartyat a foglalatban, és manu-
alisan inditsuk Ujra a készliléket.

6. VegyUlk ki a memoriakartyat.
NE FELEDJUK! A kértyat csak azutan vegyiik ki, hogy a rendszer teljes
mértékben felallt, ellenkezd esetben a frissités sikertelen lesz.
Képernyé tisztitasa
Figyelem!

Ammonia tartalmu tisztitéanyagok karositjak a képernyd tikroz6désgatlo be-
vonatat.

A készllék kijelzbje egy specidlis tukroz6désgatld bevonattal van ellatva,
amely érzékeny a bdrolajokra, viaszokra, suroldszerekre.

1. Egy puha, tiszta, szészmentes torlékenddre vigyiink fel olyan lencsetisz-
titd folyadékot, amelynek csomagolasan kiilon feltlintetésre keriilt, hogy
tikroz6désgatlé bevonatokban nem tesz kart.

2. Atodrlékendével finoman toréljik at a képernyét.

Képernyofelvétel készitése

BMP kiterjesztési fajlként barmely, a kijelz6n megjelend képernyétartalmat
lementhetjik, majd letdlhetjlik azt a szamitdgépre, valamint megtekinthetjlik
azt a képnézegetd alkalmazasban (lasd fent).

Képernyéfelvétel készitése
1. Helyezziink be egy memdriakartyat a foglalatba.

2. Valasszuk a Settings (Beallitasok) > System (Rendszer) > Display (Ki-
jelz6) > Screenshot Capture (Képernyéfelvétel készitése) > On (Be)
pontot.

3. Hozzuk fel a lementeni kivant képerny6t.
4. Erintsiik legalabb 6 masodperc hosszan a HOME gombot.

Képernyéfelvétel masolasa a szamitégépre

1. Vegyuk ki a memdriakartyat a készulékbdl, majd helyezziik at egy szami-
tdgéphez csatlakozo kartyaolvasdba.

2. A Windows® Explorerben nyissuk meg a memoriakartyan bellili Garmin/
scrn mappat.

3. Masoljuk a kivant .BMP fjlt a kartyardl, majd illessziik be a szamitogeé-
pen a kivant mappaba.

Hibaelharitas

A késziilék nem létesit miiholdas kapcsolatot

T6bb oka is lehet annak, hogy a miholdas kapcsolat nem jon létre. Ameny-
nyiben az utolsé miholdas kapcsolat |étesitésekor jellemzé poziciotdl nagy

tavolsagra keriltlink, vagy a késziilék hetek, hénapok 6ta ki volt kapcsolva,
eléfordulhat, hogy a készllék nem tud miholdas kapcsolatot Iétesiteni.

+ Ellenérizziik, hogy a késziiléken a legfrissebb szoftvervaltozat fut-e.
Amennyiben nem, frissitstik a rendszerszoftvert (lasd ,Szoftver frissitéseé-
nek végrehajtasa”; 41. oldal).

+ Ellenérizziik, hogy a késziilék akadalymentesen ralasson az égboltra, igy
az antenna képes legyen a GPS-jelek vételére. Amennyiben a késziilék
a kabin belsejében kerllt beszerelésre, kozel kell legyen az ablakhoz an-
nak érdekében, hogy venni tudja a GPS-jeleket.
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A késziilék nem kapcsol be, kikapcsolva marad

A késziilék ok nélkli hirtelen kikapcsolasa illetve az, hogy esetlegesen nem
lehet bekapcsolni, a késziilék aramellatdsaval lehet dsszefliggésben. Az
alabbi elemeket ellendrizz(ik le, ezzel stabilizalhatjuk az aramellatast.

+ Ellendrizzik, hogy az aramforras folyamatosan biztositja-e a szilkséges
tapfesziiltséget.

Ezt tobb mddon is megtehetjik. Példaul ellendrizhetjik, hogy az ugyan-
ezen aramforrasra csatlakoztatott tébbi eszkdz megfelelén mikodik-e.

+ Ellenérizzlk a tapkabel biztositékat.

A tapkabel piros vezetékéhez tartozo biztositéktartoban egy biztositék ta-
lalhaté. Ellenérizziik a biztositékot, vagyis hogy megfelelé amperértékii
biztositék legyen behelyezve (lasd a kabelen lévé cimkét vagy a telepitési
Utmutatd), illetve hogy a biztositékon beliil az érintkezés nincs-e megsza-
kadva. A biztositékot egy multiméterrel tesztelhetjiik. Amennyiben a bizto-
siték rendben van, a multimérének 0 ohm értéket kell mutatnia.

 Ellendrizziik, hogy a tapfesziiltség legalabb 12 Volt legyen.

A tapfesziiltség ellendrzéséhez mérjlik meg a tapkabelen a hiivelyes
csatlakozovégeken a fold és a tap csatlakozot. Amennyiben a feszliltség
12 V-ndl kisebb, a késziilék nem fog bekapcsolni.

« Amennyiben a tapfesziiltség megfeleld, azonban a készilék mégsem
kapcsol be, forduljunk az ligyfélszolgélathoz.

Biztositék cseréje a tapkabelben

1. Nyissuk fel a biztositéktartot .

D

2. Forgassuk el majd hiizzuk ki a biztositékot @.
3. Helyezzik be az Uj 3A-es gyors kiolvadasu biztositékot.
4. Zarjuk le a biztositéktartot.

A szonar nem miikodik
+ Ajeladd kabelét a késziiléken 1évo foglalatba nyomjuk be teljesen.

Er6sen nyomjuk be a kabelt annak érdekében, hogy tokéletesen illesz-
kedjen a csatlakoz6 aljzatban.

+ Nyomjuk meg a (") gombot, és ellendrizziik, hogy a szonar mikédésbe
lép-e.
+ Valasszukkiajeladé tipusat (lasd ,Jelado tipusanak megadasa”; 22. oldal).

A késziilék altal 1étrehozott utpont pozicidja helytelen

tot jutassunk el a masik készlilékre, vagy adatmegosztas céljabol. Ameny-
nyiben az utpontot manualisan hoztuk Iétre koordinatak megadasaval, és az
Utpont nem ott jelenik meg, ahol meg kellene jelennie, akkor feltételezhetd,
hogy a készillék poziciéformatuma és térképdatuma nem egyezik azon (pa-
pir) térkép poziciéformatumaval vagy térképdatumaval, amelyen az adott Ut-

A poziciéformatum az a mdd, ahogy a GPS-vevd altal meghatarozott koordi-
natak megjelenik a képernyén. Altalaban a szélesség, hosszlisag fokban és
percben jelenik meg, vagy fokban, percben, masodpercben, vagy csak fok-
ban jelenik meg, illetve szamos egyéb fokhaldzat formatum is valaszthato.

A térképdatum az a matematikai leképzési modell, amellyel a Fold fellile-
tének egy részletének sikba kivetitése torténik. A papirtérképen megjelend
hosszlsagi és szélességi vonalak egy adott térképdatum szerint kertiltek le-
fektetésre.
1. Hatérozzuk meg, hogy az eredeti utpont létrehozasakor milyen térképda-
tumot és poziciéformatumot hasznaltak.
Amennyiben az eredeti utpont egy papirtérképrdl szarmazik, az adott tér-
képen feltintetésre kellett kerlljon egy jelmagyarazat, amelynek tartal-
maznia kell a térkép létrehozasakor alkalmazott térképdatumot és pozi-
ciéformatumot.

2. Valasszuk a Settings (Bedllitasok) > Units (Mértékegységek) pontot.



3. Valasszuk ki a megfeleld térképdatumot és poziciéformatumot.
4. Hozzuk létre Ujbdl az utpontot.

A késziiléken megjelend idé nem pontos
A pontos id6 a GPS-pozicié alapjan keril meghatarozasra.

1. Valasszuk a Settings > Units > Time Zone pontot.

2. Ellendrizzuk, hogy legyen megfelelé GPS-kapcsolat (GPS-pozicié meg-

hatarozas).

M(iszaki adatok
Osszes modell

Jellemz6 Leiras

Anyag Muanyag - polikarbonat

IEC 60529 IPX7

A készilék legfeljebb 30 perces idétartamig
Vizélloésag legfeliebb 1 méteres mélységig vizbe merit-

ve vizhatlan marad. Részletesen lasd a www.
garmin.hu oldalon.

Hémérsékleti tartomany

-15°~55°C

Bemeneti feszliltség

9-18V egyenaram

7 colos (17,8 cm képatlé) modellek

Jellemzd

Méretek a kengyelben és a
forgathatd keretben

Leiras

25,9 x 15,4 x 6,3 cm

Kijelzé mérete (szél. x mag.)

15,5x 8,7 cm; 17,8 cm képatlé

Kijelz6 felbontasa

WVGA, 400 x 800 pixel

Témeg

0,77 kg

Szabad tavolsag
a legkdzelebbi targytol

11,5¢cm

Legnagyobb aramfelvétel

15W; 9W GT-52 jeladdval

Tipikus aramfelvétel 12V
egyenaramnal (DC) (RMS)

0,8A

Maximalis aramfelvétel 12V
egyenaramnal (DC) (RMS)

1,25A

Vezeték nélkiili frekvencia

2,4GHz @ 18,5 dBm névleges

9 colos (17,8 cm képatlé) modellek

Biztositék 3A, 125V gyors kiolvadasu y w
Jellemz6 Leiras
Iranytl biztos tavolsa 65
renyit bizlos favorsag em Méretek a kengyelben és a 303 x17.8x6.5 cm
NMEA 2000 LEN @ 9VDC |1 forgathatd keretben ’ ’ ’
NMEA 2000 aramfelvétel |75 mA max. Kijelz6 mérete (szél. x mag.) 19,9 x 11,3 cm; 22,9 cm képatlo
. 1 microSD kartyafoglalat; Kijelz6 felbontésa WVGA, 400 x 800 pixel
Memoriakartya . ,
32 GB max. kartya méret R
Toémeg 1kg
Utpontok max. sz3 5000
ponfok max. szama Iranytl biztos tavolsag 65 cm
Utvonalak max. szama 100 .
Szabad tavolsag
Aktiv nyomvonalak max a legkozelebbi targytdl 1,5cm
sza’may ' 50.000 pont; 50 mentett nyomvonal 9 o
Legnagyobb aramfelvétel 18W
- ' . . . s ot r-
ll\gf;.;lliGYZES. Nem mindegyik készllék kompatibilis az NMEA 2000 h& Tipikus aramfelvétel 12V A
' egyenaramnal (DC) (RMS)
6 colos (15,2 cm képatlé) modellek — -
Maximalis aramfelvétel 12V
Jellemz6 Leiras 1,5A

Méretek a kengyelben és
a forgathatd keretben

21,8x13,0x6,2cm

Kijelz6 mérete (szél. x mag.)

13,7 x 7,7 cm; 15,2 cm képatlo

egyenaramnal (DC) (RMS)

Kijelz6 felbontasa WVGA, 400 x 800 pixel
Témeg 0,75kg

Iranyti biztos tavolsag 65 cm

Szabad tavolsag

a legkdzelebbi targytel 80cm

Legnagyobb aramfelvétel 12W

Tipikus aramfelvétel 12V 0.7A

egyendramnal (DC) (RMS) '

Maximalis aramfelvétel 12V 1,25A

Vezeték nélkili frekvencia

2,4GHz @ 17,2 dBm névleges
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egyenaramnal (DC) (RMS)

Vezeték nélkili frekvencia

2,4GHz @ 18,5 dBm névleges

Szonar jeladé miiszaki adatok

Jellemzd Leiras

Szonar frekvenciak'

Hagyoményos: 50, 77, 83 vagy 200 kHz;
CHIRP Garmin ClearVi: 260, 455 vagy
800kHz

CHIRP SideV: 260, 455 vagy 800kHz

Szonér jeladasi teljesitmény
(RMS)?

500W

Szonar mélység®

701 m @ 77kHz

" Jeladé tipusatol fiiggéen.

2 Jeladd kategoriatol és mélységtsl figgden.

3 Jeladétol, viz sotartalmatdl, mederfenék szerkezettdl és egyéb vizi kériilményektd|

fuggéen.



NMEA 0183 adatsorok

Tipus Adatsor Ismertetés
Kiildés GPAPB APB: .irény, nyomvonal vezérl§ ,B” adat
(autopilot)
GPBOD BOD: kiindulasi ponttdl cél felé mutatd irany
GPBWC BWC: ttpont felé mutatd irany és tavolsag
GPGGA GGA: GPS fix adat
GPGLL GLL: fé'ldtajz’i pozi,cié '
(hosszusag és szélesség)
GPGSA GSA: GNSS DOP és aktiv miholdak
GPGSV GSV: lathatd GNSS miiholdak
GPRMB RMB: gjé’nlott minimalis navigécios adat-
mennyiség
GPRMC RMC: ajanlott minimalis specifikus GNSS
adat
GPRTE RTE: Gtvonalak
VTG: foldi (GPS-alapt irany) és
GPVTG foldi (GPS-(aIapt'J) se%esség !
GPWPL WPL: tpont pozicio
GPXTE XTE: menetiranytol valé eltérés
PGRME E: becsillt letérés
PGRMM M: térkép datum
PGRMZ Z: magassag
SDDBT DBT: jelad6 alatti mélység
SDDPT DPT: mélység
SDMTW MTW: vizhéfok
SDVHW VHW: hajésebesség és irany
Vétel DPT mélység
DBT jelado alatti mélység
MTW vizhéfok
VHW hajésebesség és irany
WPL Utpont pozicié
DSC digitélis szelektiv hivas
DSE bvitett digitalis szelektiv hivas
HDG irany, eltérés, elhajlas
HDM irany, magneses
MWD szélirany és sebesség
MDA meteoroldgiai 6sszeallitas
MWV szélsebesség és szélirany
VDM AIS VHF adatkapcsolat (izenet
Részletesen lasd a www.nmea.org honlapon.
NMEA 2000 PGN adatsorok
Tipus Adatsor  Ismertetés
KUIES € 1 059392 | 150 tudomasul vetel
fogadas
059904 | ISO kérelem
060928 |ISO cim igény
126208 NMEA: paran.c's, kérelem, és tudomasul vétel
csoport funkcid
126464 | PNG lista csoport funkcio kiildése és fogadasa
126996 | Termék informacio
127250 | Hajé haladasi irany
128259 | Sebesség: vizhez viszonyitott
128267 | Vizmélység
129025 | Pozicié: gyors frissités
129026 | COG és SOG: gyors frissités
129029 | GNSS pozicié adat
129540 | GNSS miiholdak latétérben
130306 | Szél adatok
130306 | Homérséklet
Kuldés 127258 | Méagneses elhajlas
129283 | Letérési hiba
129284 | Navigacios adat
129285 | Navigacios utvonal és utpont adat
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Tipus Adatsor  Ismertetés
Fogadas |065030 | Generator atlagos alap AC mennyiségei (GAAC)
126992 | Rendszer idd
127488 | Motor paraméterek: gyors frissités
127489 | Motor paraméterek: dinamikus
127493 | Meghajtas paraméterek: dinamikus
127504 | AC kimeneti allapot
127505 | Folyadékszint
127508 | Akkumulator allapot
129038 | AIS A osztalyu pozicio jelentés
129039 | AIS B osztalyu pozici6 jelentés
129040 | AIS A osztalyu bévitett pozicio jelentés
129539 | GNSS DOP (poziciohiba)
129794 | AIS A osztélyu statikus és menet adatok
129809 | AIS B osztalyu ,CS” statikus adat jelentés, A rész
129810 | AIS B osztalyu ,CS” statikus adat jelentés, B rész
130310 | Kbrnyezeti paraméterek
130311 Kornyezeti paraméterek (elavult)
130313 | Paratartalom
130314 | Valés nyomas
130576 | Kis hajo allapot
Az adatok kizarélag NMEA 2000 kompatibilis termékekre vonatkoznak.

Ugyfélszolgalat

Ha barmilyen probléma Iépne fel a készlilék hasznalata soran, vagy kérdé-
stk volna, kérjik hivjak a Navi-Gate Kft. ligyfélszolgalatat a 06-1-801-2830-
as telefonszamon, vagy kiildjenek levelet a support@navigate.hu email cim-
re.

Szoftver felhasznaldi szerz6dés

AZ ECHOMAP UHD KESZULEK HASZNALATBA VETELEVEL A FELHASZNALO AZ
ALABBI SZERZODESBEN FOGLALT FELTETELEKET KOTELEZONEK TEKINTI MA-
GARANEZVE. KERJUK FIGYELMESEN OLVASSAK AT AZ ALABBI SZERZODEST.
A GARMIN egy korlatozott hasznalati engedélyt biztosit a késziilékbe beépitett szoft-
verhez (a tovabbiakban: Szoftver), és ennek normal mikddtetéshez. Tulajdonjog és
szerz6i jogok a GARMIN-nal maradnak.

A Felhasznalé tudomasul veszi, hogy a Szoftver a GARMIN tulajdonat képezi, vala-
mint az Egyesiilt Amerikai Allamok szerzéi jogi térvényének és méas nemzetkozi szel-
lemi termékre vonatkozd egyezmények védelme alatt all. A Felhasznalé tudomasul
veszi, hogy a Szoftver rendszere, felépitése és kodja a GARMIN nagyértékii szak-
mai-ipari titkait képezik, és a forraskdd a GARMIN ipari titka marad. A Felhasznalé ké-
telezi magat, hogy a Szoftvert vagy annak részét nem maddositja, nem kédolja ki illet-
ve vissza, tovabba nem hasznalja alapul mas eszkozhéz. A Garmin altal nem tdmoga-
tott, nem eredeti térképek hasznalata esetén a GPS késziilékek problémamentes mi-
kodése nem garantalhatd. A Felhasznalé kételezi magat, hogy nem exportalja, vagy
reexportaja a Szoftvert egyetlen orszagha sem, megsértve az Amerikai Egyesiilt Alla-
mok kiviteli ellendrzési térvényeit.
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